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SiMBOLOS

iNOTA!
Este simbolo indica consejos Utiles para el operador.

iATENCION! ;PELIGRO!

Este simbolo se utiliza para indicar situaciones u operaciones potencialmente peligrosas o que requieren una aten-
cion especial por parte del operador.

El fabricante adopta una politica de desarrollo continuo; por tanto, se reserva el derecho a aplicar modificaciones y mejoras
a cualquier producto descrito en el presente documento sin estar obligado por ello a avisar previamente. Los datos técni-
cos y las dimensiones no son vinculantes.
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CONDICION DE GARANTIA

Todos los productos del fabricante o cubiertos por la marca comercial del mismo estdn hechos segun las técnicas del es-
tado de la técnica, en cumplimiento con las normativas actuales de referencia, asi como se indica en el certificado de conformidad
proporcionados con los mismos.

Todos los productos del fabricante o cubiertos por la marca comercial del mismo estan disefiados para ser instalados dentro
de unainstalacién y supeditados a la misma. El disefiador o el instalador del producto se asume toda responsabilidad y riesgo respec-
to a la instalacién del mismo en la instalacién de destino final.

El fabricante y sus sucursales o filiales no garantizan que todos los aspectos del producto, y el posible software incluido,
correspondan con las exigencias de la instalacidn de destino final. En este caso, el fabricante, con acuerdos previos especificos, pue-
de intervenir como asesor para el éxito de la puesta en funcionamiento del producto, pero de ninguna manera puede considerarse
responsable por el correcto funcionamiento de la instalacion final.

Todos los productos del fabricante, o caracterizados por la marca comercial del mismo, ofrecen la siguiente garantia, que se
considera aceptada y suscrita integramente en la fase de pedido.

La garantia del producto AERMEC es de 1 afio a partir de la fecha de la factura.




LIMITES A LA GARANTIA

Dichas condiciones de garantia son vélidas solo si el comitente respeta todos los compromisos a los que esta obligado por contrato y, en

especial, los relativos al pago. La demora en el suministro o la falta de pago del mismo, incluso parcial, deja sin efecto toda garantia. La garantia no
confiere al Comitente derecho alguno de suspender o diferir los pagos, que deberan ser hechos siempre segun las formas y los modos establecidos
en el pedido y especificados en la confirmacion de pedido escrita.

Sin excluir el pleno cumplimiento de otras advertencias presentes en la documentacion técnica proporcionada adjunta al producto, cabe

recalcar que cuando sea necesario, para los fines de la validez de la garantia, se deben respetar las siguientes advertencias:

1)

2)

3)
4)

5)
6)

7)

1)
2)

3)

1)
2)
3)
4)

A)
B)
9

D)

A)
B)
o
D)

E)

Transporte y colocacion

No saque el producto de su embalaje original hasta que no llegue a su lugar de instalacién.
No deje caer el producto, ni golpee ni sacuda el mismo, ya que los circuitos internos y los mecanismos podrian sufrir daios irreparables.
Almacene el producto en locales que respeten los limites de temperatura y humedad especificados en la documentacion técnica.

Instalacion

El producto tendra que ser instalado por personal cualificado que posea los requisitos de idoneidad para la labor definidos por las norma-
tivas del pais donde se realizan la colocacién y la instalacion.

El equipo, al que estara supeditado el producto, tendra que realizarse con arreglo a los criterios técnicos vigentes, respetando las indicacio-
nes brindadas en la documentacion técnica y las normativas del pais donde se realizan la colocacion y la instalacion, prestando atencion
especial a la realizacion de:

Tuberias de agua o lineas de refrigeracion al servicio del producto y de los componentes asociados a ellas.
Lineas eléctricas de alimentacion y conexion del producto y de los componentes asociados a ellas.
Lineas aerdlicas del producto y de los componentes asociados a ellas.

No instale el producto en locales exteriores o sujetos a la intemperie.

No instale el producto en locales donde haya petréleo o vapores de aceite o diferentes tipos de aerosol, y en los que se hallen vapores
inflamables.

No instale el producto en locales donde haya equipos que generen ondas electromagnéticas y en los que la tension de linea esté sujeta a
fuertes fluctuaciones.

No instale el producto en ambientes donde el aire contenga contaminantes corrosivos, polvo en grandes cantidades o sea fuertemente
salino.

No instale el producto en vehiculos o embarcaciones.

Puesta en funcionamiento

El producto tendra que ser puesto en funcionamiento por personal cualificado que posea los requisitos de idoneidad para la labor defini-
dos por las normativas del pais donde se realizan la colocacién y la instalacion.

El equipo, al que estaran supeditadas las unidades, tendra que ponerse en funcionamiento con arreglo a los criterios técnicos vigentes, res-
petando las indicaciones brindadas en la documentacion técnica y las normativas del pais donde se realizan la colocacion y la instalacion.
Se debera entregar al Fabricante una copia del informe técnico de puesta en marcha del producto.

Uso y mantenimiento

No utilice el producto para usos distintos de los especificados en la documentacion técnica.

No utilice el producto en locales que no respeten los limites de temperatura y humedad especificados en la documentacion técnica.
Ejecute los ciclos de mantenimiento respetando los tiempos especificados en la documentacién técnica.

Limpie el producto con detergentes neutros. No utilice productos quimicos corrosivos, solventes ni detergentes agresivos.

Ademas, el Fabricante se reserva el derecho de anular la garantia de los productos vendidos si:

Las etiquetas o las placas con la marca del Fabricante y el nimero de serie o de matricula del producto hubieran sido borradas y/o retiradas.
El producto haya sufrido modificaciones o intervenciones mecanicas no autorizadas expresamente por el Fabricante.

El producto haya sido utilizado de manera no conforme con las indicaciones brindadas en la documentacion técnica y las normativas del
pais donde se realiza la colocacién y la instalacion, o para fines diferentes a los que ha sido disefiado.

El defecto sea resultado de negligencia, impericia, mantenimiento incorrecto, descuido e incapacidad del usuario final, dafos provocados
por terceros, causas fortuitas o de fuerza mayor o de otras causas que no sean imputables a defectos de calidad de fabricacion.

A partir de ahora, no se incluyen en la garantia:

Todas las piezas que presenten defectos marginales que poseen un efecto insignificante en el valor o en la funcionalidad del producto.
Todas las partes tipicamente sujetas a rozamiento de deslizamiento o rozamiento por rodadura (cojinetes, escobillas, etc.).

Todas las partes tipicamente sujetas a desgaste (filtros, cilindros, humidificador, etc.).

Todas las partes tipicamente sujetas a oxidacion o corrosion si no son usadas y mantenidas correctamente (colectores, conductores y con-
tactos de cobre o aleaciones metdlicas, partes internas o externas de las unidades, etc.).

Todas las partes no suministradas por el Fabricante, incluso si éstas forman parte de la instalacion a la que esta supeditado el producto.
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1 INTRODUCCION

1.1 SISTEMA DE REGULACION ELECTRONICA SURVEY?

El SURVEY? es un sistema de regulacién electrénica desarrollado para la gestién integrada de unidades de acondiciona
miento Close Control, en las versiones de expansion directa (A) o con agua refrigerada (U), Free Cooling (FC), Two Sources (TS) y de
los correspondientes accesorios asociados a ellas.

El sistema estd compuesto por:

+  Unatarjeta base de gestién I/O C-PRO3, en recipiente de plastico de dimensiones 8 médulos DIN, para la instalacion en guia
DIN dentro del cuadro eléctrico:

«  Un terminal de usuario EPJgraph con pantalla gréfica LCD, resolucidon de 320 x 240 pixeles, 16 colores, fuentes integradas y
6 teclas tactiles capacitivas (con funciones predefinidas).

«  Uno o varios ventiladores electrénicos EC con tarjeta de regulacién electrénica integrada.

«  Una o dos tarjetas de control de vélvulas electrénicas EVDrive, en un recipiente de plédstico de tamafio de 4 médulos DIN,
para la instalacion en guia DIN dentro del cuadro eléctrico (s6lo unidades de expansidn directa).

Segun el tipo de unidades y accesorios instalados podria haber otras tarjetas de control:

- Tarjeta de control del humidificador CPY, en recipiente de plastico de dimensiones 6 modulos DIN, para la instalacion en
guia DIN dentro del cuadro eléctrico.

«  Inversor de gestién de compresores de DC, en recipiente de pléstico, para la instalacion en el exterior del cuadro eléctrico
(s6lo unidades de expansion directa).

Gracias al elevado grado de interconexién de los componentes principales de la unidad, mediante el sistema de control
electronico SURVEY? es posible controlar y monitorizar cada aspecto operativo del sistema, garantizando al usuario el acceso en
tiempo real mediante el display en la parte frontal de la maquina o mediante un sistema de supervision o BMS (Building Management
System).

La monitorizacién constante del estado general del sistema permite un elevado grado de fiabilidad; la gestién integrada
de las alarmas de los componentes principales de la unidad ofrece al usuario la posibilidad de una intervencién puntual de manteni-
miento, reduciendo al minimo las pausas de la instalacion.
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2 DESCRIPCION DE ENTRADAS/SALIDAS DEL SISTEMA SURVEY?

2.1 DESCRIPCION DE ENTRADA/SALIDA DE LA INTERFAZ DE USUARIO EPJGRAPH

A continuacion se indica el significado de las entradas y de las salidas de la interfaz de usuario EPJgraph.
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A - Alimentacion - Puerto CANbus

Nombre Tipo Descripcion
1 Vac/+ 24V CA Entrada de alimentacién
2 Vac/- 24V CA Entrada de alimentacién - Masa puerto CANbus
3 CAN + - Sefal + puerto CANbus
4 CAN - - SeAal - puerto CANbus
B - Micro-interruptores de las resistencias de terminacién
Nombre Tipo Descripcion
1 N.C - Reservado
2 CANLT - Terminacion puerto CANbus
C - Puerto USB

Nombre Tipo Descripcion
USB 2.0 A Puerto de intercomunicacion y de programacion
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2.2 DESCRIPCION DE LAS ENTRADAS-SALIDAS DE LA TARJETA DE BASE DE GESTION 1/0 C-PRO3
A continuacion se indica el significado de las entradas y de las salidas de la tarjeta de base de gestion 1/0 C-PRO3.
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A - Alimentacion - Puerto RS485 Modbus Slave - Puerto CANbus
Nombre Tipo Descripcion
AC/+ 24V CA Entrada de alimentacion
AC/- 24V CA |Entrada de alimentacién
B - Puerto RS485 Modbus Slave - Puerto RS485 Modbus Master - Puerto CANbus
Nombre Tipo Descripcion
CAN + - Senal + puerto CANbus
CAN - - Sefal - puerto CANbus
GND - Masa puerto CANbus, RS485 Modbus Master y RS485 Modbus Slave
Al/+ - Senal + puerto RS485 Modbus Master
B1/- - Senal - puerto RS485 Modbus Master
A2/+ - Senal + puerto RS485 Modbus Slave
B2/- - Senal - puerto RS485 Modbus Slave
C - Microinterruptores resistencias de terminacion
Nombre Tipo Descripcion
CANLT - Terminacion puerto CANbus
RS485 LT1 - Terminacion puerto RS485 Modbus Slave
RS485 LT2 - Terminacion puerto RS485 Modbus Master
D - Entradas analdgicas 1...6
Nombre Tipo Descripcion
GND - Entradas analégicas comunes
Al1 0-5VCC |Sensorde presion del aire / Sonda de temperatura del agua IN 2
Al 2 4-20mA | Sensor de humedad del aire IN (Ambiente)
Al3 4-20mA | Sensor de humedad del aire OUT (Impulsién) / Sonda de Temperatura de Agua OUT 2
Al 4 NTC Sensor de temperatura del aire IN (Ambiente)
Al 5 NTC Sensor de temperatura del aire OUT (Impulsion)
Al 6 NTC Sonda de Temperatura del Agua IN 1/ Temperatura Free Cooling
GND - Entradas analégicas comunes
+5V 5V CC Alimentacion estabilizada transductores raciométricos 0-5V (5 VDC, 60 mA max.)
VS 12V CC Alimentacién transductores 0-20 mA / 4-20 mA /0-10V (12 VDC, 120 mA max.)




E - Puerto USB

Nombre Tipo Descripcion
USB 2.0 A Puerto de intercomunicacién y de programacion
F - Salidas analdgicas 1... 3
Nombre Tipo Descripcion
GND - Comun de las entradas digitales y de las salidas analégicas
AO1 0-10V Modulacién de los ventiladores de impulsién / Modulacién dry cooler
AO 2 0-10V Modulacién de la vélvula de agua de refrigeracion / Free Cooling / Inversor del compresor
AO 3 0-10V Modulacién de la vélvula de agua de calefaccion / bateria eléctrica modulante
G - Entradas digitales 1... 5
Nombre Tipo Descripcion
DI1 N.O. Estado apertura de las persianas motorizadas
DI 2 N.O. Alarma filtro de aire obstruido
DI3 N.O. OFF remoto
DI 4 N.C. Alarma general de la bateria eléctrica
DI5 N.C. Alarma bomba de descarga condensacion
COM - Comun de las entradas digitales
H - Entradas analdgicas 7... 10 y salidas analégicas 4... 6
Nombre Tipo Descripcion
GND - Comun de las entradas digitales y de las salidas analégicas
Al7 0-10V DC |Sonda de temperatura del agua OUT 1
Al 8 0-10VDC |Medidor del caudal de agua 1 / Temperatura del liquido 1 (DX)
Al 9 0-10VDC |Medidor del caudal de agua 2 / Temperatura del liquido 2 (DX)
Al 10 NTC Sonda alarma de presencia agua
GND - Comun de las entradas digitales y de las salidas analégicas
AO 4 0-10V DC | Modulacién de la valvula de agua Two Sources
AO5 0-10V DC | Modulaciéon del condensador 1
AO 6 0-10V DC | Modulaciéon del condensador 2 / Humidificacion
I - Entradas digitales 6... 13
Nombre Tipo Descripcion
com1 - Comun de las entradas digitales
DI 6 N.C. Entrada configurable 1
D17 N.C. Entrada configurable 2
DI8 N.C. Entrada configurable 3
DI9 N.C. Entrada configurable 4
DI 10 N.C. Entrada configurable 5
DI 11 - Reservado
DI 12 - Reservado
DI 13 - Reservado
com1 - Comun de las entradas digitales
L - Salidas digitales 8 y 9
Nombre Tipo Descripcion
cos8 - Comun salida digital 8
NO 8 N.O. Mando etapa 1 bateria eléctrica de calefaccidn
co9 - Comun salida digital 9
NO9 N.O. Mando de la etapa 2 bateria eléctrica de calefaccién
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M - Salida digital 10

Nombre Tipo Descripcion
co10 - Comun salida digital 10
NO 10 N.O. Reservado
N - Salida digital 11
Nombre Tipo Descripcion
Cco 11 - Comun salida digital 11
NO 11 N.O. Reservado
NC 11 N.C. Reservado
O - Salidas digitales 1y 2
Nombre Tipo Descripcion
co1 - Comun salida digital 1
NO 1 N.O. Mando ventilacion
co2 - Comun salida digital 2
NO 2 N.O. Mando persianas motorizadas
P - Salidas digitales 3 ... 6
Nombre Tipo Descripcion
C03-6 - Salidas digitales comunes 3 -6
NO3 N.O. Salida digital configurable 1
NO 4 N.O. Salida digital configurable 2
NO 5 N.O. Salida digital configurable 3
NO 6 N.O. Salida digital configurable 4
Q - Salida digital 7
Nombre Tipo Descripcion
co7 - Comun salida digital 7
NO 7 N.O. Salida digital configurable 5
NC7 N.C. Salida digital configurable 5
R - Puerto RJ45
Nombre Tipo Descripcion
RJ45 RJ45 Puerto RJ45 ethernet




23 DESCRIPCION DE ENTRADAS Y SALIDAS DEL REGULADOR EVDRIVE

A continuacion se indica el significado de las entradas y de las salidas de la interfaz del regulador EVDrive.
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A - Alimentacion

Nombre Tipo Descripcion
V=+ 24V CA Entrada de alimentacion
- 24V CA Entrada de alimentacién

B - Puerto de programacion
Nombre Tipo Descripcion
Prog. TTL Puerto de programacion

C - Salida del motor paso-paso bipolar

Nombre Tipo Descripcion
V BATT - Entrada de alimentacion de backup
SHIELD - Entrada del blindaje del cable del motor paso paso bipolar
SO 1A - Bobina del motor paso - paso bipolar 1
SO 1B - Bobina del motor paso - paso bipolar 1
SO 2A - Bobina motor paso - paso bipolar 2
SO 2B - Bobina motor paso - paso bipolar 2

D - Micro-interruptores de las resistencias de terminacion

Nombre Tipo Descripcion
MBS LT - Terminacion puerto RS485 Modbus Slave
2 - Reservado

E - Puerto RS485 Modbus

Nombre Tipo Descripcion
GND - Masa puerto RS485 Modbus Slave
Al+ - Senal + puerto RS485 Modbus Slave
B/- - Senal - puerto RS485 Modbus Slave

F - Puerto reservado

Nombre Tipo Descripcion
FECHA - Reservado
GND - Reservado

VDCI - Reservado
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G - Entrada digital en alta tensién

Nombre Tipo Descripcion
DIHV1 - Comun e la entrada digital en alta tension
DIHV1 N.C. Alarma baja presién del compresor
H - Micro-interruptores de las resistencias de terminacion
Nombre Tipo Descripcion
CANLT - Terminacion puerto CANbus
2 - Reservado
I - Puerto CANbus para intercomunicacion remota
Nombre Tipo Descripcion
CAN + - Senal + puerto CANbus
CAN - - Senal - puerto CANbus
GND - Masa puerto CANbus
GND - Masa de alimentacion de la intercomunicacion remota
VDC 22-35VDC | Alimentacién del terminal de usuario (22-35 VDC, 100 mA max.)
J - Salida digital
Nombre Tipo Descripcion
CO1 - Comun salida digital
NO 1 N.C. Mando compresor
K - Entradas analdgicas y entradas digitales limpias
Nombre Tipo Descripcion
+12V 12VDC Alimentacion transductores 0-20 mA /4-20 mA /0-10V (12 VDC, 120 mA max.)
+5V 5VDC Alimentacion estabilizada transductores raciométricos 0-5V (5 VDC, 60 mA max.)
GND - Comun a las entradas analdgicas y a las entradas digitales limpias
DI1 N.C. Alarma térmico del compresor
DI 2 N.C. Alarma alta presion del compresor
GND - Comun a las entradas analdgicas y a las entradas digitales limpias
Al1 NTC Sonda de temperatura de descarga del compresor
Al 2 0-5VRaz. |Presion de condensacién el compresor
GND - Comun a las entradas analdgicas y a las entradas digitales limpias
Al3 NTC Sonda de temperatura de aspiraciéon del compresor
Al 4 0-5VRaz. |Sonda de presion de evaporacién del compresor
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DESCRIPCION DE LAS ENTRADAS-SALIDAS DE LA TARJETA DEL HUMIDIFICADOR CPY

A continuacion se indica el significado de las entradas y de las salidas de la tarjeta del humidificador CPY.
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A - M6 - Activacion de la bomba de descarga

Nombre Tipo Descripcion

1 - Comun salida digital

2 N.O. Mando de activacién de la bomba de descarga

B - M10 - Contacto de activacion del contador para tension con electrodos sumergidos

Nombre Tipo Descripcion

1 - Comun salida digital

2 N.O. Mando de activacién del contador para tensién con electrodos sumergidos

C-M11 - Mando de la electrovalvula de carga y descarga del agua

Nombre Tipo Descripcion

1 N.O. Mando de activacién de la electrovélvula de carga

2 - Comun salidas digitales

3 N.O. Mando de activacion de la electrovalvula de descarga

D - M14 - Relé de indicacion de humidificador en produccion

Nombre Tipo Descripcion

1 N.O. Mando de activacién indicacion de humidificador en produccién

2 - Comun salidas digitales

3 N.O. Mando de activacién indicacion de humidificador en produccion

E - M7 - Entrada desde transformador amperométrico de medicion de corriente, de los electrodos sumergidos (TAM)

Nombre Tipo Descripcion
1 - Comun
2 0-2VCC |Transformador amperométrico (TAM)
F - M3 - Conductimetro
Nombre Tipo Descripcion
1 - Comun
2 - Medidor de conductividad
G - M9 - Sensor de alto nivel de agua
Nombre Tipo Descripcion
1 - Comun
2 - Sensor de nivel del cilindro
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H - M8 - Conexion a la alimentacion eléctrica

Nombre Tipo Descripcion
1 24V CA Entrada de alimentacion
2 24V CA |Entrada de alimentacion
1-J1 - Conexion para terminal CPY
Nombre Tipo Descripcion
1 RJ12 Conexion para terminal CPY
J-M12 - Conexion red tLAN
Nombre Tipo Descripcion
1 - Linea de datos tLAN
2 - Comun linea de datos tLAN
K - M1 - Conexion red RS485 Modbus
Nombre Tipo Descripcion
A/+ - Senal + puerto RS485 Modbus
B/- - Senal - puerto RS485 Modbus
GND - Masa puerto RS485 Modbus
L - M2 - Seiiales de mando
Nombre Tipo Descripcion
1 +15V CC | Alimentacion de la sonda activa
2 - Entrada sefal de mando
3 - Comun de alimentacién de sonda activa y entrada de sefial de mando
4 N.C. Habilitacion para el funcionamiento
5 - Comun de las entradas digitales
6 N.C. Desagiie manual
7 N.C. Reset del contador de horas de funcionamiento.
M - M5 - Alarma
Nombre Tipo Descripcion
1 - Comun salida digital
2 N.O. Alarma general humidificador




2.5 DESCRIPCION DE ENTRADAS Y SALIDAS DEL INVERSOR AGILE
A continuacion se indica el significado de las entradas y de las salidas del inversor Agile.
@
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A - X13 - Bornes de control
Nombre Tipo Descripcion
1 24V CC | Entrada de alimentacion 24V cc
2 - Masa de alimentacion 24V cc
3 N.C. Entrada digital de marcha
4 0-10VDC |Salida0-10V
5 N.O. Salida digital para indicar inversor funcionando
6 - Salida multi-funciones
B - X12 - Bornes de control
Nombre Tipo Descripcion
1 N.C. Entrada digital de modificacion set de trabajo
2 N.C. Entrada digital para confirmar error
3 - Entrada multi-funciones
4 - Entrada multi-funciones
5 CANH Senal + puerto CANbus
6 CAN L Senal - puerto CANbus
C-X11 - Bornes de control
Nombre Tipo Descripcion
1 24V CC | Salida de alimentacion 24V cc
2 - Masa de alimentacion 24V cc
3 N.C. Entrada digital de marcha
4 N.C. Entrada digital de puesta en marcha en sentido horario
5 N.C. Entrada digital de puesta en marcha en sentido antihorario
6 N.C. Entrada digital de modificacion set de trabajo
D - Borne de alarma
Nombre Tipo Descripcion
1 N.C. Salida digital para indicar inversor en alarma
2 - Comun salida digital
3 N.O. Salida digital para indicar inversor en alarma
E - X21 - interfaz de comunicacién RJ45
Nombre Tipo Descripcion
1 RJ45 Interfaz de comunicacién PC
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- Sefal + puerto RS485 Modbus

- Senal + puerto RS485 Modbus
- Senal - puerto RS485 Modbus
Senal - puerto RS485 Modbus
5V CC Salida de alimentaciéon 5V cc

- Masa

- Blindaje

N Gul|bh WIN|=




2.5.1 DESCRIPCION DE ENTRADAS Y SALIDAS DEL INVERSOR ACTIVE

A continuacion se indica el significado de las entradas y de las salidas del inversor Active.

A -X10 - Borne de alarma

Nombre Tipo Descripcion
1 N.C. Salida digital para indicar inversor en alarma
2 - Comun salida digital
3 N.O. Salida digital para indicar inversor en alarma

B - X310 - Borne de comunicacion Modbus

Nombre Tipo Descripcion
1 A Senal + puerto RS485 Modbus
2 A Senal + puerto RS485 Modbus
3 B Sefal - puerto RS485 Modbus
4 B’ Sefal - puerto RS485 Modbus
5 5V CC Salida de alimentacion 5V cc
6 GND Masa
7 PE Blindaje

C-X210A - Bornes de control

Nombre Tipo Descripcion
1 20V CC Salida de alimentacion 20V cc
2 GND Masa de alimentacién 20V cc
3 N.C. Entrada digital de marcha STOA (Desactivacién de par segura)
4 N.C. Entrada digital S2IND
5 N.C. Entrada digital S3IND
6 N.C. Entrada digital S4IND
7 N.C. Entrada digital S5IND

C-X210B - Bornes de control

Nombre Tipo Descripcion
1 N.C. Entrada digital S5IND
2 N.C. Entrada digital de marcha STOA (Desactivacién de par segura)
3 N.O. Salida digital STOUT
4 - Salida multi-funciones MFO1
5 0-10V CC |Salida0-10V cc
6 - Entrada multi-funciones MFI1
7 GND Masa Salida 0-10V cc




2.6 DESCRIPCION DE LAS ENTRADAS-SALIDAS DE LOS VENTILADORES ELECTRONICOS
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2.6.1 VENTILADORES ELECTRONICOS MODELO 1

A continuacion se indica el significado de las entradas y de las salidas de los ventiladores electrénicos modelo 1.
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A - Entradas analdgicas y puerto RS485 Modbus Slave
Nombre Tipo Descripcion
RSA - Sefal + puerto RS485 Modbus Slave
RSB - Senal - puerto RS485 Modbus Slave
RSA - Senal + puerto R5485 Modbus Slave
RSB - Senal - puerto RS485 Modbus Slave
GND - Masa puerto RS485 Modbus Slave
0-10VPWM | 0-10 V/PWM | Entrada analdgica de mando
4-20 mA 4-20 mA | Entrada analégica de mando
++20V 20V CC | Alimentacion transductores (50 mA max.)
+10V 10V CC | Alimentacién para potenciometro (10 mA max.)
0-10VPWM | 0-10V/PWM | Entrada analdgica de mando
GND - Masa de las entradas analdgicas
ouT 0-10V CC | Salida analdgica para control de los ventiladores slave
B - Relé de alarma
Nombre Tipo Descripcion
NO N.O. Alarma general del ventilador
COM - Comun salida digital
NC N.C. Alarma general del ventilador
C - Alimentacion eléctrica
Nombre Tipo Descripcion
L1 400V Alimentacion del motor electrénico
L2 400V Alimentacion del motor electrénico
L3 400V Alimentacion del motor electrénico
D - Borne de conexion a tierra
Nombre Tipo Descripcion
PE - Conexidén del cable de toma de tierra




2.6.2 VENTILADORES ELECTRONICOS MODELO 2

A continuacion se indica el significado de las entradas y de las salidas de los ventiladores electrénicos modelo 2.

24V |10V

GND| D1 | E1

D GND| A | B
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L2
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A- Entradas analdgicas y digitales
Nombre Tipo Descripcion
24V 24V CC | Alimentacién de la entrada digital (70 mA méx.)
10V 10V CC | Alimentacion para potencidémetro (10 mA max.)
GND - Masa de las entradas analdgicas
D1 - Entrada digital de marcha
E1 0-10VDC |Entrada analégica de mando
B - Puerto RS485 Modbus Slave
Nombre Tipo Descripcion
GND - Masa puerto R5485 Modbus Slave
A (D+) - Senal + puerto RS485 Modbus Slave
B (D-) - Senal - puerto RS485 Modbus Slave
ID - Referencia para auto-direccién
GND - Masa puerto R5485 Modbus Slave
A (D+) - Senal + puerto RS485 Modbus Slave
B (D-) - Senal - puerto RS485 Modbus Slave
ID - Referencia para auto-direccién
FOUT Hz Salida con frecuencia
GND - Masa de la salida con frecuencia
C - Borne de conexion a tierra
Nombre Tipo Descripcion
PE - Conexién del cable de toma de tierra
D - Relé de alarma
Nombre Tipo Descripcion
NO N.O. Alarma general del ventilador
COM - Comun salida digital
E - Alimentacion eléctrica
Nombre Tipo Descripcion
L1 400V Alimentacion del motor electrénico
L2 400V Alimentacion del motor electrénico
L3 400V Alimentacion del motor electrénico
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3 INTERFAZ DE USUARIO DEL SISTEMA SURVEY?
3.1 TERMINAL USUARIO EPJGRAPH

El terminal de usuario estd equipado con una pantalla grafica LCD con una resolucién de 320 x 240 pixeles, 16 colores, fuen-
tes integradas y 6 teclas tactiles capacitivas (con funciones predefinidas).

3.1.1  TECLADO DEL TERMINAL DE USUARIO EPJGRAPH

En el terminal del usuario hay una serie de teclas con las funciones especificas que se indican en la tabla siguiente.

Net IDFE

16.0 °C

#* UNIT ON **

Nombre Descripcién
ESC Si se presiona, permite salir de los menus y modificar los parametros.
ON-OFF Si se presiona de manera prolongada, permite encender o apagar la unidad.

IZQUIERDA | Si se presiona, permite desplazar a la izquierda las paginas de estado de la unidad.

ALARM Si se presiona de manera prolongada, permite entrar en el menu de alarmas activas.
Manteniendo pulsada esta tecla, permite recorrer hacia arriba las paginas asociadas a un mis-

ARRIBA mo grupo; si el cursor se encuentra en un campo de configuraciéon, permite incrementar el
valor.

Manteniendo pulsada esta tecla, permite recorrer las paginas asociadas a un mismo grupo ha-

ABAJO . — - e
cia abajo; si el cursor se encuentra en un campo de configuracion, permite disminuir el valor.

DERECHA Si se presiona, permite desplazar a la derecha las paginas de estado de la unidad.

V<> el

HOME Si se presiona de manera prolongada, permite volver a la pdgina Home.
Si se presiona, permite modificar un pardmetro y confirmar el valor configurado. Dentro del
OK menu de alarmas activas, si se presiona permite el desplazamiento por las alarmas y si se pre-

Q
~

siona de manera prolongada, permite eliminar las alarmas activas.

MENU Si se mantiene pulsado, permite acceder a la pagina del Menu principal.

/\ | \/ AARE::::; Manteniendo estas teclas presionadas se desbloquea el teclado del terminal usuario.

3.1.2 LED DE AVISO DEL TERMINAL DE USUARIO VGRAPH

En el terminal del usuario existe una serie de LEDES con las funciones especificas que se indican en la tabla siguiente.

Tecla Color Descripcion

LED funcionamiento:
+  Siestd encendido, la unidad estd ON

Q) Verde «  Siparpadea, la unidad esta apagada desde remoto, apagada por alarma grave o en
Stand-by (Red local)

«  Siestd apagado, la unidad estd OFF

LED alarma:
& Rojo «  Siestd encendido, se estd produciendo una alarma que ya se ha visualizado
- Siparpadea, se estd produciendo una alarma nueva
- Siestd apagado, no se estd produciendo ninguna alarma
LED de alimentacién:
& Naranja «  Siesta encendido, el dispositivo estd alimentado

- Siestd apagado, el dispositivo no estd alimentado




3.2 LED DE SENALIZACION DE LA TARJETA DE BASE DE GESTION 1/0 C-PRO3

En la tarjeta base de gestion 1/0 C-PRO3 se encuentran unos LEDES con funciones especiales, como se indica en la siguiente

tabla.
EEEREEE
099 Mgooo29?
A - LED de senalizacion
Nombre Color Descripcion
LED de alimentacion:
ON Verde - Siestd encendido, el dispositivo estd alimentado
- Siestd apagado, el dispositivo no estd alimentado
LED funcionamiento:
RUN Verde - Siesta encendido, el software aplicativo estd en ejecucién
- Siesta apagado, el software aplicativo no esta en ejecucion
LED alarma de sistema:
+  Siestad encendido, la bateria del reloj esté recargando o el reloj no esta configurado
+  Siparpadea muy lentamente, se estd produciendo un acceso en la memoria flash externa
& . (USB)
Rojo - . . . .
+  Siparpadea lentamente, se estd produciendo una alarma de sistema con reset automa-
tico
+  Siparpadea rdpidamente, se estd produciendo una alarma de sistema con reset manual
+  Siestd apagado, no se estard produciendo ninguna alarma de sistema
LED comunicaciéon CANbus:
«  Siesta encendido, la comunicacién CANbus no se ha establecido
CAN Rojo «  Siparpadea lentamente, la comunicacion CANbus presenta errores de comunicaciéon
- Siparpadea rapidamente, la comunicacion CANbus es correcta
«  Siestd apagado, no se estd produciendo ninguna comunicacion CANbus
L1 - No se utiliza




3.3 LED DE SENALIZACION DEL REGULADOR EVDRIVE
En el regulador EVDrive se encuentran una serie de LEDES con las funciones especificas que se indican en la tabla siguiente.
oog| |20
28
A - LED de senalizacion
Nombre Color Descripcion
LED de alimentacion:
ON Verde - Siestd encendido, el dispositivo esta alimentado
- Siestd apagado, el dispositivo no estd alimentado
LED salida del motor paso-paso:
- Siesta encendido, la valvula se cierra completamente
ETAPA 1 Verde - Siparpadea lentamente, la vélvula se abre completamente
«  Se parpadea rapidamente, la valvula esta en movimiento
- Siesta apagado, la valvula esta parada
LED funcionamiento:
ETAPA 2 Verde +  Siesta encendido, el control del sobrecalentamiento esta en ejecucion
- Siestd apagado, el control del sobrecalentamiento no estd en ejecucion
LED alarma:
«  Siestd encendido, se esta produciendo una alarma
- Siparpadea lentamente, es necesario deshabilitar/habilitar el funcionamiento del dispo-
& Rojo sitivo, para que la modificacién de la configuracion pueda ser eficaz
«  Siparpadea rapidamente, es necesario apagar/encender la alimentacién del dispositivo,
para que la modificacion de la configuracion pueda ser eficaz
«  Siestd apagado, no se estd produciendo ninguna alarma
LED comunicacion:
«  Siestd encendido, la comunicacién estd en alarma y el dispositivo estd bloqueado
com Verde - Siparpadea lentamente, la comunicacion presenta errores

- Siparpadea rapidamente, la comunicacién esté en alarma y el dispositivo esta en funcio-
namiento stand-alone
- Siestd apagado, la comunicacién es correcta




3.4 LED DE SENALIZACION DE LA TARJETA HUMIDIFICADOR CPY

En la tarjeta humidificador CPY existe una serie de LEDES con unas funciones especificas que se indican en la tabla siguiente.

Dol oo U U L
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A - LED de senalizacion

Nombre Color Descripcion
LED alarma:
Rojo - Siparpadea se esta produciendo una alarma
«  Siestd apagado, no se estd produciendo ninguna alarma
LED de produccién de vapor:
. «  Siestad encendido, la produccion esta al 100%
Amarillo . . . . e . L
- Siparpadea, el nimero de intermitencias indica el porcentaje de produccién
- Siesta apagado, el humidificador esta desactivo
LED de alimentacion:
Verde - Siestd encendido, el dispositivo estd alimentado

«  Siestd apagado, el dispositivo no esta alimentado
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3.5 PANEL OPERADOR DEL INVERSOR COMPRESOR cc

3.5.1 PANEL OPERADOR DEL INVERSOR COMPRESOR AGILE

En el inversor Agile hay un panel operador con un display y 6 teclas, con funciones especiales, como se indica en la tabla

siguiente.

@ 0 @
60 @ ED

Tecla Nombre Descripcion
RUN Ninguna funcién.
@ STOP Manteniendo pulsado permite borrar las alarmas activas.
@ ARRIBA Manteniendo pulsada esta tecla, permite recorrer hacia arriba los parametros; si el cursor se
encuentra en un campo de configuracién, permite incrementar el valor.
@ ABAJO Manteniendo pulsada esta tecla, permite recorrer hacia abajo los pardmetros; si el cursor se
encuentra en un campo de configuracién, permite disminuir el valor.
ESC Si se presiona, permite salir de los menus y modificar los pardmetros.
ENT ENTER Si se presiona, permite modificar un pardmetro y confirmar el valor configurado.




3.5.2 PANEL OPERADOR DEL INVERSOR COMPRESOR ACTIVE

En el inversor Active hay un panel operador con un display y 6 teclas, con funciones especiales, como se indica en la tabla

siguiente.
Tecla Nombre Descripcion
RUN Ninguna funcién.
STOP Manteniendo pulsado permite borrar las alarmas activas.
@ ARRIBA Manteniendo pulsada esta tecla, permite recorrer hacia arriba los parametros; si el cursor se
L encuentra en un campo de configuracién, permite incrementar el valor.
@ ABAJO Manteniendo pulsada esta tecla, permite recorrer hacia abajo los parametros; si el cursor se
encuentra en un campo de configuracién, permite disminuir el valor.
@ ESC Si se presiona, permite salir de los menus y modificar los parametros.
ENTER Si se presiona, permite modificar un parametro y confirmar el valor configurado.
@; FUNCTION | Ninguna funcién.
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USO DEL MICROPROCESADOR SURVEY?

iATENCION!
Los iconos de ejemplo que se muestran a continuacion son en blanco y negro para simplificar.

En el interior de la pantalla los iconos y textos pueden tomar diferentes colores segtin su
posicion o funcion.

1)

2)

3)

4)

5)

El acceso a la informacion de gestién de la unidad y los parametros de control se organizan en el siguiente orden:
PAGINA PRINCIPAL: Permite un acceso rapido al estado general de la unidad.

PAGINAS DE ESTADO DE LA UNIDAD Y DE LOS COMPONENTES: En su interior se puede visualizar el estado de todos los
componentes instalados en la unidad, o controlados por ella.

MENU PRINCIPAL: Permite acceder a los MENUS de gestién del software. Los MENUS subdividen los paréametros por cate-
goria para facilitar el uso por parte del usuario.

MENU: Dentro del mend principal hay varios MENUS. Cada MENU contiene una serie de GRUPOS DE PARAMETROS, y
permite su visualizacién y modificacion.

MENUS ABIERTOS: muestran las alarmas, las horas de funcionamiento de los dispositivos, la hora y la fecha, y permiten
ajustar los setpoint de temperatura y humedad y el reloj.

MENUS PROTEGIDOS POR CONTRASENA: permiten configurar los parédmetros de regulacién y de configuracién de la
unidad.

GRUPO DE PARAMETROS: Los PARAMETROS se recogen en GRUPOSespecificos, para facilitar el acceso y la modificacién
de los mismos.




4.1 PAGINA PRINCIPAL Y PAGINAS DE ESTADO DE LA UNIDAD Y DE LOS COMPONENTES

14/11/2019 09:31.09 Net ID

Este grupo de pdginas representa la visualizaciéon primaria del software de regulacién. Se puede acceder a las paginas de

estado de la unidad y de los componentes simplemente pulsando los botones IZQUIERDA (é) y DERECHA (%). Los parametros
relativos a componentes no instalados no se podran visualizar, por lo tanto puede que algunas paginas no estén visibles.

4.1.1  SIMBOLOS E ICONOS DE LA PAGINA PRINCIPALY DE LAS PAGINAS DE ESTADO DE LA UNIDAD Y DE LOS COMPONEN-
TES

Dentro de las paginas del software se utilizan diferentes tipos de iconos. En la siguiente tabla se muestra el significado de
los iconos.

Iconos software

Sondas
I 1 o A
Temperatura recuperacion Temperatura de impulsiéon Humedad de recuperacion Humedad impulsiéon
Estados
=
£l &
persiana motorizada Ventiladores de la unidad Refrigeracion Compresor modulante Compresor 1
55 6 6%
ey 143 1 3 143
Bateria eléctrica de etapas | Bateria eléctrica de etapas | Bateria eléctrica de etapas
Compresor 2 Compresor 1 +2
Etapa 1 Etapa 2 Etapa1+2
(i fc
Ad ) & fcC
Bateria eléctrica modulante | Calentamiento de agua Deshumidificacién Humidificacion Free cooling activo
ts, ts, [ ()
2 7] “
Two sources fuente 1 Two sources fuente 2 Alarma activa Bloque de teclas activo

Regulacion y estado de los componentes

bF‘
Venmj:%;e; dela Filtros de aire Agua refrigerada Free Cooling

s

4 N

Sondas - Valores reales Sondas remotas

3

Two sources fuente 1 | Two sources fuente 2 | Circuito hidraulico 1 Circuito hidrdulico 2 Expansion directa Cc;::/zr;:zc:rcccon
] ) 568
Y l.! H
Compresor 1 Compresor 2 Vélvula de expansion 1 | Valvula de expansion 2 Ventiladores de los Bateria eléctrica de
condensadores etapas
R ¢’ At
L & )
Bateria eléctrica Calentamiento de Humidificacion/ Ventiladores dry Entradas digitales Salidas digitales
modulante agua Humidificador cooler configurables configurables

REGULADOR ELEC
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4.1.2 PANTALLA PRINCIPAL

Esta pagina representa la visualizacion primaria del software. Dentro de esta pagina, es posible visualizar:

- Lafechay hora configuradas.

. La direccion de la red de la unidad.

16.0 . La temperatura de retorno (valor medio, si esta activo).

. La temperatura de impulsion (valor medio, si esta activo).

. La humedad de retorno, si esta presente, (valor medio, si estd activo).

. La humedad de impulsién si esta presente (valor medio, si esta activo).

o UNIT ON ** . El estado de la unidad.

. Lapresencia de una alarma activa.

«  Losiconos de los principales componentes activos (consulte el capitulo anterior).

Net ID B

4.1.3 BARRA DE PROGRESO

Esta pagina resume el estado de los principales componentes de regulacion, representandolos mediante unas barras de
progreso especificas que indican el porcentaje de regulacién. Dentro de esta pagina, es posible visualizar:

«  Elestado de los ventiladores de impulsién.

. El estado de los ventiladores de los condensadores o del dry cooler (si estan pre-
sentes).

«  Elestado de los componentes de enfriamiento.

. El estado de los componentes de calentamiento (si estan presentes).

. El estado de la deshumidificacién (si la hubiera).

. El estado de la humidificacion (se presente).

4.1.4 SONDAS UNIDAD

En las unidades en red local con el célculo de los valores medios, se podran visualizar los valores reales de las sondas en una
pagina especifica. Dentro de esta pagina, es posible visualizar:

UNIT PROBES

Return temp: 23.0°C - Elvalorreal de la temperatura de impulsién.

Supply temp:  16.0°C - Elvalorreal de la temperatura de retorno.

Return hum; 50%Rh «  Elvalor real de la humedad de impulsidn (si esta presente).
Supply hum: 60°0Rh - Elvalorreal de la humedad de retorno (si esta presente).
Alr press 25Pa «  Elvalorreal de la presién del aire de impulsién en Pa.




MODULO SONDAS

Se pueden conectar a las unidades hasta 3 médulos de sondas remotas y se podran visualizar los valores de las sondas co-

S1: Temp:

S2: Temp:

S3: Humi

S4: Humid.:

S5 Press. 25
S6: Alarm 0.0

S1: Temp:  23.0
S2: Temp: 235

S3: Temp:  22.0
S4 Temp:. 224
S5: - 0.0
S6: - 0.0

S1 - 0.0
S 0.0
3 - 0.0
S4 - 0.0
S 0.0
- 0.0

°C
°C
%Rh
%Rh
Pa
Pa

PROBES MODULE 2 &R

°C
°C
°C
°C

PROBES MODULE 3 &R

nectadas en paginas especificas. Dentro de esta pagina, es posible visualizar:

El tipo de sonda configurada para cada entrada
El valor medido para cada sonda
El eventual estado de alarma de una sonda conectada

Las sondas pueden asumir los siguientes estados:

---: Sonda no presente

Temperatura: Sonda de temperatura
Humedad: Sonda de humedad
Presién: Sonda de presion

Alarma: Sonda en alarma

REGULADOR ELECTF
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4.1.6 VENTILACION
Las paginas de estado de la ventilacidn tienen visualizaciones diferentes seguin el tipo de regulacion configurada.

Si estd activa la regulacion con velocidad fija se visualizaran:

VENTILATION

Inverter: 60%
«  Lavelocidad del ventilador en porcentaje.
. El nUmero de ventiladores activos.

Active fans: 2

Si estd activa la regulacion en proporcion a la regulacion de refrigeracion o de calefaccion, se visualizaran:

VENTILATION

«  Latemperatura controladay el correspondiente setpoint.
Temp: 23.0°C Set: 22.0°C

«  La humedad controlada y el correspondiente setpoint (si hay control de la hu-
Humi: 50%Rh Set:  50%Rh medad).

Cooling: % «  Lademanda de refrigeracion o calentamiento.

Heating: % . La demanda de velocidad del ventilador en porcentaje.

Inverter: % . El nimero de ventiladores activos.
Active fans:

Si se activa la regulacién para gestionar la temperatura constante AT, se visualizaran:

VENTILATION

Air AT: 11.0%C - Latemperatura actual ATy su set-point.

Set-point: 12.0°C - Lademanda de velocidad del ventilador en porcentaje.
Inverter: 60% . El nimero de ventiladores activos.
Active fans: 2

Si estd activa la regulacién con caudal de aire constante, se visualizaran:

VENTILATION

Air flow: 2200m3/h «  Elcaudal de aire actual en m3/h.

Set-point; 2200 m3/h +  Elsetpoint de caudal de aire en m*/h.

+  Lademanda de velocidad del ventilador en porcentaje.
«  Elndmero de ventiladores activos.

Inverter: 601%

Active fans; 2

L TECNICO



Si estd activa la regulacidn con presién de aire constante, se visualizaran:

VENTILATION

Air pressure; . La presion del aire actual en Pa.

. El set-point de presion del aire en Pa.

«  Lademanda de velocidad del ventilador en porcentaje.
. El nimero de ventiladores activos.

Set-point:
Inverter:

Active fans:

También se mostraran los valores de funcionamiento de cada ventilador (hasta 10) del equipo:

Inverter: 60% . La velocidad del ventilador en porcentaje.

Speed: S600RPM . La velocidad del ventilador en revoluciones al minuto (RPM).
. La corriente absorbida en Amperios.

. La potencia eléctrica utilizada en vatios.

Current: 25A

Power input: 350w

4.1.7  GESTION DE LOS FILTROS SUCIOS

Si la unidad se suministra sin sensor analégico de la presién diferencial de los filtros de aire, se visualizaran:

AIR FILTER

Filter pres. 150Pa «  Lapresion diferencial de los filtros de aire.

Set-point. 250Pa «  Elset-point de alarma de obstruccion de los filtros.
Filter alarm: OFF «  Elestado de la alarma de filtros sucios.

REGULADOR ELECT



4.1.8 FREE COOLING

I_:OL AIR CONDITIONERS

En las unidades free cooling se visualizara una pagina de estado del circuito de free cooling. En la pagina del free cooling

se visualizaran:

Temp: 23.0°C Set: 22.0°C
Humi: 50%Rh  Set: 50%Rh

T Free Cooling: 7.0°C
Cooling: 50%
Dehumidif.: 0%

Free Cooling: 50%

4.1.9 AGUA REFRIGERADA

La temperatura controlada y el correspondiente setpoint.

La humedad controlada y el correspondiente setpoint (si hay control de la hu-
medad).

La temperatura de free cooling.

La solicitud de refrigeracion.

La demanda de deshumidificacion (si esta presente el control de la humedad).

El porcentaje de free cooling.

Las paginas de estado de la regulacidon con agua refrigerada pueden ser diferentes seguin el tipo de accesorios presentes en

la unidad. Por tanto, serd posible visualizar:

Temp: 23.0°C Set: 22.0°C
Humi: 50%Rh  Set.  50%Rh
Cooling: 50%
Dehumidification: 0%

Valve opening: 50%

La temperatura controlada y el correspondiente setpoint.

La humedad controlada y el correspondiente setpoint (si hay control de la hu-
medad).

La solicitud de refrigeracion.

La demanda de deshumidificacién (si esta presente el control de la humedad).

El porcentaje de apertura de la valvula del agua.

4.1.10 TWO SOURCES - CIRCUITO PRIMARIO DE AGUA

En las unidades two sources con circuito primario de agua, se visualizard una pagina de estado del circuito primario. En la
pagina del circuito primario de agua se visualizaran:

Temp: 23.0°C Set. 22.0°C
Humi: 50%Rh  Set: 50%Rh
Temp water IN: 7.0°C

Cooling: 50%

Dehumidification; 0%

Valve opening: 50%

La temperatura controlada y el correspondiente setpoint.

La humedad controlada y el correspondiente setpoint (si hay control de la hu-
medad).

La temperatura del agua en entrada.

La solicitud de refrigeracion.

La demanda de deshumidificacién (si esta presente el control de la humedad).

El porcentaje de apertura de la valvula del agua.




4.1.11

REGULACION DEL CIRCUITO HIDRAULICO PRIMARIO

Si estd presente el control del caudal de agua sera posible visualizar:

Water flow:  12001/h . El caudal de agua actual en I/h.

Limit set: 24001/h . El [imite méximo de caudal de agua configurado, en I/h.
. El set-point actual de caudal de agua en I/h..

. El estado de la regulacion de la valvula.

Actual set: 12001/h

Valve: Opening

Si las sondas de temperatura del agua de entrada y de salida estan presentes, serd posible visualizar:

T water IN: 7.0°C
T water OUT  12.0°C «  Elvalor de temperatura del agua en entrada.

«  Elvalor de temperatura del agua en salida.

Si estd presente el sistema de deteccion de la potencia frigorifica: se podra visualizar:

AT: 6°C . La diferencia entre la temperatura en entrada y en salida.
Water flow: 12001/ «  Elcaudal de agua actual en I/h.
. La potencia frigorifica total en el lado agua en kW.

Cooling cap.. 8.37kw . X
. El valor de energy efficiency ratio (EER) lado agua.

EER: 25.00

4.1.12 TWO SOURCES CON CIRCUITO SECUNDARIO DE AGUA

Temp: 23.0°C Set. 22.0°C

En las unidades two sources con circuito secundario de agua, se visualizaran:

La temperatura controlada y el correspondiente setpoint.
La humedad controlada y el correspondiente setpoint (si hay control de la hu-

Humi: 50¢4Rh  Set:  50%Rh medad).

Cooling: 50% «  Lasolicitud de refrigeracion.
Dehumidification: 0% - Lademanda de deshumidificacion (si esta presente el control de la humedad).
Valve opening; 50% . El porcentaje de apertura de la vélvula del agua.

REGULADOR ELECTRONIC
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4.1.13 FREE COOLING - CIRCUITO SECUNDARIO CON AGUA REFRIGERADA

En la pagina del circuito secundario con agua del sistema free cooling. se visualizaran:

«  Latemperatura controladay el correspondiente setpoint.
femp: 230°C - Set 22.0°C «  La humedad controlada y el correspondiente setpoint (si hay control de la hu-
Humi: 50%Rh Set:  50%Rh medad).
Cooling: 50% «  Lasolicitud de refrigeracion.
Dehumidification: 0% «  Lademanda de deshumidificacion (si esta presente el control de la humedad).
Valve opening; 50% . El porcentaje de apertura de la vélvula.

4.1.14 REGULACION DEL CIRCUITO HIDRAULICO SECUNDARIO

Si estd presente el control del caudal de agua sera posible visualizar:

AT 6.0°C «  Elcaudal de agua actual en I/h.

«  Ellimite maximo de caudal de agua configurado, en I/h.
+  Elset-point actual de caudal de agua en I/h..

«  Elestado de la regulacién de la vélvula.

Water flow. 12001/h
Cooling cap. 8.37kw
EER: 25.00

Si las sondas de temperatura del agua de entrada y de salida estan presentes, serd posible visualizar:

T water IN: 7.0°C

T water OUT:  12.0°C «  Elvalor de temperatura del agua en entrada.

«  Elvalor de temperatura del agua en salida.

Si esta presente el sistema de deteccion de la potencia frigorifica: se podra visualizar:

Water flow: 12001/h . La diferencia entre la temperatura en entrada y en salida.
Limit set: 24001/h «  Elcaudal de agua actual en I/h.
- Lapotencia frigorifica total en el lado agua en kW.

Actual set; 12001/h R R
- Elvalor de energy efficiency ratio (EER) lado agua.

Valve: Stop

L TECNICO



4.1.15

EXPANSION DIRECTA

Las paginas de estado de estado de la regulacién de expansion directa pueden ser diferentes seguin el tipo de accesorios, y
el numero de circuitos frigorificos, presentes en la unidad. Por tanto, sera posible visualizar:

Temp: 23.0°C Set: 22.0°C
Humi: 50%Rh Sett  50%Rh

Compressors status:

2

Valve statu

Cooling: 50%
Dehumidification: 0%

OFF

La temperatura controlada y el correspondiente setpoint.

La humedad controlada y el correspondiente setpoint (si hay control de la hu-
medad).

La solicitud de refrigeracion.

La demanda de deshumidificacion (si esta presente el control de la humedad).

El estado de activacion de los compresores.

Si estd presente el inversor del compresor 1, serd posible visualizar:

Inverter: 50%
Speed: 150.0Hz
Current: 12.00 A
Power input:  8.00kw

La velocidad del compresor en porcentaje.

La velocidad del compresor en Hertz.

La corriente absorbida por el compresor en Amperios.
La potencia eléctrica del compresor en kW.

En la pagina de funcionamiento del circuito frigorifico (baja presién) del compresor 1, serd posible visualizar:

Evap. pres.  10.0 Bar
Evap. temp.. 10.3°C
Suction tem:  16.0°C
Superheat; 6.0K

Comp. ratio: 1.9

La presion de evaporacién actual.

La temperatura de evaporacion actual.
La temperatura de aspiracién actual.
El sobrecalentamiento actual.

La relaciéon de compresion actual.

En la pagina de funcionamiento del circuito frigorifico (alta presién) del compresor 1, sera posible visualizar:

Discharge T: 70.0°C
Cond. pres.: 26.0Bar
Cond. temp.: 44.4°C
De-superh.: 25.6K
Liquid temp: 40.0°C

Subcooling: 44K

La temperatura de salida actual.

La presion de condensacion actual.

La temperatura de condensacion actual.
El desobrecalentamiento actual.

La temperatura del liquido actual.

El subenfriamiento actual.

En la pagina de funcionamiento de la vélvula de expansion del compresor 1, serd posible visualizar:

Superheat: 6.0K
Set-point: 6.0K
EEV Opening: 55%

Regulation

El sobrecalentamiento actual.

El setpoint de sobrecalentamiento actual.
La apertura de la valvula en porcentaje.
El estado de la regulacion de la valvula.

REGULADOR ELECTRONIC
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En la pagina de funcionamiento del circuito frigorifico (baja presion) del compresor 2, sera posible visualizar:

Evap. pres.  10.0Bar . La presion de evaporacién actual.
Evap. temp.  10.3°C «  Latemperatura de evaporacion actual.
+  Latemperatura de aspiracion actual.

+  El sobrecalentamiento actual.

«  Larelacion de compresion actual.

Suction tem:  16.0°C
Superheat: 6.0K
Comp. ratio: 1.9

En la pagina de funcionamiento del circuito frigorifico (alta presién) del compresor 2, serd posible visualizar:

«  Latemperatura de salida actual.

«  Lapresion de condensacion actual.

«  Latemperatura de condensacién actual.
Cond. temp..  44.4°C «  Eldesobrecalentamiento actual.
De-superh.: 25.6K «  Latemperatura del liquido actual.

Liquid temp:  40.0°C . El subenfriamiento actual.

Subcooling: 44K

Discharge T: 70.0°C
Cond. pres.. 26.0Bar

En la pagina de funcionamiento de la vélvula de expansién del compresor 2, serd posible visualizar:

Superheat: 6.0K . El sobrecalentamiento actual.

Set-point SH:  6.0K . El setpoint de sobrecalentamiento actual.
EEV Opening.  550% . La apertura de la valvula en porcentaje.

«  Elestado de la regulacién de la vélvula.

%1 Valve status:
SH Regulation

4.1.16 REGULACION DE LOS CONDENSADORES

En las paginas de regulacién de los condensadores se podra visualizar, para cada condensador, la siguiente informacién:

CONDENSER 1

Cond. temp..  44.0°C
Set-point: 40.0°C
Regulation; 50%

«  Latemperatura de condensacién actual.
«  El setpoint de condensacién actual.
«  Lademanda de regulacién en porcentaje.

CONDENSER 2

Cond. temp..  44.4°C
Set-point: 40.0°C
Regulation; 65%

AL TECNICO



4.1.17 CALEFACCION

Las paginas de estado de la calefaccion pueden ser diferentes segun el tipo de accesorios presentes en la unidad.

Si esta presente la bateria eléctrica de calefaccion por etapas, sera posible visualizar:

Temp: 21.0°C Set:

Humi: 50%Rh  Set:
Heating:
Post-heating:
Active stages:
Power input:

Temp: 21.0°C Set:

Humi: 50%Rh  Set:
Heating:
Post-heating:
Elec. heater:

Power input:

Temp: 21.0°C Set:
Humi: 50%Rh - Set:

Heating:

Post-heating:

Valve opening:

22.0°C
50%Rh
50%
0%
1
6.0kW

22.0°C
50%Rh
501%
0%
501%
6.0kwW

22.0°C
50%Rh
50%
0%
501%

La temperatura controlada y el correspondiente setpoint.

La humedad controlada y el correspondiente setpoint (si hay control de la hu-
medad).

La solicitud de calefaccion.

La demanda de post-calefaccion (si esta presente el control de la humedad).

El nUmero de etapas activas.

La potencia eléctrica utilizada en kW.

La temperatura controlada y el correspondiente setpoint.

La humedad controlada y el correspondiente setpoint (si hay control de la hu-
medad).

La solicitud de calefaccion.

La demanda de post-calefaccion (si esta presente el control de la humedad).

El porcentaje de regulacién de la bateria eléctrica de calefaccion.

La potencia eléctrica utilizada en kW.

La temperatura controlada y el correspondiente setpoint.

La humedad controlada y el correspondiente setpoint (si hay control de la hu-
medad).

La solicitud de calefaccion.

La demanda de post-calefaccion (si esta presente el control de la humedad).

El porcentaje de apertura de la valvula de agua del circuito de calefaccion.

REGULADOREL
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4.1.18 HUMIDIFICACION

En las unidades con sistema de humidificacion, se mostraran la siguiente informacion:

Humi: 40%Rh - Set: 50%Rh

i +  Lahumedad controlada y el correspondiente setpoint.
Humidification: 50% «  Lasolicitud de humidificacion.
Humidifier: 501 +  Elporcentaje de funcionamiento del humidificador.

Unidad con humidificador interno de electrodos sumergidos:

Production: 8.0kg/h
Current: 15.0A
State: Evaporat. «  LaProduccién de vapor requerida.

Phase: Steady «  Lacorriente absorbida por el humidificador en Amperios.

- Elestado de funcionamiento del humidificador.

«  Lafase de regulacidn de la humidificacién.

«  Laconductividad del agua del humidificador en puS/cm.
«  Elestado del contactor de potencia del humidificador.
«  Elestado de la valvula de descarga del humidificador.
Contactor: «  Elestado de la valvula de carga del humidificador.

Drain: «  Elnivel del agua en el cilindro del humidificador.

Conduct.: 350S/cm

Filling

Water level:

4.1.19 DRY COOLER

En las unidades con sistema de control del dry cooler, se visualizard la siguiente informacién:

DRY COOLER

fem. water IN: - 12.0°C - Latemperatura del agua en entrada a la unidad.

Set-point: 12.0°C «  Elsetpoint de regulacion del dry cooler.
Regulation: 50% - Elporcentaje de regulacién del dry cooler.

I
I}

I

i



4.1.20 ENTRADAS DIGITALES CONFIGURABLES

Segun las configuraciones de las entradas digitales configurables, se visualizara la siguiente informacion:

SmokefFire al.
Condenser 1 al.
No
No
No

4.1.21 SALIDA DIGITALES CONFIGURABLES

CONFIGURABLE DI

La descripciony el estado de la entrada digital configurable 1.
La descripciony el estado de la entrada digital configurable 2.
La descripciony el estado de la entrada digital configurable 3.
La descripciony el estado de la entrada digital configurable 4.
La descripciony el estado de la entrada digital configurable 5.

Segun las configuraciones de las salidas digitales configurables, se visualizara la siguiente informacién:

Unit status
Light alarm status
No

No
No

4.1.22 GRAFICOS

CONFIGURABLE DO

[0\

OFF
OFF
OFF
OFF

La descripcion y el estado de la salida digital configurable 1.
La descripcion y el estado de la salida digital configurable 2.
La descripcion y el estado de la salida digital configurable 3.
La descripcion y el estado de la salida digital configurable 4.
La descripcion y el estado de la salida digital configurable 5.

Estas paginas permitiradn visualizar los graficos relativos a:

Daily (°C)

Weekly (°C}

Tendencia diaria de la temperatura controlada: La tendencia representa la
media de la temperatura de la jornada.

Tendencia semanal de la temperatura controlada: La tendencia representa la
media de la temperatura de los 6 dias anteriores.

Tendencia diaria de la humedad controlada: La tendencia representa la media
de la humedad de la jornada.

Tendencia semanal de la humedad controlada: La tendencia representa la me-
dia de la humedad de los 6 dias anteriores.

REGULADOR ELECTRONIC



4.2 MENU PRINCIPAL

Para acceder al MENU PRINCIPAL hay que mantener presionada la tecla OK (O K). Se pueden seleccionar los MENUS del
MENU PRINCIPAL desplazando el cursor con las teclas ARRIBA (/\) y ABAJO (\/). Para acceder al menu hay que presionar la tecla

ok (OK.

4.2.1 SIMBOLOS E ICONOS QUE SE MUESTRAN EN EL MENU PRINCIPAL

En el menu principal se utilizan diferentes tipos de iconos. En la siguiente tabla se muestra el significado de los iconos.

Menu principal
nn (_\ [+
: 4y .. 20 [\ - L) H
SET RED PAR RTC ALM LOG HORAS INFO
Menu de alarmas e histérico de alarmas
Presione el botén OK Presionar prolongadamente el botén OK

4.2.2 MODIFICACION DE LOS PARAMETROS

Para modificar los pardmetros, proceda de la siguiente manera:

- Seleccione el PARAMETRO que desea modificar con las teclas ARRIBA (/\) y ABAJO (\/) y pulse la tecla OK (OK) para
habilitar la modificacion del parametro; el parametro comenzara a parpadear.

«  Cambie el parametro con las teclas ARRIBA (/\) y ABAJO (\/). Las presiones prolongadas de las teclas permitira que el
valor que estd cambiando aumente mas rapidamente. Si el pardmetro contiene varios campos modificables, muévase entre

los campos pulsando las teclas IZQUIERDA (é) y DERECHA (9).
«  Paramemorizar el valor introducido, hay que presionar la tecla OK (O K). Sin embargo, si no se desea memorizar el pardme-

tro, sera suficiente presionar la tecla ESC (Q)).

423  VERIFICACION Y ELIMINACION DE LAS ALARMAS ACTIVAS

Dentro del menu ALM - Alarmas activas se pueden visualizar las alarmas activas presentes en la unidad. Acceder a este
menu equivale a la presidn prolongada de la tecla IZQUIERDA/ALARMA (é).

Presionando la tecla OK (OK) es posible desplazarse por todas las sefalizaciones de alarma activas. La presion prolongada
de la tecla OK (OK) permitird restablecer la alarma visualizada.

Presionando la tecla ESC (@) volvera a mostrarse la pagina principal del programa.




4.2.4 MENU SET-POINT

SET-POINT

Temperature
set-point

(*C)

SET-POINT ‘

Humidity
set-point
(%Rh)

En el menu SET - Set- point se pueden modificar los set-point de regulacion de la tempe-
ratura y de la humedad. Modificando estos parametros, el usuario puede seleccionar las
condiciones ambientales que desea.

42,5 MENU RED - ESTADO DE LA RED LOCAL CANBUS

°C %Rh
ON 23.0 50

ON 22.0 50
STB 25.0 50
0.0
0.0
0.0

Dentro del menu RED - Estado de la red local se puede visualizar el estado general de
todas las unidades de la red local. La unidad desde la cual se estd entrando se visualizara
con una L (Local) mientras que las otras unidades se visualizaran con su direccién de red
(de1a12).

Las unidades pueden asumir los siguientes estados:

«  -—-:Unidad no presente en la red.
«  OFF:Unidad off.

. ON: Unidad encendida.

«  STB:Unidad en stand-by.

. ALM: Unidad en estado de alarma.
. OFL: Unidad desconectada.

Ademas del estado, se podra visualizar para cada unidad, el valor actual de temperatura 'y
de humedad (si lo hubiera). El valor visualizado se refiere a la temperatura y a la humedad
controladas.

Para desplazarse por las unidades de la red, simplemente pulse el boton ABAJO (\/).

REGULADOR ELECT
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4.2.6 MENU PAR - PARAMETROS DE REGULACION

PASSWORD

PARAMETERS
=N F
Manuf. setup

i

Hours delete

4.2.7 MENURTC - RELOJ

CLOCK SETUP

14/11/2019 10:56:05

Dentro del menu PAR - Parametros se pueden modificar, tras haber entrado mediante
la introduccion de la contrasefa correcta de acceso, los pardametros de regulacion de la
unidad y los pardmetros de configuraciéon de la unidad. El grupo esté subdividido en las
siguientes secciones:

«  SETUP USUARIO: Modificacion de los pardmetros de regulacion y uso de la uni-
dad.

»  SETUP FABRICANTE: Configuracion de los parametros de funcionamiento de la
unidad.

« IDIOMA: Permite modificar el idioma del software.

o CANCELACION HORAS: Permite la eliminacién del histérico de las horas de fun-
cionamiento.

Consulte los siguientes capitulos para obtener mas informacion.

Dentro del menu RTC - Reloj se puede modificar la horay la fecha actuales.

4.2.8 MENU ALM - ALARMAS ACTIVAS

Alarm number : v o1

Return humidity
probe alarm

OKNext QK Reset

JAL TECNICO

Dentro del menu ALM - Alarmas activas se pueden visualizar las alarmas activas presen-
tes en la unidad.



4.2.9 MENU LOG - HISTORICO DE ALARMAS

ALARM LOG

ALARM N° 1 Dentro del menu LOG -Histdrico alarmas se puede visualizar el histérico de las alarmas de

Return humidity probe

la unidad. Las alarmas se memorizaran en orden cronoldgico. En la pagina se visualizara la

alarm fecha de intervencion, la hora de intervencion y la duracién de la alarma.

26/07/2019

11:59:59 Para desplazarse por las alarmas memorizadas hay que presionar la tecla OK (O K).

Period: 1 h &

4.2.10 MENU DE HORAS - HISTORICO DE HORAS DE FUNCIONAMIENTO

WORKING HOURS
Unit:

Compressor 1.
C1 startup:
Compressor 2
C2 startup: °
Water valve: .
Heating:

WORKING HOURS .

Water valve:
Heating: 3 °
Humidifier: o
Free Cooling: o
Dry cooler

Condens. 1.
Condens. 2:

V).

4.2.11 MENU INFO - INFORMACION

CLOSE CONTROL

UNIT CODE
10160257 ]
VERSION

0 A

Dentro del ment HORAS - Historico de horas de funcionamiento se pueden ver las ho-
ras de funcionamiento de los siguientes componentes de la unidad:

Horas de funcionamiento de la unidad: Indica las horas totales de funciona-
miento de la unidad (Unidad ON).

Compresor 1: Indica las horas totales de funcionamiento del compresor 1.
Compresor 2: Indica las horas totales de funcionamiento del compresor 2.
Valvula de agua: Indica las horas totales de funcionamiento de la valvula del
agua refrigerada.

Calefaccion: Indica las horas totales de funcionamiento de la calefaccion.
Humidificador: Indica las horas totales de funcionamiento del humidificador.
Free Cooling: Indican las horas totales de funcionamiento del free cooling.

Dry cooler: Indica las horas totales de funcionamiento del dry cooler.
Condensador 1: Indica las horas totales de funcionamiento del condensador 1.
Condensador 2: Indica las horas totales de funcionamiento del condensador 2.

Para desplazarse por las horas de funcionamiento, simplemente presione el botén ABAJO

En el menu INFO - Informacion se puede ver:

El nimero de serie de la unidad.
La version de software instalada en la unidad.
La direccion MAC del controlador.

REGULADOR ELECTRONIC
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4.3 MENU DE PARAMETROS
PARAMETERS
2 7
Manuf. setup
@ .
Language Hours delete
4.3.1 SIMBOLOS E ICONOS VISUALIZABLES DESDE LA PANTALLA
Dentro de las paginas del software se utilizan diferentes tipos de iconos. En la siguiente tabla se muestra el significado de
los iconos.
Ment de parametros
() [ Fl“ —m =
El s i I, i
Setup usuario Setup fabricante Idioma Cancelacion historico Cancelacién horas
Grupos de parametros del menu de usuario
At
) d, S O
Ventilacién Temperatura Limite de Humedad Humidificador Free cooling y Two
temperatura sources
b, E
Condensadores Dry cooler Filtros de aire Calibracién sondas Modbus Ethernet
i
BACnet Registro de datos Contrasena
Grupos parametros menu del fabricante
I d, o 00 2

Sondas

Sondas remotas

Entradas digitales

Salidas digitales

Ventilacién

Tipo de maquina

G

)
Expansion directa Calefaccion Humedad Condensadores Dry cooler
1 an Y T
LX) / e
Bomba de agua Limites set-point Zona muerta Red local Gestién de alarmas Bqutueec?a(:e las
% ;
7| o)y
Restablecer los parametros Contrasena




4.3.2 ACCESO A LOS MENUS PROTEGIDOS POR CONTRASENA
Para acceder a los pardmetros del menu PAR - Parametros es necesario introducir la contrasefa correcta de LOGIN.

Para introducir la contrasefa haga los siguiente:

«  Pulse la tecla OK (O K) para habilitar las modificacion de la contrasefa. El campo empezard a parpadear y se seleccionara
el primer digito de la contrasefa.

«  Cambie el valor del digito con las teclas ARRIBA (/\) y ABAJO (\/). Para moverse entre los digitos, presione las teclas
IZQUIERDA ($™) y DERECHA ().

. Para memorizar el valor introducido, hay que presionar la tecla OK (O K). Para salir de la modificacion de la contrasefa sin
. . |
guardar, sera suficiente pulsar la tecla ESC (U).

Contrasefa por defecto (Modificable) PARAMETROS DE USUARIO:

0123

Contrasefa por defecto (Modificable) PARAMETROS DE FABRICANTE:

0694

PASSWORD

433 ACCESO A LOS GRUPOS Y PARAMETROS DE REGULACION

El MENU DE PARAMETROS est3 dividido en varios MENUS. Dependiendo del nivel de la contrasefa introducida, estara
disponible un nimero diferente de MENUS.

Puede seleccionar los MENUS desplazando el cursor con los botones ARRIBA (/\) y ABAJO (\/). Para acceder al MENU
seleccionado se debe presionar la tecla OK (OK).

Los MENUS se dividen a su vez en diferentes GRUPOS, cuyo nombre describe la funcién de los parametros que contiene.
Para moverse entre las paginas de los distintos MENUS , pulse los botones IZQUIERDA (é) y DERECHA (9).

Puede seleccionar los GRUPOS desplazando el cursor con los botones ARRIBA (/\) y ABAJO (\/). Para acceder al MENU
seleccionado se debe presionar la tecla OK (OK).

Es posible que algunos grupos sean inaccesibles, lo que indica que los componentes a los que se refieren no estan presentes
en la unidad.
4.3.4 MODIFICACION DE LOS PARAMETROS

Para modificar los parametros, proceda de la siguiente manera:

«  Seleccione el PARAMETRO que desea modificar con las teclas ARRIBA (/\) y ABAJO (\/) y pulse la tecla OK (O K) para
habilitar la modificacion del parametro; el pardmetro comenzara a parpadear.

«  Cambie el pardmetro con las teclas ARRIBA (/\) y ABAJO (\/). Las presiones prolongadas de las teclas permitira que el
valor que esta cambiando aumente mas rdpidamente. Si el parametro contiene varios campos modificables, muévase entre

los campos pulsando las teclas IZQUIERDA (<™) y DERECHA ().

. Para memorizar el valor introducido, hay que presionar la tecla OK (O K). Sin embargo, si no se desea memorizar el pardme-
. . . |
tro, sera suficiente presionar la tecla ESC (U).




4.3.5 SETUP USUARIO

USER SETUP

5 &,

Temperature Limit temp.

4 A+
Y 8 fc
Humidity Humidifier

Pag. 1/3

Condensers

8. .

Probe calibr. Modbus Ethernet

< Prev.

En el interior del SETUP USUARIO se pueden visualizar los siguientes grupos de pardme-

Ventilacion: Contiene los parametros de regulacion de los ventiladores.
Temperatura: Contiene los parametros de regulacion de la temperatura.

Limite de temperatura: Contiene los pardmetros de regulacion de la tempera-
tura limite.

Humedad: Contiene los pardmetros de regulacién de la humedad.
Humidificador: Contiene los pardmetros de regulacién del humidificador.

FC & TS: Contiene los pardmetros de regulacién del sistema free-cooling y del
sistema Two Sources.

Condensador: Contiene los pardmetros de regulacién del condensador.

Dry cooler: Contiene los parametros de regulacion del dry cooler.

Filtros de aire: Contiene los parametros de regulacion de los filtros de aire.
Calibracion sondas: Contiene los parametros de calibracion de las sondas de la
unidad.

Modbus: Contiene los parametros relacionados con el protocolo Modbus.
Ethernet: Contiene los parametros del protocolo Ethernet.

Bacnet: Contiene los parametros del protocolo BACnet.

Registro de datos: Contiene los parametros para la memorizacién de los para-
metros de funcionamiento.

Contrasefa: Permite cambiar la contrasefia de acceso.




4.3.6 SETUP FABRICANTE

e

Remote

DO

Digital outputs Wentilation

Chilled water Heating

O
0o
Humidity

< Prev.

Set-point limits ~ Dead zone

wo L)

Local network — Alarm manag.

< Prev. Pag

MANUFACTURER SETUP

2 G

Parameters rar

Pag. 4/4

En el interior del SETUP FABRICANTE se pueden visualizar los siguientes grupos de para-

Sondas: Contiene los pardametros de configuracién de las sondas.

Sondas remotas: Contiene los pardmetros de configuracién de los médulos de
las sondas remotas.

Entradas digitales: Contiene los parametros de configuracion de las entradas
digitales.

Salidas digitales: Contiene los pardmetros de configuracién de las entradas di-
gitales.

Ventilacién: Contiene los parametros de configuracion de la ventilacién.

Tipo de maquina: Contiene los parametros de configuracion del tipo de unidad.
Expansion directa: Contiene los pardmetros de configuracion de la expansion
directa.

Agua refrigerada: Contiene los pardmetros de configuracion del agua refrigerada.
Calefaccion: Contiene los pardmetros de configuracién de la calefaccion.
Humedad: Contiene los pardmetros relacionados con la configuracién de la hu-
medad.

Condensadores: Contiene los pardmetros relacionados con la configuracién de
los condensadores.

Dry cooler: Contiene los pardmetros de la configuracién de los dry cooler.
Bomba de agua: Contiene los parametros de la configuracion de la bomba de
agua.

Limites set-point: Contiene los pardmetros de la configuracién de los limites de
los set-point.

Zona muerta: Contiene los pardmetros de la configuracion de la zona muerta.
Red local: Contiene los parametros de la configuracién de la red local.

Gestion de alarmas: Contiene los parametros de la configuracion de la gestidn
de alarmas.

Bloqueo de las teclas: Contiene los pardmetros de la configuracién del bloqueo
de las teclas.

Parametros: Contiene los pardmetros de la gestiéon de los pardmetros.
Contrasena: Permite cambiar la contrasefia de acceso.

REGULADOR ELECTRONIC
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4.3.7 CONFIGURACION DEL IDIOMA

{ATENCION!

El cambio de idioma requiere un reinicio del controlador para ser confirmado.

LANGUAGE

El software de regulacion permite configurar diferentes idiomas Dentro del SETUP IDIO-
MA se puede seleccionar uno de los siguientes idiomas:

1) ltaliano
2) Inglés

3) Francés
4)  Aleman
5) Espanol
6) Holandés
7) Ruso

8) Polaco

43.8 CANCELACION DE HORAS DE TRABAJO

Unit:
Compressor 1.
Compressor 2:
Water valve:
Heating:
Humidifier:
Free Cooling:

Water valve:
Heating:
Humidifier:
Free Cooling:
Dry cooler
Condens. 1.
Condens. 2:

HOURS DELETE

Reset
Reset
Reset
Reset
Reset
Reset

HOURS DELETE  [u/M

Reset
Reset
Reset
Reset
Reset
Reset

Dentro de la CANCELACION DE HORAS DE TRABAJO es posible cancelar el histérico de
las horas de trabajo de los principales componentes.

Para desplazarse por las horas de funcionamiento, simplemente presione el botén ABAJO

V).




5

5.1

LOGICAS DE REGULACION Y PARAMETRIZACION DE LA UNIDAD
VERSION DEL SOFTWARE DE REGULACION

El software de regulacion se puede suministrar en tres versiones diferentes, marcadas con una letra mayuscula al final del

numero progresivo. Las diferentes versiones del software varian dependiendo del tipo de comunicacién en serie disponible.

5.2

A continuacion se muestran las diferencias entre las distintas versiones del software:
Software version A:
Esta version pone a disposicion los siguientes protocolos seriales:

Modbus RTU Slave en el puerto RS485
Modbus IP Slave en el puerto RJ45

Software version B:

Esta version pone a disposicion los siguientes protocolos seriales:
Modbus RTU Slave en el puerto RS485

Modbus IP Slave en el puerto RJ45

BACnet IP en el puerto RJ45

Software version C:

Esta version pone a disposicion los siguientes protocolos seriales:
BACnet MS/TP en el puerto RS485

Modbus IP Slave en el puerto RJ45

CAMBIO DEL IDIOMA DEL SOFTWARE DE REGULACION

iATENCION!

El cambio de idioma requiere un reinicio del controlador para ser confirmado.

El software de regulacion permite configurar diferentes idiomas. Mediante el parametro “Idioma” (Menu Idioma) se puede

seleccionar uno entre los siguientes idiomas:

1)
2)
3)
4)
5)
6)
7)
8)

cionado.

Italiano
Inglés
Francés
Aleman
Espaiol
Holandés
Ruso
Polaco

Una vez modificado el parametro, es necesario reiniciar el controlador para confirmar el cambio y mostrar el idioma selec-
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BLOQUEO TECLAS

El software de regulacién permite configurar una funcion de bloqueo de las teclas, que se activa automaticamente si el

teclado no se toca durante 120 segundos.

Mediante el parametro “Habilita Bloqueo Teclas” (Setup fabricante - Bloqueo teclas) se puede seleccionar uno entre los

siguientes tipos de bloqueo de las teclas:

1) No:El bloqueo de las teclas no estd activo.
2) Si:Las teclas se bloqueardn tras un momento de inactividad.
3) Contraseia: Las teclas se bloquearan pasados unos instantes de inactividad y serd necesario introducir la contrasefia usua-
rio para desbloquear el teclado.
Fi*q
Cuando las teclas estan bloqueadas en el display aparece el icono correspondiente (IlEll). Cuando las teclas estén bloquea-
das NO se podra:

Encender y apagar la unidad mediante el teclado.
Acceder al menu principal.
Borrar las alarmas activas.

Todavia serd posible:

Visualizar el estado de los componentes presionando las teclas IZQUIERDA (é) y DERECHA (9).
Visualizar las alarmas activas mediante la presién prolongada de la tecla ALARMA (X7).

Para borrar el bloqueo de las teclas solo hay que presionar simultdneamente las teclas ARRIBA + ABAJO (/\ | \/) duran-

te unos segundos. Es posible que sea necesaria una contrasefa de desbloqueo, esta contrasefa es la del USUARIO.




5.4 ENCENDIDO DE LA UNIDAD

La unidad se puede encender y apagar presionando durante unos segundos el pulsador ON/OFF (Q)). El estado de la uni-
dad se puede visualizar en la pagina principal del display.

Si las unidades estuvieran instaladas en red local, segun la configuracion del pardmetro “ON/OFF Dinamico” (Setup fabri-
cante - Red local), se podran encender o apagar simultdneamente todas las unidades presentes en una red local.

Cuando esta encendida (Unidad ON), la unidad podra ser controlada mediante la entrada digital de OFF desde remoto y
mediante el sistema de supervision/BMS Modbus.

5.4.1 OFF DESDE REMOTO Y DESDE SISTEMA DE SUPERVISION/BMS MODBUS

iATENCION!

Si la unidad se pusiera en OFF por el sistema de supervision/BMS, y no se pueda restablecer
el estado de ON (por ejemplo por la ausencia de comunicacion), sera posible realizar un reset
de la condicién de OFF interrumpiendo la alimentacion eléctrica de la unidad 3 veces conse-

cutivas en 1 minuto.

La unidad se puede apagar y encender una vez que se ha puesto en marcha desde el terminal, mediante una entrada digital
de OFF desde remoto y mediante el sistema de supervision/BMS Modbus.

Por razones de seguridad del operador, si la unidad se pusiera en OFF desde el display, la unidad no podra de ninguna
manera ponerse en marcha mediante la entrada digital de OFF desde remoto y mediante el sistema de supervisién/BMS Modbus. La
prioridad de encendido de la unidad es por lo tanto la siguiente:

@ @ A On/Off desde display
B Off desde remoto
I _/ | -/ | -/ C Off desde sistema de supervision/BMS
Modbus

5.4.2  REINICIO AUTOMATICO POR FALTA DE ALIMENTACION

{ATENCION! ;PELIGRO!

iPeligro de arranque inmediato después del restablecimiento del interruptor general, si se utiliza como
parada de emergencia!

El interruptor general puede utilizarse como una parada de emergencia cuando el operador esta cerca de la maqui-
na (puesta en marcha, funcionamiento y mantenimiento). En este caso, el restablecimiento del interruptor general
permite que la maquina se reinicie inmediatamente, sin necesidad de que el operador realice ninguna otra accion.

El software de control cuenta con una funcién de reinicio automatico en el caso de ausencia de la linea de alimentacion. En
el caso en que la linea de alimentacidn faltara, cuando vuelve, el SURVEY? vuelve al funcionamiento anterior al problema.

La vuelta al funcionamiento anterior sera posible solo si, cuando se reinicia, la unidad no presenta alarmas que bloqueen e
impidan volver a encender.
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5.4.3 ALARMA FALTA DE ALIMENTACION

El software de control cuenta con una funcién de aviso para apagado, en el caso de ausencia de la linea de alimentacion. En el
caso en que la linea de alimentacion faltara, cuando vuelve, el SURVEY? activara una alarma para avisar al usuario de que hay un problema.

Mediante el pardametro “Alarma falta alimentacion eléctrica” (Setup fabricante - Gestion alarmas) es posible habilitar la
alarma de reinicio por falta de alimentacion.

Mediante el parametro se puede elegir el tipo de intervencién de la alarma:

1) No: Ninguna alarma se produce en caso de reinicio por falta de alimentacion.

2) Unidad ON:Laalarma se producirg, en el sucesivo reinicio del SURVEY?, solo si la unidad estaba en funcionamiento (Unidad
ON). Si la unidad estaba apagada (Unidad OFF), no se producird ninguna alarma.

3) Si:Laalarma SIEMPRE se generara la proxima vez que se reinicie el SURVEY3,

Cuando esta configurado, al reiniciarse el SURVEY? debido a la falta de tensidon producira la “Alarma falta alimentacion
eléctrica” con el fin de avisar al usuario del problema.

5.4.4 SISTEMA DE MANTENIMIENTO DE ALIMENTACION CON UPS - ULTRACAP

El software de control cuenta con una funcién que permite mantener activa la regulacién en caso de falta de alimentacion,
solo del microprocesador de control, mediante una linea preferencial (UPS).

La funcién de Ultracap (del inglés Ultracapacitor) permite suspender la regulaciéon de la unidad mientras esta ausente la
linea de alimentacion principal. Con la funcion Ultracap activa, la unidad no producira alarmas relativas a componentes no activos

(ventiladores, compresores con inversor), manteniendo en perfecto funcionamiento el resto de la regulacion.

Para habilitar esta funcion es necesario configurar una de las entradas que son configurables, para gestionar la activacion
de la modalidad Ultracap.

Mediante el parametro “Entrada configurable (1-2-3-4-5)" (Setup fabricante - Entradas digitales) se puede configurar la
gestion “Ultracap” (vea capitulos siguientes para mas detalles.
5.5 GESTION LAS PERSIANAS MOTORIZADAS

El software de regulacion tiene la posibilidad de controlar las persianas motorizadas, con la funciéon de aislar la unidad del
ambiente cuando esté apagada.

Cuando se encienda (Unidad ON) el SURVEY? empezara a abrir las persianas. Cuando la entrada digital de estado de las
persianas (ID2) resulte ABIERTO (persiana abierta) los ventiladores se pondran en marcha.

Mediante el parametro “Retraso alarma estado persianas” (Setup fabricante -Gestion Alarmas) se puede configurar un
retraso de intervencién de la alarma en fase de encendido, para consentir al motor abrir la persiana.

Si la entrada digital de estado de las persianas resultara CERRADA (persiana cerrada), al final del periodo de apertura o
durante el funcionamiento normal de la unidad, se producira la "Alarma estado persiana motorizada’, que detendra el funciona-
miento de la unidad.




5.6 REGULACION DE LOS VENTILADORES DE IMPULSION DEL AIRE

El SURVEY? tiene la posibilidad de controlar uno o varios ventiladores de impulsion del aire con diferentes tipos de control.
El tipo de control estd asociado a las caracteristicas del ventilador y al ambiente que se debe climatizar.

Mediante el parametro “Numero de ventiladores” (Setup fabricante - Ventilacion) se puede configurar el nimero de ven-
tiladores instalados en la unidad.

Mediante el pardmetro “Tipo ventiladores” (Setup fabricante - Ventilacién) se puede configurar el control de los ventilado-
res entre los siguientes tipos:

1) On-off: Los ventiladores se controlaran mediante una salida digital.

2) Analdgicos: Los ventiladores se controlardn mediante una salida digital y una salida analégica 0-10 V.

3) Modbus EBM 3PH: Permite controlar los ventiladores EBM PAPST, con alimentacién trifasica, mediante protocolo de comu-
nicacion Modbus Master.

4) Modbus EBM 1PH: Permite controlar los ventiladores EBM PAPST, con alimentacion monofasica, mediante protocolo de
comunicacién Modbus Master.

5) Modbus ZIEHL 3PH: Permite controlar los ventiladores ZIEHL ABEGG, con alimentacién trifasica, mediante protocolo de
comunicacién Modbus Master.

6) Modbus ZIEHL 1PH: Permite controlar los ventiladores ZIEHL ABEGG, con alimentacion monofésica, mediante protocolo
de comunicacién Modbus Master.

Mediante el parametro “Tipo regulacion” (Setup fabricante - Ventilacién) se puede configurar la regulacion de los ventila-
dores entre los siguientes tipos:

1) Velocidad fija: Los ventiladores se regularan a velocidad de funcionamiento fija.

2) Reg. frio/calor: Los ventiladores se regularan a la velocidad de funcionamiento variable, proporcional a la solicitud de en-
friamiento o de calefaccion.

3) Caudal constante: Los ventiladores se regularan a la velocidad de funcionamiento variable, proporcional al caudal de aire
para mantenerla constante.

4) Presion constante: Los ventiladores se regularan a la velocidad de funcionamiento variable, proporcional a la presién del
aire ambiente, para mantenerla constante.

5.6.1 REGULACION DE LOS VENTILADORES CON MODULACION PARA VELOCIDAD FIJA

El software de control es capaz de gestionar la regulacién de los ventiladores a un valor fijo de velocidad, configurable
mediante pardmetro.

Mediante el pardmetro “Tipo de regulacion” (Setup fabricante - Ventilacion) se puede configurar la regulaciéon de los venti-
ladores configurando una velocidad de funcionamiento fija.

Mediante el parametro “Velocidad maxima” (Setup fabricante - Ventilacion) se puede configurar la velocidad de funciona-
miento que se quiere mantener.

iATENCION!: No se aconseja configurar la velocidad a un valor inferior al 30%, ya que podria impedir una deteccién correcta
de la temperatura y de la humedad del ambiente. En el caso de unidad de expansion directa y con baterias eléctricas, la velocidad del
ventilador debera ser suficiente para garantizar el funcionamiento éptimo de los componentes.

J\%

100%|

A Velocidad maxima (Setup fabricante - Ventilacion)

AJ

0%)| ON OFF t
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5.6.2 REGULACION DE LOS VENTILADORES DE MODULACION EN PROPORCION A LA DEMANDA DE REFRIGERACION O CA-
LEFACCION

El software de control es capaz de gestionar la regulacién de los ventiladores a un valor proporcional a la solicitud de en-
friamiento o de calefaccién. Esto permite ahorrar energia de gestion y reducir el nivel de ruido, sobre todo con las cargas térmicas
parciales.

Mediante el parametro “Tipo de regulacion” (Setup fabricante - Ventilacién) se puede configurar la regulacién de los venti-
ladores de manera que se module la velocidad seguin la demanda de refrigeracion o calefaccion.

Mediante el parametro “Velocidad minima” (Setup fabricante - Ventilacién) se puede configurar la velocidad de funciona-
miento minima a la que el ventilador se podra regular.

Mediante el parametro “Velocidad maxima” (Setup fabricante - Ventilacidn) se puede configurar la velocidad de funciona-
miento méxima a la que el ventilador se podra regular.

iATENCION!: No se aconseja configurar la velocidad minima a un valor inferior al 30%, ya que podria impedir una deteccién
correcta de la temperatura y de la humedad del ambiente. En el caso de unidad de expansién directa y con baterias eléctricas la ve-
locidad del ventilador se mantendrd a la velocidad maxima hasta que se apague el componente, para garantizar el funcionamiento
6ptimo de los componentes.

%
A
100%
B
[
A
. A Velocidad minima (Setup fabricante - Ventilacion)
0%| ON OFF "t B  Velocidad maxima (Setup fabricante - Ventilacién)
Ak C  Area de modulacién del ventilador
100% D Demanda de refrigeracién o calentamiento.
D
0% >"C

5.6.3 REGULACION DE LOS VENTILADORES MODULADORES CON DELTA DE TEMPERATURA CONSTANTE

Através del pardmetro "Tipo de regulacién" (Setup fabricante - Ventilacion) es posible configurar la regulacién de los venti-
ladores para modular la velocidad en funcién de la temperatura delta (AT = Temperatura del aire de recuperacion - Temperatura
del aire de impulsién), con el fin de mantenerla constante con respecto al parametroSet-point delta temperatura aire" (Setup
usuario - Ventilacion).

La velocidad del ventilador se aumentara, o disminuira, con el fin de alcanzar el valor de setpoint. Una zona muerta de 1.0°C
estabilizard la velocidad del ventilador.

Mediante el pardmetro “Velocidad minima” (Setup fabricante - Ventilacién) se puede configurar la velocidad de funciona-
miento minima a la que el ventilador se podré regular.

Mediante el pardmetro “Velocidad maxima” (Setup fabricante - Ventilacién) se puede configurar la velocidad de funciona-
miento méaxima a la que el ventilador se podra regular.

{ATENCION?!: Para evitar fluctuaciones en la velocidad de los ventiladores, la regulacién se detendra cuando el compresor
se ponga en marcha durante un periodo de startup (por defecto 60 s); al final del periodo de startup del compresor, la regulacion se
reanudard automaticamente. En el caso de los compresores con regulacion por inversor, la regulacion de los ventiladores se detendra
incluso si es forzado el compresor para regreso del aceite; al final del periodo de forzado del compresor, la regulacion se reanudara
automaticamente.




5.6.4 REGULACION DE LOS VENTILADORES CON MODULACION PARA CAUDAL DE AIRE CONSTANTE

Mediante el parametro “Tipo de regulacion” (Setup fabricante - Ventilacidn) se puede configurar la regulacién de los venti-
ladores de manera que se module la velocidad segun el caudal de aire, para mantenerla constante respecto al pardmetro “Set-point
caudal” (Setup usuario - Ventilacién).

Para poder calcular el caudal del aire, la unidad necesita tener una sonda analdgica de presion diferencial del aire, instalada
dentro de la maquina y conectado con el tubo del ventilador.

f
I
+

Mediante el pardmetro “Presién diferencial aire” (Setup fabricante - Sondas) se puede configurar la presencia de la sonda
analdgica de presion diferencial del aire.

El caudal se calculara segun la siguiente funcién matematica:

Donde:
»  Vesel caudal de aire (volumen) en m*/h
o AP es la diferencia de presion medida
V = f AP sk k o Kes el coeficiente caracteristico del venti-
lador, parametro “Coeficiente calculo del

caudal de aire” (Setup fabricante - Venti-
lacién)

La velocidad del ventilador se aumentara, o disminuira, con el fin de alcanzar el valor de setpoint. Una zona muerta de
100m3/h permite estabilizar la velocidad del ventilador.

Mediante el parametro “Velocidad minima” (Setup fabricante - Ventilacion) se puede configurar la velocidad de funciona-
miento minima a la que el ventilador se podrd regular.

Mediante el pardmetro “Velocidad maxima” (Setup fabricante - Ventilacion) se puede configurar la velocidad de funciona-
miento maxima a la que el ventilador se podra regular.

Este tipo de regulacién es éptima para garantizar un caudal constante incluso con pérdidas de carga del sistema variables
(ej. filtros sucios) que podrian reducirlo de manera considerable.
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5.6.5 REGULACION DE LOS VENTILADORES CON MODULACION PARA PRESION CONSTANTE

Mediante el parametro “Tipo de regulacion” (Setup fabricante Ventilacion) se puede configurar la regulacién de los ventila-
dores de manera que se module la velocidad segun la presion ambiente, para mantenerla constante respecto al parametro“Setpoint
presion” (Setup usuario - Ventilacion).

Para poder calcular la presion del aire, la unidad necesita tener una sonda analégica de presion diferencial del aire, instalada
dentro de la maquina.

Mediante el pardmetro “Presion diferencial aire” (Setup fabricante - Sondas) se puede configurar la presencia de la sonda
analdgica de presion diferencial del aire.

La velocidad del ventilador se aumentara, o disminuira, con el fin de alcanzar el valor de setpoint. Una zona muerta de 2 Pa
permite estabilizar la velocidad del ventilador.

Mediante el parametro “Velocidad minima” (Setup fabricante - Ventilacién) se puede configurar la velocidad de funciona-
miento minima a la que el ventilador se podra regular.

Mediante el parametro “Velocidad maxima” (Setup fabricante - Ventilacidn) se puede configurar la velocidad de funciona-
miento méxima a la que el ventilador se podra regular.

Esta regulacion es 6ptima en el caso de ambientes con distribucién del aire desde el suelo elevado, sobre todo en los si-
guientes casos:

«  Ambientes destinados a una expansion futura: En estos casos el suelo se “abre” durante los pasos de expansion y la presion
tenderad a bajar consiguientemente. La unidad serad capaz de compensar la reduccién, aumentando la velocidad de los ven-
tiladores garantizando una distribucion éptima del aire.

+  Ambientes sometidos a mantenimiento constante: En estos casos el suelo se “abre” durante las intervenciones de manteni-
miento y la presion tenderd a bajar consiguientemente. La unidad por lo tanto sera capaz de compensar la reduccion de la
presién, aumentando la velocidad de los ventiladores garantizando una distribucidon éptima del aire.

5.6.6 GESTION DE LA VELOCIDAD DE ARRANQUE
Si la regulacién de los ventiladores configurada es de modulacidn, se podra configurar un periodo de start-up. Durante el
periodo de arranque configurado los ventiladores se forzaran a la velocidad de start-up. Al final del tiempo de start-up los ventilado-

res empezaran a regular normalmente.

Mediante el parametro “Velocidad de startup” (Setup fabricante - Ventilacion) se puede configurar la velocidad de funcio-
namiento a la que el ventilador se podra regular.

Mediante el parametro “Tiempo de start-up” (Setup fabricante - Ventilacién) se puede configurar la duracion del periodo
de arranque de los ventiladores.

Esta funcion es dptima para lograr de manera mas rapida la condicion de trabajo cuando arranca la unidad, sin tener que
esperar el periodo de modulacién necesario para alcanzar el setpoint.
5.6.7 SISTEMA DE MEMORIZACION DE LA VELOCIDAD DE MARCHA

En las unidades con regulacién con caudal de aire constante, o con presion de aire constante, para optimizar mas las condi-
ciones de trabajo 6ptimas, el algoritmo de control tiene un sistema de memorizacion de la velocidad de marcha.

En cuanto el sistema alcanza el set-point, memoriza el valor de solicitud de velocidad que ha permitido alcanzar el set-point.
A la siguiente puesta en marcha de los ventiladores, estos se volverdn a poner en marcha con el valor memorizado.

Si se configura la gestidn de la velocidad de puesta en marcha inicial, los ventiladores se pondran en marcha con el valor
memorizado, ignorando el parametro de la velocidad de puesta en marcha inicial.

Si no hay un valor en la memoria, o no se ha alcanzado nunca el set-point, los ventiladores seguiran e algoritmo normal de
regulacion.




5.6.8 GESTION DE LAS ALARMAS DE LOS VENTILADORES

Silos ventiladores estuvieran controlados mediante sefial 0-10 V o On-Off digital, la alarma se controlara mediante la entra-
da digital correspondiente. En el caso de que uno o varios de los ventiladores resulten en alarma, el SURVEY? producira la “Alarma
general de los ventiladores de impulsion’, que detendra el funcionamiento de la unidad

Si los ventiladores estan controlados mediante la conexion Modbus, el SURVEY? es capaz de detectar las siguientes condi-
ciones de alarma de cada ventilador instalado en la unidad, generando la“Alarma del inversor del ventilador (1-2-3-4-5)"en la que
se especifica la naturaleza del problema. Una de las posibles causas de alarma puede estar entre las siguientes:

« Falta de comunicacion: El SURVEY? controla constantemente la comunicacion correcta con el médulo de control de los
ventiladores con el fin de garantizar el funcionamiento correcto de los mismos.

«  Alarma falta de fases: La electrénica de control de los ventiladores comprueba constantemente la presencia de alimenta-
cién al motor. El control se produce en cada fase del motor.

«  Alta temperatura inversor: La electronica de control de los ventiladores comprueba constantemente la temperatura del
mddulo de control, con el fin de prevenir un dafio debido a temperaturas demasiado altas.

«  Alta temperatura motor: La electrénica de control de los ventiladores comprueba constantemente la temperatura del
motor con el fin de prevenir un dafio debido a temperaturas demasiado altas.

«  Errorinversor: La electrénica de control de los ventiladores comprueba constantemente el estado del médulo de control
y comunica el eventual dafo.

«  Motor sobrecargado: La electrénica de control de los ventiladores comprueba constantemente el estado del motor y
comunica la eventual sobrecarga.

- Bajatension: La electronica de control de los ventiladores comprueba constantemente el estado del médulo de control y
comunica la eventual reduccién de alimentacion CC.

«  Falta comunicacion master-slave: La electronica de control de los ventiladores comprueba constantemente el estado de
la comunicacion con los ventiladores slave y comunica la eventual falta de comunicacion.

«  Error del sensor Hall: La electrénica de control de los ventiladores comprueba constantemente el estado del sensor Hall y
comunica el eventual dafio.
5.6.9 ALARMA SONDA ANALOGICA DE PRESION DIFERENCIAL DEL AIRE

Si en la unidad esta presente la sonda de presion diferencial del aire, para la gestidén de los ventiladores, sera controlada
constantemente.

En caso de que la sonda analdgica de presidn diferencial de aire esté rota o desconectada el SURVEY? generara la“Alarma
sonda de presion diferencial de aire”.

En caso de que la sonda analdgica de presién diferencial del aire esté rota o desconectada, el SURVEY? detendra la regula-
cién de la velocidad en el dltimo valor con el que se ha alcanzado el setpoint. Si el setpoint nunca se hubiera alcanzado la velocidad
se bloquea en el 50% o a la velocidad de start-up (arranque), si estuviera configurada.
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5.7 REGULACION DE LA TEMPERATURA
5.7.1  TIPO DE CONTROL DE LA TEMPERATURA

Todas las unidades cuentan con dos sondas de deteccion de las temperaturas de ejercicio. Una sonda esta situada en la
seccion de recuperacion del aire del ambiente y se define “Sonda de temperatura de recuperacion’, mientras que otra sonda esta
situada en el compartimiento de impulsion del aire en el ambiente y se define “Sonda de temperatura de impulsion”.

Mediante el parametro “Sensor de regulacion” (Setup usuario - Temperatura) se puede configurar cualquier sonda desig-
nada para el control de la temperatura. El tipo de control esta asociado normalmente al tipo de instalacién que se quiere realizar. Se
pueden seleccionar los siguientes controles:

»  Regulaciéon de la temperatura de recuperacién: El SURVEY? utilizara el valor de temperatura de recuperacién para re-
gular la temperatura. Esta configuracién es dptima en ambientes donde las cargas térmicas estan distribuidas de manera
homogénea.

«  Regulacion de la temperatura de impulsion: El SURVEY? utilizard el valor de temperatura de impulsién para regular la
temperatura. Esta configuracion es dptima en ambientes donde las cargas térmicas no son homogéneas y la temperatura
de recuperacioén podria resultar incorrecta.

5.7.2 CONFIGURACIONES DE LOS LIMITES DEL SETPOINT DE TEMPERATURA

Si fuera necesario limitar el campo de configuracion del setpoint de regulacion de la temperatura, se puede configurar el
limite minimo y maximo del mismo:

Mediante el pardmetro “Limite minimo de setpoint temperatura” (Setup fabricante - limites de setpoint) se puede confi-
gurar el limite minimo de configuracion del setpoint de temperatura.

Mediante el parametro “Limite maximo de setpoint temperatura” (Setup fabricante - limites de setpoint) se puede confi-
gurar el limite maximo de configuracion del setpoint de temperatura.

Esta funcidn es dptima para evitar que se configuren valores de regulacion demasiado altos, o bajos, que podrian crear
problemas en la instalacion.
5.7.3 CONFIGURACION DE LA ZONA MUERTA DE REGULACION DE LA TEMPERATURA

Con el fin de evitar oscilaciones continuas de la demanda de refrigeracion o calefaccion cerca del setpoint de regulacion, se
puede configurar una zona muerta de regulacién que alejara del setpoint el punto de inicio de la regulacion. Para mas informacion

consulte los siguientes capitulos.

Mediante el parametro “Zona muerta temperatura” (Setup fabricante - Zona muerta) se puede configurar la zona muerta
de regulacién de la temperatura.

Esta funcidn es excelente en instalaciones donde las cargas térmicas son muy variables y se pueden producir sobrerregula-
ciones cerca del setpoint.




5.7.4 REGULACION PROPORCIONAL DE LA TEMPERATURA

Mediante el parametro “Tipo de regulacion” (Setup usuario - Temperatura) se puede configurar el tipo de regulacién “P”
(Proporcional) para la temperatura controlada.

Este tipo de regulacion es éptima en los casos en que se desee que la “fuerza” de los actuadores sea directamente propor-
cional al“alejamiento” de la magnitud de regulacion del valor ideal (Setpoint), respecto al valor maximo que se quiere obtener (Banda
proporcional).

Este tipo de regulacién tendera siempre a tener un error de regulacion en régimen, es decir, una desviaciéon de la tempe-
ratura respecto al valor de setpoint. La amplitud de la desviacién variara segun la exactitud de la dimensién de la unidad respecto a
la carga térmica de la instalacion: cuanto mas sobredimensionada esté la unidad, mayor podré ser la desviaciéon en régimen.

Por lo tanto la salida de mando de los componentes se regula segun la siguiente funcién:

Donde:
+  Out_eselerror proporcional.

10 o Bp es el pardmetro “Banda proporcio-
Outp = B * (I?’l — Set) nal” (Setup usuario - Temperatura)
p

o Eneselvalordetemperatura controlado
o Setes el parametro“Setpoint tempera-
tura” (Menu principal - Setpoint)

En el siguiente grafico se representa la regulacién proporcional, con y sin la zona muerta:

2%
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, TOO%BL s A Set-point temperatura (Mend principal -
Setpoint)
B  Zona muerta temperatura (Setup fabri-
cante - Configuracion zona muerta)
C Banda proporcional” (Setup usuario -
Regulacién temperatura)
0%) A “C D Regulacién enfriamiento
| C B | B o | E  Regulacion calefaccion

En el siguiente grafico esta representada la respuesta del sistema a la regulacion Proporcional en enfriamiento. La respuesta
en calefaccion serd opuesta especularmente.

A  Set-point temperatura (Menu principal -
Setpoint)

B Banda proporcional” (Setup usuario -
Regulacién temperatura)

C  Error de regulacion en régimen
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5.7.5 REGULACION PROPORCIONAL + INTEGRAL DE LA TEMPERATURA

Mediante el pardmetro “Tipo de regulacion” (Setup usuario - Temperatura) se puede configurar el tipo de regulacion “PI" ”
(Proporcional + Integral) para la temperatura controlada.

Este tipo de regulacién es éptima en los casos en que se desee reducir al minimo elError de regulacion en régimen, au-
mentando por lo tanto la precisién de la regulacion a lo largo del tiempo.

La regulacién Proporcional + Integral afiade al “Error proporcional” (capitulo anterior) el llamado “Error Integral’, que
permite al controlador memorizar los valores pasados del “Error proporcional’. Esta propiedad da a la regulacion “Pl” la capacidad
de llevar el proceso lo mas cerca posible al punto de referencia requerido.

Por lo tanto la salida de mando de los componentes se regula segun la siguiente funcion:

Donde:
. Outpi es el error proporcional + Integral
+ Out es el error proporcional (capitulo
anterior)
*  Bp es el parametro “Banda proporcio-
P — (In — Set) dt nal” (Setup usuario - Temperatura)
Bp * TI e Ties el pardmetro “Tiempo de integra-
cién” (Setup usuario - Temperatura)
«  Eneselvalorde temperatura controlado
e Setes el pardmetro “Setpoint tempera-
tura” (Menu principal - Setpoint)

Out,; = Out, +

A diferencia de la regulacion Proporcional, cuya salida de mando serd al 0 % cuando se alcance el Setpoint, en la regulacién
Proporcional + Integral, la salida de mando tendera a sufrir una Sobrerregulacién debida a la accidn integral. Por lo tanto se podran
tener valores de Out  mayores de 0% incluso cuando el valor controlado sea menor que el Setpoint. La amplitud de la Sobrerregu-
lacién tenderd a disminuir a lo largo del tiempo hasta acercarse al 0 %.

En el siguiente grafico se representa la respuesta del sistema a la regulacién Proporcional + Integral en enfriamiento. La
respuesta en calefaccion serd opuesta especularmente.

A  Set-point temperatura (Menu principal -
Setpoint)

B Banda proporcional” (Setup usuario -
Regulacion temperatura)

C  Error de regulacién en régimen

D Sobrerregulacion

ON t

La optimizacién de la regulacién podria requerir algo de tiempo ya que el sistema debe trabajar al menos durante 30 minu-
tos para garantizar que el calculo matematico se optimice. Si, al concluir los 30 minutos, el sistema resultara todavia muy inestable,
se deberan modificar de nuevo los pardmetros y volver a empezar las pruebas desde el principio.

Con la finalidad de reducir los tiempos de prueba sugerimos la introduccién de los siguientes valores:

- Pardmetro “Banda proporcional” (Setup usuario - Regulacién temperatura): 10,0 °C
«  Pardmetro “Tiempo de integraciéon” (Setup usuario - Regulacidon temperatura: 180 s




5.7.6  REGULACION PROPORCIONAL + INTEGRAL + DERIVATIVA DE LA TEMPERATURA

Mediante el parametro “Tipo de regulacion” (Setup usuario - Temperatura) se puede configurar el tipo de regulacién “PID”
(Proporcional + Integral+ Derivada) para la temperatura controlada.

Este tipo de regulacion es excelente en los casos en que se desee reducir al minimo elError de regulacion en régimeny la
Sobrerregulacion, o que hace mas estable y preciso el control de la temperatura.

La regulacion “PID” aflade a la regulacion Proporcional + Integral el lamado “Error derivativo’, que permite tener en cuenta
la“velocidad” con la cual cambia la dimensién, y por lo tanto permite corregir de manera mas rapida la salida de mando.

Por lo tanto la salida de mando de los componentes se regula segun la siguiente funcién:

Donde:
. OutpwI es el error proporcional + Integral
+ derivado
+ Out es el error proporcional (capitulo
anterior)
e Out_ es el error proporcional + Integral
d(ln B SEt) (capitulo anterios P °
Out,;q = Out, + Out,; + * P : ,
pid D pt dt +  Bp es el parametro “Banda proporcio-

nal” (Setup usuario - Temperatura)

e Td es el parametro “Tiempo de deriva-
cién” (Setup usuario - Temperatura)

«  Eneselvalorde temperatura controlado

e Setes el pardmetro “Setpoint tempera-
tura” (Menu principal - Setpoint)

Tal como para la regulacion Proporcional + Integral, en la regulacién Proporcional + Integral + Derivativa, la salida de mando
tenderd a sufrir una Sobrerregulacién. Por lo tanto se podran tener valores de Out  mayores de 0% incluso cuando el valor controla-
do sea menor que el Setpoint. La amplitud de la Sobrerregulacién tendera a disminuir a lo largo del tiempo hasta acercarse al 0 %.

En el siguiente grafico se representa la respuesta del sistema a la regulacion Proporcional + Integral + Derivativo en enfria-
miento. La respuesta en calefaccion serd opuesta especularmente.

A  Set-point temperatura (Menu principal -
Setpoint)

B  Banda proporcional” (Setup usuario -
Regulaciéon temperatura)

C  Errorderegulacion en régimen

D Sobrerregulacion

ON t

La optimizacién de la regulacién podria requerir algo de tiempo ya que el sistema debe trabajar al menos durante 30 minu-
tos para garantizar que el calculo matematico se optimice. Si, al concluir los 30 minutos, el sistema resultara todavia muy inestable,
se deberan modificar de nuevo los pardmetros y volver a empezar las pruebas desde el principio.

Con la finalidad de reducir los tiempos de prueba sugerimos la introduccién de los siguientes valores:
- Parametro “Banda proporcional” (Setup usuario - Regulacién temperatura): 40,0 °C

«  Parametro “Tiempo de integracion” (Setup usuario - Regulacién temperatura: 60 s
«  Parametro “Tiempo de derivacién” (Setup usuario - Regulacion temperatura): 1s
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5.7.7 ALARMAS DE ALTAY BAJATEMPERATURA

Mediante los parametros “Offset alarma alta temperatura” (Setup usuario - Temperatura) y “Offset alarma baja tempera-
tura” (Setup usuario - Regulacion temperatura) se pueden configurar dos umbrales de alarma para la temperatura controlada.

La superacién de dichos umbrales generard la “Alarma alta temperatura de regulacion” o la “Alarma baja temperatura
de regulacion” con el fin de avisar al operador de posibles problemas.

La intervencion de las alarmas de alta y baja temperatura no constituye un problema de bloqueo para la unidad que con-
tinde funcionando regularmente. Mediante el parametro “Retraso alarmas temperatura y humedad” (Setup fabricante - Gestion
Alarmas) se puede retrasar la intervencién de la alarma.

La intervencion de las alarmas se define mediante las siguientes formulas:

Donde:
e Al eslaalarmade alta temperatura
e Al eslaalarma de baja temperatura
_ »  Eneselvalor de temperatura controlado
AlHC = In > Set + OffSEth «  Setes el parametro“Setpoint tempera-
tura” (Menu principal - Setpoint)
«  Offset, es el parametro “Offset alarma
AlLt = In < Set — OffsetLt- alta temperatura” (Setup usuario - Tem-
peratura)
«  Offset es el parametro "Offset alarma
alta temperatura” (Setup usuario - Tem-
peratura)

5.7.8 GESTION DE ALARMAS DE LAS SONDAS DE TEMPERATURA DEL AIRE

En el caso en que la sonda de temperatura de recuperacion resulte rota o desconectada, el SURVEY? generara la “Alarma
sonda temperatura recuperacion rota”

De la misma manera, en el caso en que la sonda de temperatura de impulsién resulte rota o desconectada, el SURVEY? ge-
nerara la“Alarma sonda temperatura impulsion rota”.

Con el fin de no interrumpir la regulacién de temperatura, el SURVEY? utilizara el sensor funcionante como valor valido. En
el caso de que ambas sondas estén rotas, la regulacion de la temperatura se detendra.




5.8 REGULACION DE LA TEMPERATURA LIMITE
5.8.1 TEMPERATURA LIMITE

Mediante el parametro “Sensor de regulacion” (Setup usuario - Temperatura) se puede configurar cualquier sonda desig-
nada para el control de la temperatura. La sonda no designada para la regulacién podra utilizarse para poner un limite a la regulacién
(temperatura limite) para evitar problematicas de instalacién. Por lo tanto:

e  Temperatura limite de impulsién: En el caso en que la temperatura de recuperacion esté controlada, se pueden configurar
los limites para la temperatura de impulsidn con el fin de garantizar que el aire introducido en el ambiente no sea demasia-
do caliente o demasiado frio.

«  Temperatura limite de recuperacion: En el caso en que la temperatura de impulsion esté controlada, se pueden confi-
gurar los limites para la temperatura de recuperacion con el fin de garantizar que el aire en el ambiente no sea demasiado
caliente o demasiado frio.

5.8.2 GESTION DE LA ALTAY BAJA TEMPERATURA LIMITE

Mediante los pardmetros “Limite superior temperatura limite” (Setup usuario - Temperatura limite) y “Limite inferior de
la temperatura limite” (Setup usuario - Temperatura limite) se pueden configurar dos umbrales de alarma para la temperatura limite.

La superacién de dichos umbrales generard la “Alarma alta temperatura limite” o la “Alarma baja temperatura limite”
con el fin de avisar al operador de posibles problemas.

La intervencién de las alarmas de alta y baja temperatura limite no constituye un problema de bloqueo para la unidad que
continte funcionando regularmente. Mediante el pardmetro “Retraso alarmas temperatura y humedad” (Setup fabricante - Alar-

mas) se puede retrasar la intervencion de la alarma.

La intervencién de las alarmas se define mediante las siguientes férmulas:

Donde:
e Al eslaalarma de alta temperatura i-
mite
J— - - e« Al es la alarma de baja temperatura
Al = In > Limity,, e €

« Ines el valor de temperatura limite

«  Limit, es el parametro “Limite alarma

In < L lml tLIt alta temperatura limite” (Setup usuario

- Temperatura limite)

«  Limit es el pardmetro “Limite alarma
baja temperatura limite” (Setup usua-
rio - Temperatura limite)

Alpy,

Con el fin de mejorar la gestién de la temperatura limite se puede intervenir de manera activa en los érganos de regulacién
de diferentes maneras. Mediante los parametros “Gestion alta temperatura limite” (Setup usuario - Temperatura limite) y “Gestion
baja temperatura limite” (Setup usuario - Temperatura limite) se pueden configurar las siguientes acciones:

«  Solo alarma: Cuando se superan los umbrales se genera una alarma de aviso.

«  Stop componente: Al superar los umbrales, el componente frio o calor se desactiva para mantener la temperatura dentro
del umbral de alarma. Si la temperatura limite se mantiene por encima de los umbrales se producira una alarma de aviso.

«  Reduccion: Al superar los umbrales, el seiial de regulacién de los componentes de regulacion se reduce de forma propor-
cional para mantener la temperatura dentro del umbral de alarma. Si la temperatura limite se mantiene por encima de los
umbrales se producird una alarma de aviso.

«  Activacion frio/calor: Al superar los umbrales, el componente frio o calor se activa de forma proporcional para mantener
la temperatura dentro del umbral de alarma. Si la temperatura limite se mantiene por encima de los umbrales se producira
una alarma de aviso.
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5.9 REGULACION DE LA HUMEDAD
5.9.1 CONFIGURACION DE LAS SONDAS DE HUMEDAD DE IMPULSION Y RECUPERACION

Las unidades pueden estar equipadas con una sonda de humedad de recuperacién, parametro “Humedad de recupera-
cion” (Setup fabricante - Sondas), que permite visualizar el valor de humedad del aire de recuperacion.

Las unidades ademas pueden estar equipadas con una sonda de humedad de impulsién, pardmetro “Humedad de impul-
sion” (Setup fabricante - Sondas), que permite visualizar el valor de humedad del aire de impulsion.

La regulacién de la humedad tendra lugar siempre en el valor de humedad de recuperacién, que normalmente corresponde
a la del ambiente a controlar. El valor de humedad de impulsion se utiliza solo como medio de control del estado de funcionamiento
de la unidad y no puede ser utilizado para controlar los componentes designados a las operaciones de humidificacion y deshumidi-
ficacion.

5.9.2 CONFIGURACIONES DE LOS LIMITES DEL SETPOINT DE HUMEDAD DE RECUPERACION

Si fuera necesario limitar el campo de configuraciones del setpoint de regulacion de la humedad, se puede configurar el
limite minimo y maximo del mismo:

Mediante el parametro “Limite minimo setpoint humedad” (Setup fabricante - Limites setpoint) se puede configurar el
limite minimo de configuracién del setpoint de humedad.

Mediante el parametro “Limite maximo setpoint humedad” (Setup fabricante - Limites setpoint) se puede configurar el
limite maximo de configuracion del setpoint de humedad.

Esta funcidn es dptima para evitar que se configuren valores de regulacion demasiado altos, o bajos, que podrian crear
problemas en la instalacion.
5.9.3 CONFIGURACION DE LA ZONA MUERTA DE REGULACION DE LA HUMEDAD DE RECUPERACION

Con el fin de evitar oscilaciones continuas de la demanda de deshumidificacion y humidificacion cerca del setpoint de re-
gulacion, se puede configurar una zona muerta de regulacion que alejara del setpoint el punto de inicio de la regulacion. Para mas

informacion consulte los siguientes capitulos.

Mediante el parametro “Zona muerta humedad” (Setup fabricante - Zona muerta) se puede configurar la zona muerta de
regulacion de la humedad.

Esta funcidn es excelente en instalaciones donde las cargas térmicas son muy variables y se pueden producir sobrerregula-
ciones cerca del setpoint.




5.9.4 REGULACION PROPORCIONAL DE LA DESHUMIDIFICACION DE RECUPERACION

Mediante el parametro “Deshumidificacion” (Setup fabricante - Humedad) se puede habilitar el funcionamiento en deshu-
midificacion. La deshumidificacion se regula con un sistema Proporcional.

Por lo tanto la salida de mando de los componentes se regula segun la siguiente funcién:

Donde:
+  Out es el error proporcional
100 «  Bp es el pardmetro “Banda proporcio-
_ nal de deshumidificacion” (Setup usua-
= — % —
Outp (ITI, Set) rio - Regulacion humedad)
e Eneselvalorde humedad controlado
o Set es el pardmetro “Setpoint hume-
dad” (Menu principal - Setpoint)

La activacion de la deshumidificacién tiene lugar solo cuando la salida de mando alcanza el parametro “Umbral de inter-
vencion de la deshumidificacion” (Setup fabricante - Humedad).

Mediante el pardmetro “Limite minimo deshumidificaciéon” (Setup fabricante - Humedad) se podra limitar la regulacién
para evitar que la demanda sea demasiado baja, y que por lo tanto no se produzca un efecto de deshumidificacion suficiente. Esto
es porque el efecto de deshumidificacion es posible solo con una temperatura del aire muy baja, y por lo tanto con una demanda de
enfriamiento muy alta.

En el siguiente grafico se representa la regulacién proporcional, con y sin la zona muerta:

A Set-point Humedad” (Menu principal -
Setpoint)

B  Zona muerta humedad (Setup fabricante
- Zona muerta)

C Banda proporcional deshumidificacion
(Setup usuario - Humedad)

D Umbral de intervencion deshumidifica-
cion (Setup fabricante - Humedad)

E Limite minimo deshumidificacion (Setup
fabricante - Humedad)

B | C . F  Regulacion enfriamiento
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5.9.5 DESHUMIDIFICACION PARCIAL

Mediante le parametro “Deshumidificacion parcial” (Setup fabricante - Humedad) se puede inhibir la activacién de ambos
compresores en deshumidificacién.

Esta funcion es dptima en instalaciones en las que la carga térmica ambiental, y la intervencion de la eventual calefaccion de
la unidad, no es suficiente para compensar la activacion de ambos compresores enfriando demasiado el ambiente.

Con esta funcion activada es posible que el logro del setpoint se produzca con tiempos mayores respecto a la regulacion
clésica.

5.9.6 BLOQUEO DE LA DESHUMIDIFICACION

Mediante el parametro “Offset bloqueo de deshumidificaciéon” (Setup fabricante - Humedad) se pueden introducir un
offset de temperatura que, una vez superado, interrumpa la demanda de deshumidificacion para impedir un descenso demasiado
elevado de la temperatura ambiente.

Esta funcion es dptima en instalaciones en las que la carga térmica ambiental, y la intervencion de la eventual calefaccion de
la unidad, no es suficiente para compensar la activacion de la deshumidificacién enfriando demasiado el ambiente.

Con esta funcion activada es posible que el logro del setpoint se produzca con tiempos mayores respecto a la regulacion
clésica.

La intervencién del bloqueo de la deshumidificacion esta definida por la siguiente férmula:

Donde:

« Dhstop es el bloqueo de deshumidifi-
cacién

«  Eneselvalorde temperatura controlado

Dh’SCOp = In < Set _ Offsefdh e Setesel pa,rénjetr'o“Setpoin?: tempera-

tura” (Menu principal - Setpoint)

+  Offset, es el parametro “Offset blo-
queo deshumidificacion” (Setup fabri-
cante - Humedad)

5.9.7 CONFIGURACION DE LA PRESENCIA DEL HUMIDIFICADOR

Mediante el parametro “Humidificador” (Setup fabricante - Humedad) se puede configurar la presencia de un sistema de
humidificacién para la regulacién de la humidificacién del ambiente.

Mediante el parametro se pueden seleccionar los siguientes tipos de regulacion de la humidificacién:

1) No:En la unidad no existe ningun tipo de regulacién de la humidificacion, por lo tanto ésta estara deshabilitada.

2) Interno (Modbus): En la unidad se encuentra el humidificador interno pilotado mediante tarjeta CPY. La interconexion a la
tarjeta CPY tendra lugar mediante protocolo Modbus Master.

3) Externo (Analdgico): En la unidad, o en la instalacion, se encuentra un humidificador externo (no integrado con el contro-
lador). La interconexion con el humidificador tendra lugar mediante sefial analégica 0-10 V.

5.9.8 PORCENTAJE PRODUCCION DE HUMIDIFICACION

Mediante el parametro “Porcentaje produccion humidificacion” (Setup fabricante - Humedad) se puede configurar el
limite maximo de la salida de mando del humidificador, para reducir la produccién de vapor.

Esta funcidn es 6ptima en instalaciones donde la produccién maxima del humidificador es demasiado elevada y pueden
surgir problemas de superproduccion de vapor y eventual formacién de condensaciéon dentro de la unidad.




5.9.9 PRODUCCION DE VAPOR DURANTE LAS FASES DE ENFRIAMIENTO

Mediante el parametro “Humidificacion y frio a la vez” (Setup fabricante - Humedad) se puede habilitar la produccion de
vapor contemporaneamente al enfriamiento.

Normalmente durante las fases de enfriamiento la produccién de vapor deberia pararse para evitar una posible formacion
de condensacién dentro de la unidad, debida a la baja temperatura del aire.

Esta funcion permite, en instalaciones donde la produccion de vapor sea necesaria incluso durante el enfriamiento (zonas
con clima muy frio), evitar problemas debido a un descenso drastico de la humedad del ambiente.

Esta funcidn no se aconseja en unidades de expansién directa, ya que la temperatura del aire en impulsion puede ser muy
baja y facilitar la formacién de condensacion.

5.9.10 REGULACION PROPORCIONAL DE LA HUMIDIFICACION

Mediante el parametro “Habilita humidificacion” (Setup usuario - Humidificador) se puede habilitar el funcionamiento en
humidificacion. La humidificacion se regula con un sistema Proporcional.

La regulacion proporcional de la humidificacion ofrece un efecto de modulacién de la cantidad de vapor producida por el
sistema de humidificacion.

En el caso del humidificador integrado la regulacién puede variar del 8% al 100% de la produccion total. Por debajo del 8%
de la salida de mando la produccién de vapor podria no ser lineal.

Para sistemas de humidificacion diferentes del humidificador integrado, se hace referencia a las caracteristicas de los mis-
mos por lo que se refiere a la linealidad de produccion del vapor.

Por lo tanto la salida de mando de los componentes se regula segun la siguiente funcién:

Donde:
. Outp es el error proporcional
100 o Bp es el pardmetro “Banda proporcio-
Out.. = % (1?‘1 _ Set) nal humidificacién” (Setup usuario - Re-
p gulacién humedad)
e Eneselvalor de humedad controlado
o Set es el pardmetro “Setpoint hume-
dad” (Menu principal - Setpoint)

En el siguiente grafico se representa la regulacién proporcional, con y sin la zona muerta:

%
A
LO0%
A  Set-point Humedad” (Menu principal -
Setpoint)
B  Zona muerta humedad (Setup fabricante
- Zona muerta)
C Banda proporcional humidificacion (Se-
tup usuario - Humedad)
%G A F’%H‘l D Regulacion de la humidificacion
) C S B
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5.9.11 DESCARGA MANUAL DEL AGUA DEL HUMIDIFICADOR

Con la finalidad de realizar el mantenimiento ordinario del humidificador, puede ser necesario tener que vaciar de manera
forzada el cilindro del agua.

Mediante el pardmetro “Descarga manual del cilindro” (Setup usuario - Humidificador) se puede descargar a mano el agua
del cilindro de vapor para desmontarlo durante el mantenimiento.
5.9.12 GESTION PRELAVADO DE LAS LINEAS Y DEL CILINDRO HUMIDIFICADOR

La funcion de prelavado permite limpiar las lineas de agua y el cilindro; especialmente, después de haber efectuado las
conexiones hidraulicas y/o cambiado el cilindro. Durante el lavado, el cilindro es llenado (con el contactor cerrado) y vaciado 3 veces
para eliminar eventuales impurezas presentes en los tubos y en el cilindro.

Mediante el parametro “Prelavado cilindro” (Setup usuario - Humidificador) se puede activar la funcién de prelavado.

El humidificador volvera automaticamente al funcionamiento normal al final de la funcién de prelavado.

5.9.13 ALARMAS DE ALTA Y BAJA HUMEDAD DE RECUPERACION Y DE IMPULSION

Mediante los pardmetros “Offset alarma alta humedad de recuperacion” (Setup usuario - Regulaciéon humedad) y “Offset alarma
baja humedad de recuperacion” (Setup usuario - Humedad) se pueden configurar dos umbrales de alarma para la humedad controlada.

La superacién de dichos umbrales generard la “Alarma alta humedad de recuperacion” o la “Alarma baja humedad de
recuperacion” con el fin de avisar al operador de posibles problemas.

En las unidades equipadas con sonda de humedad de impulsién, mediante los pardmetros “Limite alarma alta humedad
impulsion” (Setup usuario - Humedad) y “Limite alarma baja humedad impulsion” (Setup usuario - Humedad) se pueden configu-
rar dos umbrales de alarma para la humedad de impulsién.

La superacion de dichos umbrales generard la “Alarma alta humedad de impulsion” o la“Alarma baja humedad de im-
pulsion” con el fin de avisar al operador de los posibles problemas.

La intervencién de las alarmas de alta y baja humedad no constituye un problema de bloqueo para la unidad que conti-
nuara funcionando regularmente. Mediante el parametro “Retraso alarmas temperatura y humedad” (Setup fabricante - Gestion

Alarmas) se puede retrasar la intervencién de la alarma.

La intervencion de las alarmas se define mediante las siguientes formulas:

Donde:

. Al es la alarma de alta humedad de recu-
peracion

. Al es la alarma de baja humedad de re-
cuperacion

AIHh — In > Set _I_ OffSEtHh . AIHshlesIaaIarmadeaIta humedad de im-

pulsién

. Al es la alarma de baja humedad de im-
pulsién

AILh —_ In < Set _ OffsetLh « Ineselvalor de humedad de recuperacién.

e Set es el parametro “Setpoint humedad”
(Menu principal - Setpoint)

. . - Offset,, es el parametro "Offset alarma
—_ alta humedad de recuperacion” (Setup

AIHS’h In > leltHSh usuario - Humedad)
. Offset, es el parametro “Offset alarma
baja humedad de recuperacion” (Setup

— 2 2 usuario - Humedad)

A lLS’h - In < L Lmi tLS'h «  Limit,, esel parametro“Limite de alarma
alta humedad de impulsion” (Setup usua-
rio - Humedad)

. Limit_, es el parametro “Limite de alar-
ma baja humedad de impulsién” (Setup
usuario - Humedad)




5.9.14 GESTION ALARMAS DE LAS SONDAS DE HUMEDAD DEL AIRE

En el caso de que la sonda de humedad de recuperacion resulte rota o desconectada, el SURVEY? generara la“Alarma son-
da de humedad de recuperacion rota”. De la misma manera, en el caso en que la sonda de humedad de impulsidn resulte rota o
desconectada, el SURVEY? generara la“Alarma de la sonda de humedad de impulsion rota”.

La alarma de la sonda de humedad de recuperacién detiene la regulacién de la humedad, mientras que la sonda en impul-
sion no tiene efectos en la regulacion.
5.9.15 GESTION DE ALARMAS DEL HUMIDIFICADOR

La deteccién de las alarmas del humidificador interno esta controlada por la tarjeta del humidificador CPY. Mediante el pro-
tocolo Modbus Master el SURVEY? recibira los estados de alarma del humidificador, generando la“Alarma humidificador interno”y
proporcionando el tipo de alarma presente. Para mas detalles tome como referencia el capitulo correspondiente a la gestion de las

alarmas.

Mediante el pardmetro “Salida configurable (1-2-3-4-5)" (Setup fabricante - Salidas digitales) se puede configurar una de
las cinco salidas digitales con el fin de proporcionar la “Alarma general humidificador externo”.

Ambas alarmas detienen la regulacion del humidificador.

5.10 REGULACION DE LA UNIDAD DE EXPANSION DIRECTA

Mediante el parametro “Tipo maquina” (Setup fabricante - Tipo maquina) se puede configurar el tipo de regulacién de la
temperatura con sistema de expansién directa (Expansion Directa).

Las unidades de expansion directa aprovechan las propiedades del gas refrigerante R410a para enfriar el aire. El érgano de
regulacién principal de las unidades de expansién directa es el compresor (0 compresores en el caso de unidad multicircuito).
5.10.1 TIEMPOS DE ENCENDIDO Y FUNCIONAMIENTO DE LOS COMPRESORES

Para que los compresores funcionen correctamente, deben funcionar con ciertos tiempos de encendido y apagado.

Estos plazos deben ser tales que aseguren un adecuado enfriamiento del motor, el retorno del aceite y el equilibrio del
circuito en fase de apagado del motor.

Por lo tanto, los compresores deben cumplir los siguientes tiempos de funcionamiento:

« Tiempo de funcionamiento de los compresores: Los compresores deben permanecer conectados durante 7 minutos
(4205s).

« Tiempo entre los encendidos de los compresores: Los compresores deben permanecer apagados durante 3 minutos
(1805s)

« Retardo de activacion entre dos compresores: Los compresores se activaran con un retraso de 5 segundos entre si, en
caso de solicitud de inicio simultaneo.




R CONDITIONERS

5.10.2 GESTION DE LOS COMPRESORES ON/OFF

El SURVEY? es capaz de gestionar como maximo 2 compresores de 2 circuitos frigorificos distintos. En las figuras sucesivas
se representa el diagrama de encendido de los compresores con la regulacién Proporcional de temperatura:

Mediante el parametro “Numero de compresores” (Setup fabricante - Expansién directa) se puede configurar el nimero
de compresores presentes en la unidad.

J\%
ON
100% A
D
0%| A OFF »oc
B C
A  Set-point Temperatura (Menu principal -
Regulacién con 1 compresor Setpoint)
o B  Zona muerta temperatura (Setup fabri-
A cante - Zona muerta)
................................ ON C Banda proporcional” (Setup usuario -
100% A
Temperatura)
E D Compresor1
E Compresor2
OFFY
50% A
D
k.
0%]| A OFF, ON e

<R C

Regulacién con 2 compresores

5.10.3 ROTACION AUTOMATICA DE LOS COMPRESORES NO REGULADOS

Mediante el parametro “Tipo de rotacién” (Setup fabricante - Expansion directa) se puede configurar el tipo de rotacién de
los compresores no regulados.

La rotacion de los compresores no regulados permite elegir la l6gica de activacién de los compresores con el fin de equili-
brar, lo mas posible, las horas de trabajo de los compresores. Se puede elegir entre dos tipos de rotacion:

o FIFO + HS: La rotacion FIFO (First In - First Out) hace que el primer compresor que se enciende sea siempre el primero en
apagarse. El compresor que deberd encenderse en primer lugar se definird mediante la I6gica HS (Hours and Start-up). La
I6gica HS tiene en cuenta tanto las horas de funcionamiento como el nimero de arranques de los compresores. El compre-
sor con el nimero de horas de funcionamiento + arranques mas bajo se pondra en marcha en primer lugar.

o LIFO + HS: La rotacion LIFO (Last In - First Out) hace que el Ultimo compresor que se enciende sea siempre el primero en
apagarse. El compresor que deberd encenderse en primer lugar se definird mediante la I6gica HS (Hours and Start-up). La
I6gica HS tiene en cuenta tanto las horas de funcionamiento como el nimero de arranques de los compresores. El compre-
sor con el numero de horas de funcionamiento + arranques mas bajo se pondra en marcha en primer lugar.




5.10.4 GESTION DE LOS COMPRESORES CON REGULACION CON INVERSOR

Mediante el parametro “Habilitar inversor del compresor” (Setup fabricante - Expansion directa) se puede configurar el
tipo de regulacion de los compresores con inversor. Es posible escoger entre los siguientes tipos de regulacion:

1) No:En la unidad no existe ningun tipo de regulacién de los compresores, por lo tanto se deshabilitara.

2) Interno (Agile): En la unidad estd presente el inversor Agile interno interconectado mediante protocolo Modbus Master.

3) Interno (Active): En la unidad estd presente el inversor Active interno interconectado mediante protocolo Modbus Master.

4) Externo (Analdgico): En la unidad, o en la instalacion, se encuentra un inversor externo (no integrado con el controlador).
La interconexién con el inversor tendra lugar mediante sefial analdgica 0-10 V.

El compresor con inversor se instalara siempre en el Circuito 1, por lo tanto en el caso de regulaciéon con 2 compresores

la rotacion se deshabilitara. En las figuras sucesivas se representa el diagrama de encendido de los compresores con la regulacién
Proporcional de temperatura:

100%

0%| A OFH ON TeC

A  Set-point Temperatura (Menu principal -

Setpoint)
% B  Zona muerta temperatura (Setup fabri-

A cante - Zona muerta)

C Banda proporcional” (Setup usuario -
Temperatura)

D Compresor1

E Compresor2

0%]| A OFF; ON ON Tec

B C

Regulacién con 2 compresores

5.10.5 GESTION DE LA VELOCIDAD DE LOS COMPRESORES CON REGULACION DE INVERSOR PARA EL RETORNO DEL ACEITE

El retorno del aceite al compresor estd vinculado al disefio éptimo del circuito de refrigeracién. Sin embargo, en los compre-
sores de inversion, la regulacion de la velocidad puede reducir la cantidad de aceite que regresa al compresor.

Para superar este problema, el software gestiona un sistema automatico de forzado del compresor para facilitar el retorno
del aceite al compresor. Por lo tanto, el compresor de inversor se regulara de la siguiente manera:

« Inicio del compresor: El compresor se pondrd en marcha a una velocidad de startup (por defecto 50%) y no puede regular-
se por debajo de esta velocidad durante un periodo de 60 s.

«  Funcionamiento normal: Si el compresor funciona por debajo de la velocidad de startup (por defecto 50%) durante mas
de 30 minutos, el compresor se detendra para forzar un reinicio a velocidades mas altas.
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5.10.6 REGULACION DEL SOBRECALENTAMIENTO CON VALVULA DE EXPANSION ELECTRONICA

El mejor funcionamiento de los circuitos frigorificos esta principalmente asociado a la regulacion del valor de Sobrecalen-
tamiento del refrigerante a la salida del evaporador. Por Sobrecalentamiento (Superheat - SH) se entiende la diferencia entre la
temperatura de evaporacion y la temperatura de aspiracion del compresor.

Un valor correcto de Sobrecalentamiento (Superheat - SH) garantiza no solo la proteccién del compresor contra dafos
debidos a retornos improvisados de refrigerante liquido, sino también que el compresor trabaje siempre con la mejor condicion
posible, reduciendo la corriente eléctrica absorbida por el motor del compresor.

Con el fin de obtener una regulacion 6ptima del Sobrecalentamiento (Superheat - SH) todas las unidades de expansion
directa estan equipadas con valvulas de expansion electronica (Electronic expansion valve EEV), cuya precision en la colocacion
permite garantizar una modulacién constante del flujo de refrigerante introducido en la bateria evaporante.

La modulacién de la valvula esta controlada por el médulo de control EVDrive mediante un algoritmo especifico. El valor de
Sobrecalentamiento (Superheat - SH) se calcula mediante los valores transmitidos por las sondas instaladas en el tramo de aspira-

cién del compresor. Las sondas utilizadas para el calculo son dos:

« Sondade presion de aspiracion: Esta sonda detecta la presién de la bateria evaporante, mediante la cual se puede calcular
la temperatura de evaporacion.

« Sonda de temperatura de aspiracion: Esta sonda detecta la temperatura de aspiracién del compresor.

El valor de Sobrecalentamiento (SH) se compara con el setpoint de sobrecalentamiento (6,0 K) y se calcula el porcentaje
de apertura de la valvula, mediante un algoritmo PID, para mantener el Sobrecalentamiento (SH) constante cerca del setpoint.

El médulo de control EVDrive, ademds de regular el sobrecalentamiento, es capaz de gestionar algunos algoritmos de segu-
ridad necesarios para proteger el compresor. Dichos algoritmos se explicardn en los capitulos sucesivos.
5.10.7 DETECCION DE LA PRESION Y DE LA TEMPERATURA DE CONDENSACION

El valor de presion y temperatura de condensacién es indispensable para el funcionamiento del circuito frigorifico. Median-
te un sensor de presion, el microprocesador SURVEY? detecta constantemente el valor de presion de condensacion y calcula el valor
de temperatura equivalente.
5.10.8 DETECCION DE LA TEMPERATURA DEL LIQUIDO Y SUBENFRIAMIENTO

Para el funcionamiento 6ptimo de los circuitos frigorificos es necesario que entra en la valvula EEV tenga el mejor valor de
Subenfriamiento (Subcooling - SC). Por Subenfriamiento se entiende la diferencia entre la temperatura de condensacion y
la temperatura del refrigerante liquido. El microprocesador SURVEY? detecta constantemente el valor del refrigerante liquido y
calcula a continuacién, el valor del subenfriamiento.

5.10.9 GESTION DEL DESOBRECALENTAMIENTO

Por Desobrecalentamiento (De-superheat - DSH) se entiende la diferencia entre la temperatura de descarga del com-
presor y la temperatura de condensacion del compresor.

En una unidad que funciona de manera correcta el valor de desobrecalentamiento deberia estar entre 20,0 Ky 30,0 K. El
SURVEY? controla constantemente el valor de desobrecalentamiento y pone en acto las siguientes regulaciones:

o En el caso en que el desobrecalentamiento fuera inferior a 20K podria volver en forma liquida al compresor. Para
contrastar este fenémeno el valor de setpoint de sobrecalentamiento se elevara hasta un maximo de 12,0 K.

« Enelcasode que el desobrecalentamiento fuera superior a 30K no hay riesgo de retorno de liquido. Por lo tanto, vista
la condicién “favorable” en relacion a la seguridad del compresor, se puede reducir el setpoint de sobrecalentamiento para
aumentar la eficiencia del sistema (reduccién de la presién de condensacién y aumento de la presion de evaporacién) hasta
un minimo de 5,0 K.




5.10.10 GESTION DE LA APERTURA DE LA VALVULA CUANDO SE PONE EN MARCHA EL COMPRESOR

Para reducir la carga del compresor en el arranque (AP entre aspiraciéon e impulsién), y consiguientemente la aceleracién del
motor eléctrico, el driver de control de las valvulas de expansion controla un algoritmo de apertura anticipada de la valvula.

En el caso de demanda de arranque del compresor, la valvula de expansion se abrird al 100% durante 5 segundos con el fin
de equilibrar las presiones del circuito, después de que el compresor se ponga en marcha.

Después de poner en marcha el compresor, la vélvula de expansion se mantendra abierta al 50% durante 30 segundos,
para estabilizar las condiciones operativas del circuito frigorifico. Cuando finalice el tiempo de estabilizacion, el algoritmo de control
volvera a regular la valvula normalmente.

5.10.11 GESTION BAJO SOBRECALENTAMIENTO (LoSH)

Un valor de bajo sobrecalentamiento (Low Superheat - LoSH) puede indicar una condicion de trabajo no 6ptima del
circuito frigorifico, que podria hacer que el liquido volviera al compresor.

El driver de control de las vélvulas de expansién gestiona un algoritmo de control del bajo sobrecalentamiento. En caso de
que el valor de sobrecalentamiento supere el valor limite de 3,0 K, en el controlador se visualizara el estado de sobrecalentamiento
bajo y el algoritmo de control aumentara su velocidad, para eliminar el problema lo antes posible.

5.10.12 GESTION ALTO SOBRECALENTAMIENTO (HiSH)

Un valor de alto sobrecalentamiento (High Superheat - HiSH) puede indicar una carga de refrigerante escasa, que no
permite una regulacién éptima del valor de Sobrecalentamiento (SH).

El driver de control de las valvulas de expansién gestiona un algoritmo de control del alto sobrecalentamiento. En caso de
que el valor de sobrecalentamiento supere el valor limite de 15,0 K, en el controlador se visualizard el estado de sobrecalentamiento
alto y el algoritmo de control aumentara su velocidad, para eliminar el problema lo antes posible.

5.10.13 GESTION ALTA PRESION DE EVAPORACION DE LOS COMPRESORES (MOP)

Los compresores scroll instalados en las unidades presentan la necesidad de trabajar a presiones de evaporacién que no
superen los valores definidos por el fabricante. La superacion del limite de fabricacion puede suponer un dafio mecéanico del com-
presor.

Para proteger el compresor, el driver de control de las valvulas de expansién gestiona un algoritmo de regulacién de la alta
presién de evaporacion (Maximum Operating Pressure - MOP).

Si el valor de presién de evaporacion supera el valor limite de 11,5 Barg (15,0 °C), el valor del setpoint de Sobrecalenta-
miento (consulte capitulos anteriores) se elevara con el fin de reducir la apertura de la valvula y consiguientemente la presion de
evaporacion. Una vez restablecido un valor aceptable de presion de evaporacion, el algoritmo de control volvera a regular la valvula
normalmente.

5.10.14 GESTION BAJA PRESION DE EVAPORACION DE LOS COMPRESORES (LOP)

Los compresores scroll instalados en las unidades presentan la necesidad de trabajar a presiones de evaporacién que no
superen los valores definidos por el fabricante. La superacion del limite de fabricacion puede suponer un daiio mecanico del com-
presor.

Con el fin de proteger el compresor, el driver de control de las valvulas de expansidn gestiona un algoritmo de regulacién
de la baja presion de evaporacion (Low Operating Pressure - LOP).

Si el valor de presién de evaporacién supera el valor limite de 7,0 Barg (0,0°C), la apertura de la vélvula se bloqueard al valor
actual para evitar que la presion continte bajando, activando una alarma de baja presiéon. Una vez restablecido un valor aceptable de
presién de evaporacion, el algoritmo de control volverd a regular la valvula normalmente.
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5.10.15 ALARMA BAJA PRESION DE EVAPORACION

Una presion de aspiracién por debajo de los valores estdndar conlleva una sobrecarga de trabajo para el compresor. El re-
frigerante saldra sobrecalentado por el evaporador y llegaré al compresor a una temperatura por encima de su valor estandar. Esto
provoca un sobrecalentamiento anémalo sobre todo de los revestimientos del motor y de las partes mecanicas del compresor en
general.

Con el fin de mejorar la protecciéon de los compresores, el SURVEY? controla constantemente el valor de la presion de eva-
poracion. Si el valor de presidn de evaporacion desciende por debajo de 6,0 Barg (-4,0 °C), el compresor se detendrd para impedir el
dafo y se producira la“Alarma de baja presién del compresor (1-2)".

Una baja temperatura del aire externo podria llevar a una migracion del refrigerante dentro del condensador. Este fendme-
no favoreceria una condicién de baja presién durante los primeros minutos de funcionamiento del compresor.

Para evitar falsas alarmas, en condiciones de bajas temperaturas exteriores, la alarma de baja presion se retrasa en el arran-
que del compresor durante 60 segundos. Mediante el parametro “Retraso baja compresion de los compresores” (Setup fabricante
- Gestién alarmas) se puede retrasar la intervencién de la alarma.

5.10.16 GESTION ALTA TEMPERATURA DE DESCARGA DE LOS COMPRESORES

Una temperatura elevada de descarga del compresor puede generar varios problemas al mismo compresor y al circuito
frigorifico. Con el fin de mejorar la proteccion de los compresores, todas las unidades cuentan con una sonda de temperatura de
descarga del compresor instalada en cada circuito. Esta sonda tiene la funcién de comprobar que la temperatura de descarga no
supere el umbral de dafo del compresor.

La gestion de la temperatura de descarga tiene lugar mediante dos umbrales diferentes de intervencion:

1) Umbral de proteccion de la temperatura de descarga (por defecto 85,0 °C): Si la temperatura de descarga superase
dicho umbral, la demanda del compresor se reduciria para mantener la temperatura de descarga por debajo del umbral. El
controlador no genera ninguna alarmay la unidad continua funcionando normalmente. Esta opcién vale solo para compre-
sores controlados por inversor.

2) Umbral de alarma de la temperatura de descarga (por defecto 90.0°C): Si la temperatura de descarga superase dicho
umbral, el compresor se detendria inmediatamente mediante la “Alarma de alta temperatura de descarga del compre-
sor (1-2)"

Para evitar falsas alarmas en situaciones transitorias, la alarma de alta temperatura de descarga se retrasa. Mediante el para-
metro “Retraso alarma alta temperatura de descarga de los compresores” (Setup fabricante - Gestion alarmas) se puede retrasar
laintervencién de la alarma.

5.10.17 ALARMA BAJA RELACION DE COMPRESION

Una relacién de compresion, es decir, la relacién entre las presiones del circuito demasiado pequeno, es indice de que el
compresor no esta comprimiendo el refrigerante de manera correcta. Las posibles causas son una rotura mecanica del compresor,
el sentido de rotacion erréneo del compresor o una condicién de trabajo incorrecta. Esto provoca un sobrecalentamiento anémalo
sobre todo de los revestimientos del motor y de las partes mecanicas del compresor en general.

Con el fin de mejorar la proteccion de los compresores, el SURVEY? controla constantemente el valor de la relacién de com-
presién, con el calculo siguiente:

P Donde:
CR —_ _E.' e« CReslarelacion de compresidon (compresidn ratio)
- - P_eslapresion de condensacion en Bar Absolutos
PE e P_eslapresion de evaporacion en Bar Absolutos

Si la relacién de compresion CR es inferior a 1,6, el compresor se detendrd y se generara la “Alarma baja compresiéon del
compresor (1-2)".

Para evitar falsas alarmas en situaciones transitorias, la alarma de baja relacién de compresién se retrasa. Mediante el para-
metro “Retraso alarma baja compresion de los compresores” (Setup fabricante - Gestion alarmas) se puede retrasar la intervencion
de la alarma.




5.10.18 GESTION DE ALTA PRESION DE CONDENSACION DE LOS COMPRESORES DE INVERSOR
Una presion de condensacion por encima de los valores estandar conlleva una sobrecarga de trabajo para el compresor. La
absorcién del mismo tenderd a subir, con el riesgo de dafios del motor. Ademds con el aumento de la presién aumenta el riesgo de

dano de los componentes del circuito frigorifico, a causa de la elevada presion.

Para proteger los compresores y evitar la parada del compresor debido a una alarma, el SURVEY? cuando alcance el umbral
de 38 BarG (61,0 °C) reducird la velocidad del compresor para reducir la carga del mismo.

La velocidad normal del compresor se restablecera gradualmente en cuanto las condiciones de trabajo vuelvan a ser infe-
riores a 36 BarG (58,5 °C).
5.10.19 ALARMA ALTA PRESION DE CONDENSACION

Con el fin de mejorar la proteccién de los compresores, el SURVEY? controla constantemente el valor de la presion de con-
densacién. Un sensor de presién con rearme manual se encuentra en el circuito y actuara abriendo la entrada digital con el fin de
bloquear el compresor en caso de alta presion, generando la“Alarma alta presion del compresor (1-2)".

5.10.20 ALARMA PROTECCION MAGNETOTERMICA DE LOS COMPRESORES

Todos los compresores, siendo aplicaciones eléctricas, estan protegidos por interruptores magnetotérmicos con el fin de
preservar el motor y la linea eléctrica en caso de cortocircuito y sobrecarga del motor eléctrico.

En caso de averia, el interruptor magnetotérmico interrumpira la linea eléctrica y abrird la entrada digital de alarma, gene-
rando la “Alarma térmico del compresor (1-2)".
5.10.21 GESTION DE LAS ALARMAS DE LAS VALVULAS ELECTRONICAS

El driver de regulacién de las vélvulas EVDrive gestiona todas las alarmas relativas a las vélvulas electrénicas generando la
“Alarma EEV (1-2)". Las alarmas del driver detienen el funcionamiento del circuito frigorifico. A continuacién la lista de las alarmas
relativas a las vélvulas:

«  Comunicacidn: La alarma indica la ausencia de comunicacién con el regulador SURVEY3,

« Sonda de presion de evaporacion: En el caso en que la sonda de presion de evaporacion esté rota o desconectada, el
driver indicara la anomalia al SURVEY>.

« Sonda de presion de condensacion: En el caso en que la sonda de presion de condensacién esté rota o desconectada, el
driver indicara la anomalia al SURVEY>.

« Sonda de temperatura de aspiracion: En el caso en que la sonda de presiéon de evaporacidn esté rota o desconectada, el
driver indicara la anomalia al SURVEY>.

« Sonda temperatura de descarga: Si la sonda de temperatura de descarga esta rota o desconectada, el driver sefalard la
falla a SURVEY:.
5.10.22 GESTION DE LA ALARMA DE SONDA DE TEMPERATURA DEL LIQUIDO
El microprocesador SURVEY? controla constantemente el estado de la sonda de temperatura del liquido, generando la
“Alarma sonda temperatura del liquido (1-2)". La alarma de la sonda de temperatura del liquido rota no detiene el funcionamiento
del compresor.
5.10.23 GESTION DE LAS ALARMAS DEL INVERSOR DEL COMPRESOR
Mediante el protocolo Modbus Master el SURVEY? recibira los estados de alarma del inversor del compresor, generando la
“Alarma inversor de CC"y proporcionando el tipo de alarma presente. Para mas detalles tome como referencia el capitulo corres-

pondiente a la gestion de las alarmas.

En el caso de inversor externo, la alarma debera estar conectada a la entrada digital dedicada a la proteccion térmica del
compresor (Consulte el capitulo anterior).
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5.10.24 GESTION DE LA GRAVEDAD DE LAS ALARMAS DE LOS COMPRESORES

Mediante el parametro “Gravedad de las alarmas de los compresores” (Setup fabricante - Configuracién gestion Alarmas)
se puede definir si las alarmas de los compresores detengan o no la unidad.

Si esta configurada como GRAVE, la intervencion de una o mas alarmas del compresor, o de un componente del circuito
frigorifico, detendra la unidad por alarma grave. En el caso de unidad con 2 circuitos, ambos deberan estar en alarma para detener
la unidad.

Si esta configurada como LEVE, la intervencidn de una o mas alarmas del compresor, o de un componente del circuito fri-
gorifico, no detendrd la unidad sino solo el compresor.

5.11 REGULACION DE LOS CONDENSADORES

Mediante el parametro “Regulacion condensadores” (Setup fabricante - Condensacion) es posible habilitar la regulacion
de los condensadores de las unidades con expansion directa. Se pueden seleccionar los siguientes opciones:

1) No:En la unidad no existe ningun tipo de regulacion de los condensadores, por lo tanto se deshabilitara.

2) Set-point fijo: Los condensadores se regularan con un set-point fijo.

3) Autoset-point: Los condensadores se regulardn con un set-point variable. El setpoint de regulacion se calculard automati-
camente segun las condiciones de trabajo (consulte los capitulos sucesivos).

Mediante el parametro “Tipo de regulacion” (Setup fabricante - Condensacion) es posible habilitar el tipo de regulacion de
los condensadores de las unidades con expansion directa. Es posible seleccionar entre los siguientes tipos de regulacion:

1) Proporcional: Los condensadores se regularan mediante una sefial 0-10V proporcional (vea capitulos siguientes).
2) Zona muerta: Los condensadores se regulardn mediante una sefal 0-10 V incremental (vea capitulos siguientes).

5.11.1 REGULACION PROPORCIONAL DE LOS CONDENSADORES

Este tipo de regulacion es excelente en los casos en que se desee que la solicitud de condensacién sea inversamente pro-
porcional al “alejamiento” de la magnitud de regulacién del valor ideal (Setpoint), respecto al valor maximo que se quiere obtener
(Banda proporcional).

Para evitar problemas de sobrerregulacién de la temperatura de condensacion, el condensador se regula solamente con el
compresor encendido. La salida de mando de los condensadores se regula segun la siguiente funcion:

Donde:
+  Out es el error proporcional
«  Bp el pardmetro “Banda proporcional condensacién” (Setup

Outp = * (In + Bp — Se t) usuario - Condensadores)
p e Eneselvalor de temperatura de condensacién
e Set es el parametro “Setpoint condensacion” (Setup usuario
- Condensadores)

Mediante el parametro “Demanda minima de condensacion” (Setup fabricante - Condensacion) se puede configurar la
demanda de funcionamiento minima a la cual se podrd regular el condensador.

Mediante el parametro “Demanda maxima de condensacion” (Setup fabricante - Condensacion) se puede configurar la
demanda de funcionamiento maxima a la cual se podra regular el condensador.

En el siguiente grafico se representa la regulacion proporcional:

100% A  Set-point condensacion (Setup usuario -

Condensadores)

B  Banda proporcional condensacion (Setup
usuario - Condensadores)

C Regulaciéon de los condensadores




5.11.2 REGULACION A ZONA MUERTA DE LOS CONDENSADORES

Este tipo de regulacion es 6ptimo para atenuar eventuales oscilaciones, debidas a la capacidad de reaccién del sistema, ga-
rantizando que se mantenga la temperatura de condensacion dentro de un margen de regulacién aceptable (zona muerta), respecto
al set-point configurado.

El margen de regulacién es igual al Set-point condensacion (Setup usuario - Condensadores) +/- Banda proporcional
condensacion (Setup usuario - Condensadores), como se indica en la figura siguiente.

A
A Set-point condensacion (Setup usuario -
< A > Condensadores)
B Banda proporcional condensacion (Setup
e B L B o usuario - Condensadores)

El valor de salida de mando de los condensadores se incrementara (o disminuird), en base al valor de la temperatura de
condensacion, respecto al margen de regulacién, como indica la siguiente l6gica:

«  Silatemperatura de condensacién se encuentra dentro del margen de regulacién, el valor de salida no se modificara.

«  Sila temperatura de condensacion es superior al margen de regulacion, entonces el valor de salida se incrementard del
1% cada 5 segundos (por defecto) hasta alcanzar el valor maximo de regulacién. El tiempo de incremento se define con el
parametro “Velocidad de modulacion estandar” (Setup fabricante - Condensacion).

«  Silatemperatura de condensacion es inferior al margen de regulacién, entonces el valor de salida se reducira del 1% cada
5 segundos (por defecto) hasta alcanzar el valor minimo de regulacién. El tiempo de incremento se define con el pardmetro
“Velocidad de modulacion estandar” (Setup fabricante - Condensacion).

Mediante el parametro “Demanda minima de condensacion” (Setup fabricante - Condensacién) se puede configurar la
demanda de funcionamiento minima a la cual se podra regular el condensador.

Mediante el pardmetro “Demanda maxima de condensacion” (Setup fabricante - Condensacion) se puede configurar la
demanda de funcionamiento maxima a la cual se podra regular el condensador.

Para evitar problemas de sobrerregulacion de la temperatura de condensacidn, el condensador se regula solamente con el
compresor encendido.
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5.11.3 REGULACION DE LOS CONDENSADORES CON AUTOSETPOINT

Una temperatura de condensacion baja permite obtener un ahorro energético del compresor. La regulacién de la tempe-
ratura de condensacién esta asociada a la temperatura externa (ej. Condensadores de aire o de agua con dry cooler), durante los
periodos de frio se puede reducir el setpoint de regulacién para aumentar el ahorro energético.

Mediante la regulacién de los condensadores con AutoSetpoint se puede, mediante un algoritmo especifico, obtener el
mejor setpoint de regulacién posible para las condiciones de trabajo de los condensadores.

Para una regulacion éptima del sistema de AutoSetpoint se sugiere configurar el parametro “Setpoint condensacion” (Se-
tup usuario - Condensadores) al valor minimo al que se desea que trabajen los condensadores (ej. 35 °C).

La regulacion del setpoint se realiza de la siguiente manera:

. CONDICION DE BAJA TEMPERATURA EXTERNA: Mientras la temperatura del aire externo (o del agua) exige que la regu-
lacién del condensador sea inferior a la “Solicitud maxima condensacion”’ (Setup fabricante - Condensacion), entonces no
se modificara el set-point.

«  AUMENTO DE LA TEMPERATURA EXTERIOR: Al aumentar de la temperatura del aire externo (o del agua), también la
temperatura de condensacién empezard a subir. En cuanto la solicitud de regulacion del condensador alcance la «Solicitud
maxima condensacion” (Setup fabricante - Condensacion), se pondra en marcha un temporizador. En cuanto el temporiza-
dor supera el valor del pardmetro “Tiempo AutoSetpoint” (Setup fabricante - Condensacién), al parametro “Setpoint con-
densacion” (Setup usuario - Condensadores) se sumard el parametro “Aumento Setpoint condensacion” (Setup usuario
- Condensadores). El setpoint se reducird hasta que la temperatura de condensacién regrese a la nueva zona de regulacién,
hasta un méximo igual al parametro “Aumento maximo Set condensacion” (Setup usuario - Condensadores).

«  REGULACION CON SET-POINT INCREMENTADO: Mientras que el setpoint aumente, la demanda de condensacién sera
forzada a un valor minimo igual al parametro “Demanda minima AutoSet-point” (Setup fabricante - Condensadores). Esto
es para evitar que el valor de la temperatura de condensacion se desplace si se alcanza el setpoint.

«  DISMINUCION DE LA TEMPERATURA EXTERIOR: Al disminuir la temperatura del aire exterior, la temperatura de conden-
sacion tenderd a descender por debajo del punto de regulacién modificado. En ese caso en cuanto la temperatura de con-
densacion sea inferior al valor de set-pint, se pondra en marcha un temporizador. En cuanto se supera el parametro“Tiempo
AutoSetpoint” (Setup fabricante - Condensadores), al setpoint modificado se restara el parametro “Delta aumento set
condensacion” (Setup usuario - Condensadores). El setpoint se reducird hasta que la temperatura de condensaciéon regrese
a la nueva zona de regulacién, o hasta alcanzar el pardmetro “Set-point condensaciéon” (Setup usuario - Condensadores).

5.11.4 GESTION DE LA DEMANDA DE ARRANQUE
Para mejorar la regulacion de los condensadores se puede configurar un periodo de start-up. Durante el periodo de arran-
que configurado la regulacién sera forzada a la demanda de start-up (arranque). Al final del tiempo de arranque la regulacién volvera

al normal funcionamiento.

Mediante el parametro “Demanda de start-up (arranque) condensacion” (Setup fabricante - Condensacion) se puede
configurar la demanda a la que se regulara el condensador durante el periodo de start-up (arranque).

Mediante el pardmetro “Tiempo de start-up de la condensacion” (Setup fabricante - Condensacion) se puede configurar
la duracion del periodo de arranque de la regulacién de condensacion.

Esta funcion es 6ptima para lograr de manera mas rapida la condicion de trabajo cuando arranca el condensador, sin tener
que esperar el periodo de modulacién necesario para alcanzar el setpoint.
5.11.5 SISTEMA DE MEMORIZACION DE LA DEMANDA DE REGULACION

Mediante el pardmetro “Memoria solicitud condensacion” (Setup fabricante - Condensacion) es posible habilitar el siste-
ma de memorizacién de la solicitud de regulacion.

En cuanto el sistema alcanza el set-point, memoriza el valor de solicitud de regulacién. A la siguiente puesta en marcha, la
regulacion se volvera a poner en marcha con el valor memorizado. Si se configura la gestion de la velocidad de puesta en marcha ini-
cial, los condensadores se pondran en marcha con el valor memorizado, ignorando el parametro de la solicitud de puesta en marcha.




5.11.6 GESTION DE LA MODULACION RAPIDA EN LA PUESTA EN MARCHA

Para mejorar la regulacion de los condensadores se puede configurar un periodo de modulacion rapida de la seiial de soli-
citud. Durante el periodo de modulacién rapida, el tiempo de incremento (o disminuciéon) de la sefal serd rapido. Cuando termine el
periodo de modulacién rapida, el tiempo de incremento regresara al valor que se define con el parametro “Velocidad de modula-
cion estandar” (Setup fabricante - Condensacion).

Mediante el parametro “Velocidad de modulacion rapida” (Setup fabricante - Condensacion) se puede configurar el tipo
de incremento del periodo de modulacién rapida.

Mediante el pardmetro“Tiempo de modulacion rapida” (Setup fabricante - Condensacion) se puede configurar la duracion
del periodo de modulacién rapida.

Esta funcion es excelente para alcanzar la condicion de trabajo mas rdpidamente, cuando se pone en marcha el condensa-
dor.
5.11.7 GESTION DE LA REGULACION DE LOS CONDENSADORES CON SONDA ROTA

Para no interrumpir la regulacion de los condensadores, en caso de rotura del sensor de presién de condensacion se puede
forzar la demanda a un valor predefinido.

Mediante el parametro “Forzado con error de la sonda” (Setup fabricante - Condensacion) se puede configurar el porcen-
taje al que se forzard la demanda en presencia de la“Alarma EEV (1-2) sensor de presion de condensacion”.
5.11.8 GESTION DE ALARMAS DE LOS CONDENSADORES

Con el fin de detectar eventuales problemas asociados a los condensadores, se puede configurar una entrada digital como
alarma de condensador.

Mediante el parametro “Entrada configurable (1-2-3-4-5)" (Setup fabricante - Entradas digitales) se puede configurar una
de las cinco entradas digitales con el fin de detectar la alarma del condensador 1 o el 2.

Cuando esté configurada, la apertura de la entrada digital generara la “Alarma general condensador (1-2)" que detendra
la regulacién de los condensadores y de los compresores asociados a ellos.

Segun la configuracion del parametro “Gravedad de las alarmas de los compresores” (Setup fabricante - Gestion alarmas),
la intervencién podra detener también la unidad.

5.11.9 GESTION DE LA ALARMA DE FLUJO DE LOS CONDENSADORES DE AGUA

Sila unidad esté equipada con un condensador de agua, es posible configurar la gestion de una alarma de falta de caudal de
agua. Este sistema permite detener el compresor mientras no haya agua y volver a ponerlo en marcha automaticamente en cuanto
se restablezca el flujo de agua.

A través del parametro «Entrada configurable (1-2-3-4-5)" (Configuracion del fabricante - Entradas digitales) se puede
configurar una de las cinco entradas digitales para detectar la alarma de flujo de agua del condensador 1 o 2.

Si el contacto de flujo detecta una condicion de alarma y la presion del refrigerante supera los 28 BarG (47,5°C), entonces
se generara la "Alarma de flujo de agua del condensador (1-2)" que detendra los compresores y obligara a la valvula de control a
abrirse al 100%.

En cuanto se restablece el contacto del sensor de flujo y la presidn del refrigerante vuelve a ser inferior a 28 BarG (47,5°C), la
alarma se restablece automaticamente mediante el reinicio de los compresores.
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5.12 REGULACION DE LAS UNIDADES DE EVAPORACION PARA CONEXION A MOTOCONDENSANTE REMOTA .

Mediante el parametro “Tipo de maquina” (Setup fabricante - Tipo maquina) se puede configurar el tipo de regulacion de
la temperatura con sistema de expansion directa para conexiéon a motocondensante remota (Evaporador)

Las unidades para conexién a motocondensantes remotas se entregan sin compresores y sin valvula de expansién, ya que
estos componentes estan instalados en la motocondensante.
5.12.1 CONFIGURACION PARA EL FUNCIONAMIENTO CON MOTOCONDENSANTE REMOTA

Para garantizar el funcionamiento del sistema con motocondensante remota es necesario configurar las salidas de mando
de la unidad.

Mediante el parametro “Salida configurable (1-2-3-4-5)" (Setup fabricante - Salidas digitales) se puede configurar una de
las cinco salidas digitales con el fin de proporcionar el contacto de encendido de la motocondensante.

La salida de modulacién 0-10V de regulacion de la demanda de enfriamiento (AO 2 - Inversor externo) permitira pilotar una
motocondensante con compresor de inversor.

La demanda de enfriamiento tendra lugar como se indica en los capitulos anteriores (Expansion directa).

5.12.2 GESTION DE LA ALARMA MOTOCONDENSANTE

Con el fin de suministrar a la unidad la informacion sobre el estado de la motocondensante, se puede configurar una entra-
da digital como alarma general motocondensante.

Mediante el parametro “Entrada configurable (1-2-3-4-5)" (Setup fabricante - Entradas digitales) se puede configurar una
de las cinco entradas digitales con el fin de detectar la alarma de la motocondensante.

Cuando esté configurada, la apertura de la entrada digital generara la “Alarma general motocondensante” que detendra
la regulacién de la motocondensante.

Segun la configuracion del pardmetro“Gravedad de las alarmas de los compresores” (Setup fabricante - Gestion alarmas),
la intervencién de la alarma podra detener también la unidad.




5.13 REGULACION DE LA UNIDAD DE AGUA REFRIGERADA

Las unidades de agua refrigerada utilizan un sistema hidrico para la regulacién de temperatura. La modulacion de la poten-
za frigorifica de la unidad tendra lugar mediante la regulacién de una vélvula con sefial de mando 0-10 V.

Mediante el pardmetro “Tipo maquina” (Setup fabricante - Tipo maquina) se puede configurar el tipo de regulacion de la
temperatura con sistema de agua refrigerada (Agua refrigerada).
5.13.1 GESTION DEL CIRCUITO HIDRICO DE AGUA REFRIGERADA.

El SURVEY? es capaz de gestionar un circuito hidraulico con regulacion mediante una sefial de mando 0-10 V. En las figuras
sucesivas se representa el diagrama de mando de la valvula con la regulacién Proporcional de temperatura:

A
A  Set-point Temperatura (Menu principal -
100% Setpoint)
B  Zona muerta temperatura (Setup fabri-
D cante - Zona muerta)
- C Banda proporcional” (Setup usuario -
0% A g Temperatura)
D Regulacion de la Valvula
B Cc
5.14 REGULACION DE LA UNIDAD TWO SOURCES
{ATENCION!

Las unidades two sources no pueden tener ambas, fuentes de enfriamiento con expansién
directa.

En presencia de circuitos de expansion directa, uno de los circuitos sera siempre de agua
refrigerada.

Las unidades con sistema de two sources tienen en su interior dos fuentes de enfriamiento diferentes, una primaria para la
regulacion normal, y una secundaria para emergencia en caso de problemas en la fuente primaria.

El sistema two sources con fuente de enfriamiento primaria de agua refrigerada se gestiona mediante la deteccion de la
temperatura del agua en entrada al circuito primario.

Mediante el parametro “Temperatura agua IN 1/ Free cooling” (Setup fabricante - Sondas) se puede configurar la sonda de
deteccion de la temperatura del agua en entrada al circuito de agua refrigerada.

Mediante el pardmetro “Tipo maquina” (Setup fabricante - Tipo maquina) se puede configurar el tipo de regulacion de la
temperatura con sistema two sources con agua o de expansién directa (Two sources).

Mediante el pardmetro “Seleccion fuente primaria” (Setup fabricante - Tipo de maquina) se puede configurar el tipo de
enfriamiento primario entre Agua refrigerada y Expansion directa.

Mediante el pardmetro “Seleccion fuente secundaria” (Setup fabricante - Tipo de maquina) se puede configurar el tipo de
enfriamiento secundario entre Agua refrigerada y Expansion directa.
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5.14.1 REGULACION DEL SISTEMA TWO SOURCES CON REFRIGERACION PRIMARIA CON AGUA REFRIGERADA

El sistema two sources con fuente de enfriamiento primaria de agua refrigerada se gestiona mediante la deteccién de la
temperatura del agua en entrada al circuito primario.

Mediante el parametro “Temperatura agua IN 1/ Free cooling” (Setup fabricante - Sondas) se puede configurar la sonda de
deteccién de la temperatura del agua en entrada al circuito primario.

El SURVEY? utilizara la fuente primaria, para la regulacion de temperatura, hasta que la temperatura del agua en entrada
permanezca por debajo del pardmetro “Setpoint agua two sources” (Setup usuario - - FC & TS) + pardmetro “Banda proporcional
de agua two sources” (Setup usuario - Free cooling & Two sources).

Sila temperatura del agua en entrada es mas alta que el pardmetro “Setpoint agua two sources” (Setup usuario - FC&TS) +
parametro “Banda proporcional de agua two sources” (Setup usuario - FC & TS), el SURVEY? detendra la fuente primaria para pasar

a la fuente secundaria.

El retorno a la fuente primaria tendra lugar cuando la temperatura del agua volvera a ser igual al parametro “Setpoint agua
two sources” (Setup usuario - FC&TS).

La logica de funcionamiento de los circuitos de agua refrigerada y/o de expansion directa, se describen en los capitulos
anteriores.
5.14.2 GESTION DE LAS ALARMAS DE LA SONDA DE TEMPERATURA DEL AGUA

En el caso en que la sonda de temperatura del agua del circuito primario esté rota o desconectada, el SURVEY? generara la
“Alarma sonda temperatura agua IN 1/ Free cooling rota”".

Esta alarma detiene el funcionamiento del circuito primario y activa los componentes del circuito secundario.

5.14.3 REGULACION DEL SISTEMA TWO SOURCES CON REFRIGERACION PRIMARIA DE EXPANSION DIRECTA

El sistema two sources fuente de enfriamiento primaria de expansién directa es gestionado mediante la deteccién de las
alarmas del circuito de expansion directa.

El SURVEY? utilizara la fuente primaria, para la regulacion de temperatura, mientras que no haya presentes alarmas que
pongan en peligro el funcionamiento del circuito frigorifico.

Si el circuito frigorifico ya no funcionase, el SURVEY? detendria la fuente primaria para pasar a la fuente secundaria. La fuente
secundaria quedara activa mientras que las condiciones del circuito frigorifico no se restablezcan.

La logica de funcionamiento de los circuitos de agua refrigerada y/o de expansion directa, se describen en los capitulos
anteriores.
5.14.4 FORZADO MANUAL DE LA FUENTE DE ENFRIAMIENTO SECUNDARIA

A través del parametro "Intercambio fuente two sources" (Setup usuario - FC & TS) se puede forzar manualmente el paso
a la fuente de enfriamiento secundaria.

También puede configurar una entrada digital como input de intercambio forzado entre las fuentes. Mediante el parametro
“Entrada configurable (1-2-3-4-5)" (Setup fabricante - Entradas digitales) se puede configurar una de las cinco entradas digitales
con el fin de forzar el funcionamiento con la fuente secundaria.

5.14.5 FORZADO DE LA FUENTE DE ENFRIAMIENTO SECUNDARIA PARA ALTA TEMPERATURA DE RECUPERACION

A través del parametro "Intercambio por alta temperatura ambiente" (Setup usuario - FC & TS) es posible forzar el funcio-
namiento de la fuente secundaria en caso de que la temperatura supere un umbral configurable (por defecto 25,0°C).

A través del pardmetro "Set-point temperatura ambiente" (Setup usuario - FC & TS) es posible configurar el set-point de
intercambios de la fuente secundaria.




5.15 GESTION DE LOS ACCESORIOS DE LOS CIRCUITOS HIDRAULICOS

El SURVEY? es capaz de gestionar algunos accesorios de los circuitos hidraulicos, como la deteccién de las temperaturas del
agua, la deteccién del caudal de agua y el sistema power valve.

Algunos de los accesorios podrian no estar disponibles para todos los tipos de unidades.

5.15.1 DETECCION DE LA TEMPERATURA DEL CIRCUITO HIDRAULICO

Este accesorio esta disponible solo en unidades por agua refrigerada o two sources, con circuito hidraulico primario
y secundario por agua refrigerada.

Mediante la instalacion de dos sondas de temperatura, el SURVEY? es capaz de detectar las temperaturas del agua en entra-
day en salida del circuito hidrico.

Mediante el parametro “Temperatura agua IN 1/ Free cooling” (Setup fabricante - Sondas) se puede configurar la sonda de
deteccién del agua en entrada al circuito hidrico.

Mediante el parametro “Temperatura agua de salida 1" (Setup fabricante - Sondas) se puede configurar la sonda de detec-
cién del agua en salida del circuito hidrico.

En caso de unidades con doble circuito hidrdulico, también es posible habilitar la lectura de las temperaturas del circuito
secundario.

Mediante el pardmetro “Temperatura agua de entrada 2" (Setup fabricante - Sondas) se puede configurar la sonda de
deteccion del agua en entrada al circuito hidrico.

Mediante el parametro “Temperatura agua de salida 2" (Setup fabricante - Sondas) se puede configurar la sonda de detec-
cién del agua en salida del circuito hidrico.

5.15.2 DETECCION DEL CAUDAL DE AGUA DEL CIRCUITO HIDRICO

Este accesorio esta disponible solo en unidades por agua refrigerada o two sources, con circuito hidraulico primario
y secundario por agua refrigerada.

Mediante la instalacién de un medidor de caudal de agua, el SURVEY? es capaz de detectar el caudal de agua instantdneo
en salida del circuito hidrico.

Mediante el parametro “Sensor de caudal de agua 1" (Setup fabricante - Sondas) se puede configurar el sensor de detec-
cién del caudal de agua en salida del circuito hidrico.

En el caso de circuitos hidricos muy grandes, la medicién del caudal de agua tiene lugar mediante la instalacion de dos
medidores de caudal de agua, en este caso serd necesario habilitar también el parametro “Caudal de agua 2" (Setup fabricante -
Sondas). El caudal de agua estara determinado por la suma de los caudales de ambos sensores.

En caso de unidades con doble circuito hidraulico es posible habilitar la medicién del caudal de agua del circuito secunda-
rio, mediante el parametro “Caudal de agua 2" (Setup fabricante - Sondas).

Mediante los pardmetros “Diametro sensor de caudal de agua 1" (Setup fabricante - Agua refrigerada) y “Diametro sensor
caudal de agua 2" (Setup fabricante - Agua refrigerada) es posible configurar el diametro del sensor de deteccion del caudal de agua
instalado en los circuitos hidraulicos.

Mediante el parametro “Medicion caudal de agua” (Setup fabricante - Agua refrigerada), disponible solo si estan habilita-
dos ambos medidores de caudal de agua, es posible configurar si el caudal de agua detectado debe sumarse (control unitario) o
debe separarse (control separado).
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5.15.3 CALCULO DEL RENDIMIENTO FRIGORIFICO TOTAL DEL CIRCUITO HIDRICO Y EER DE LA UNIDAD

Este accesorio esta disponible solo en unidades por agua refrigerada o two sources, con circuito hidraulico primario
y secundario por agua refrigerada.

Si en la unidad estan instaladas tanto las sondas de temperatura del agua como el sensor de caudal del agua, el SURVEY?
podré calcular el valor de AT agua y el valor de rendimiento frigorifico total del circuito hidrico en kW.

Mediante la lectura de la potencia eléctrica absorbida por los ventiladores, el SURVEY? también es capaz de dar el valor de
EER (Energy Efficiency Ratio)

5.15.4 GESTION DEL CAUDAL DE AGUA DEL CIRCUITO HIDRICO CON SISTEMA POWER VALVE

Este accesorio esta disponible solo en unidades por agua refrigerada o two sources, con circuito hidraulico primario
y secundario por agua refrigerada.

Mediante el medidor de caudal de agua, el SURVEY? es capaz de comprobar que el caudal de agua del circuito hidrico no
supere el nominal de la unidad. Este tipo de control, denominado power valve, permite evitar un caudal excesivo de agua que podria
producir problemas de funcionamiento de las valvulas y provocar problemas en el circuito hidraulico.

Mediante el parametro “Regulacion del caudal de agua” (Setup fabricante - Agua refrigerada) se puede habilitar la regula-
cién del caudal de agua de la unidad. En caso de unidades con doble circuito hidrdulico, los parametros de regulacién se separaran
para cada circuito.

Regulando el caudal habilitado, el SURVEY? modulara la apertura de la valvula para mantener el caudal de agua dentro de
un margen aceptable (zona muerta), respecto al set-point configurado.

El margen de regulacidn equivale al parametro “Set-point (1-2)" (Setup fabricante - Agua refrigerada) +/- el pardmetro
“Zona muerta (1-2)" (Setup fabricante - Agua refrigerada), como se indica en la siguiente figura.

F 3
A Setpoint (1-2) (Setup fabricante - Agua
< A > refrigerada)
B  Zona muerta (1-2)” (Setup fabricante -
B i B . Agua refrigerada)

El valor de la salida de apertura de la valvula se incrementara (o disminuird), en base al valor del caudal de agua, respecto al
margen de regulacién, como indica la siguiente légica:

«  Siel caudal de agua se encuentra dentro del margen de regulacién, en caso de que el valor de salida no se modifique.

- Sila temperatura del agua es inferior al margen de regulacion, entonces el valor de salida se incrementara del 1% cada 3
segundos (por defecto) hasta alcanzar el valor maximo de regulacién. El tiempo de incremento se define con el pardmetro
“Tiempo de modulacion (1-2)" (Setup fabricante - Agua refrigerada).

«  Sila temperatura del agua es superior al margen de regulacién, entonces el valor de salida se reducira del 1% cada 3 se-
gundos (por defecto) hasta alcanzar el valor minimo de regulacion. El tiempo de incremento se define con el pardmetro
“Tiempo de modulacion (1-2)” (Setup fabricante - Agua refrigerada).




5.15.5 GESTION DE LAS ALARMAS DE LAS SONDAS DE TEMPERATURA Y CAUDAL DE AGUA

En el caso en que la sonda de temperatura del agua en entrada al circuito 1 resulte rota o desconectada, el SURVEY? gene-
rara la“Alarma sonda temperatura agua IN 1/Free cooling”.

En el caso en que la sonda de temperatura del agua de salida del circuito 1 resulte rota o desconectada, el SURVEY? generara
la“Alarma sonda temperatura agua OUT 1 rota”.

En el caso en que la sonda de temperatura del agua en entrada al circuito 2 resulte rota o desconectada, el SURVEY? gene-
rara la“Alarma sonda temperatura agua IN 2 rota”.

En el caso en que la sonda de temperatura del agua de salida del circuito 2 resulte rota o desconectada, el SURVEY? generara
la“Alarma sonda temperatura agua OUT 2 rota”.

En caso de que el sensor de caudal de agua 1 estuviera roto o desconectado, el SURVEY? generara la “Alarma sensor de
caudal de agua 1"

En caso de que el sensor de caudal de agua 2 estuviera roto o desconectado, el SURVEY? generara la “Alarma sensor de
caudal de agua 2"

Estas alarmas detienen el calculo del rendimiento frigorifico, del EER y la regulacién del caudal de agua, si estuviera habili-
tado.

5.16 GESTION BOMBA DEL AGUA

El SURVEY? es capaz de gestionar la activacién de una bomba para la circulacion del agua que sirve a los circuitos de la
unidad.

Mediante el parametro “Tipo regulacion bomba” (Setup fabricante - Bomba de agua) se puede configurar el tipo de activa-
cién de la bomba. Es posible seleccionar entre los siguientes tipos de regulacién:

1) No:En la unidad no existe ningun tipo de regulacién de la bomba del agua, por lo tanto ésta estard deshabilitada.
2) Unidad ON: La bomba se activara simultdneamente cuando se encienda la unidad.
3) Demanda de frio: La bomba se activara solo en caso de demanda de enfriamiento.
Mediante el pardmetro “Salida configurable (1-2-3-4-5)" (Setup fabricante - Salidas digitales) se puede configurar una de
las cuatro salidas digitales con el fin de controlar la bomba del agua.

5.16.1 GESTION DEL RETRASO DEL APAGADO DE LA BOMBA DEL AGUA

En algunos casos la bomba del agua podria tener la necesidad de funcionar durante unos segundos después de la demanda
de apagado.

Mediante el parametro “Retraso del apagado de la bomba” (Setup fabricante - Bomba del agua) se puede configurar un
retraso en el apagado de la bomba.
5.16.2 GESTION ALARMA DE LA BOMBA AGUA

Para proporcionar a la unidad la informacion sobre el estado de la bomba del agua, se puede configurar una entrada digital
como alarma general de la bomba del agua.

Mediante el parametro “Entrada configurable (1-2-3-4-5)" (Setup fabricante - Entradas digitales) se puede configurar una
de las cinco entradas digitales con el fin de detectar la alarma de la bomba del agua.

Cuando esté configurada, la apertura de la entrada digital generara la“Alarma general de la bomba del agua” que deten-
drd la regulacion de la bomba del agua.

Segun la configuracion del pardmetro “Gravedad de la alarma de la bomba del agua” (Setup fabricante - Gestién de alar-
mas), la intervencién de la alarma podra detener también la unidad.
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5.17 REGULACION DE LA UNIDAD FREE COOLING

Mediante el pardmetro “Tipo maquina” (Setup fabricante - Tipo maquina) se puede configurar el tipo de regulacion de la
temperatura con sistema free cooling de agua o aire (Free cooling).

Las unidades con sistema de free cooling utilizan el aire externo para enfriar gratuitamente el ambiente, cuando es posible,
y garantizan la seguridad de funcionamiento mediante un circuito de enfriamiento secundario.

El sistema de Free Cooling puede ser directo (introduccién de aire exterior) o indirecto (mediante circuito hidraulico). El
circuito secundario puede ser de expansion directa con condensador de aire o de agua integrado (Free Cooling DX) o de agua refri-
gerada con vélvula de regulacién de modulacién (Free Cooling CW).

5.17.1 REGULACION DEL SISTEMA FREE COOLING

El sistema de free cooling esta controlado mediante la deteccién de la temperatura del aire externo o del agua en entrada a
la unidad. Mediante el parametro “Temperatura agua IN 1/ Free cooling” (Setup fabricante - Sondas) se puede configurar la sonda
de deteccion de la temperatura de free cooling.

La regulacion activara el funcionamiento en free cooling cuando la siguiente funcién resulte valida:

Donde:
T T > A + T, eslatemperatura regulada
Reg FC - FC e T.esla temp’eratura“de free co?llm_':)’
e A es el pardmetro “Delta activacién
free cooling” (Setup usuario -FC & TS)

Cuando el sistema de free cooling esta activo la regulacién de temperatura se realizara regulando, mediante sefial de man-
do 0-10V, la persiana o la valvula de free cooling. En las figuras sucesivas se representa el diagrama de mando del componente de
free cooling con la regulacién proporcional de temperatura:

A A  Set-point Temperatura (Menu principal -
I Setpoint)
100% B  Zona muerta temperatura (Setup fabri-
cante - Zona muerta)
D C Banda proporcional” (Setup usuario -

Temperatura)

0% A 0% °C D Regulacion free cooling

E Regulacion de la fuente secundaria
B C |

Si el sistema free cooling no fuera suficiente para la regulacion de temperatura, y la demanda de enfriamiento alcanzara el
50%, el SURVEY? activara el circuito secundario. Una vez activado el circuito secundario, el mismo regulara la temperatura como se
indica en los capitulos anteriores (expansion directa o agua refrigerada), mientras que la sefial de free cooling permanecera al 100 %.

En caso de regulacion de la temperatura de impulsion, si la temperatura de free-cooling es muy cercana al set-point de
temperatura (por defecto 1,0 °C), la regulacidn de free-cooling se realizara entre el 0% y el 40% de la banda proporcional anticipando
el inicio de los componentes secundarios.

Cuando la temperatura del aire externo ya no sea capaz de intervenir en el funcionamiento de free cooling y, por tanto, la
funcion ya no sea valida, la unidad funcionara solamente regulando el circuito secundario. Para obtener mds informacién, consulte
los capitulos anteriores (expansion directa o agua refrigerada).

5.17.2 FORZADO DEL SISTEMA FREE COOLING

Con el fin de tener siempre el sistema de free cooling activo, se puede configurar una entrada digital como input de forzado
del sistema free cooling.

Mediante el pardmetro “Entrada configurable (1-2-3-4-5)" (Setup fabricante - Entradas digitales) se puede configurar una
de las cinco entradas digitales con el fin de forzar el funcionamiento de free cooling, tanto si estd siempre encendido que siempre
apagado.




5.17.3 GESTION DE ALARMAS DE LA SONDA DE TEMPERATURA FREE COOLING

En el caso en que la sonda de temperatura free cooling resulte rota o desconectada, el SURVEY? generara la“Alarma son da
temperatura agua IN 1/ Free cooling”.

Esta alarma detiene el funcionamiento del free cooling y activa los componentes del circuito secundario.

5.18 REGULACION DRY COOLER

En las unidades con circuito hidrico, y sobre todo en las unidades con sistema de free cooling, se puede tener una regulacion
de velocidad para los ventiladores de un dry cooler (enfriador de liquido) que suministrara el agua a la unidad.

Mediante el parametro “Temperatura agua IN 1/ Free cooling” (Setup fabricante - Sondas) se puede configurar la sonda de
deteccién del agua en entrada al circuito hidrico.

Mediante el parametro “Regulacion dry cooler” (Setup fabricante - Dry cooler) se puede configurar el tipo de regulacién del
dry cooler. Se pueden seleccionar los siguientes opciones:

1) No:En la unidad no existe ningun tipo de regulacion de los dry cooler, por lo tanto se deshabilitara.

2) Set-point fijo: El dry cooler se regulara con un set-point fijo.

3) Autoset-point: El dry cooler se regulard con un set-point variable. El setpoint de regulacién se calculard automaticamente
segun las condiciones de trabajo (consulte los capitulos sucesivos).

Mediante el parametro “Tipo regulacion” (Setup fabricante - Dry cooler) se puede configurar el tipo de regulacion del dry
cooler. Es posible seleccionar entre los siguientes tipos de regulacion:

1) Proporcional: El dry cooler se regulard mediante una sefial 0-10V proporcional (vea capitulos siguientes).
2) Zonamuerta: El dry cooler se regulard mediante una sefial 0-10V incremental (vea capitulos siguientes).

5.18.1 REGULACION PROPORCIONAL DE LOS DRY COOLER

Este tipo de regulacién es excelente en los casos en que se desee que la velocidad de los ventiladores sea inversamente
proporcional al “alejamiento” de la magnitud de regulacién del valor ideal (Setpoint), respecto al valor maximo que se quiere obtener
(Banda proporcional).

La salida de mando del dry cooler se regula segun la siguiente funcion:

Donde:
+  Out es el error proporcional
«  Bp el pardmetro “Banda proporcional dry cooler” (Setup

Outp = * (ITL + Bp — Set) usuario - Dry cooler)
Bp e Eneselvalor de temperatura del agua en entrada a la unidad
e Setesel parametro“Setpoint dry cooler” (Setup usuario - Dry
cooler)

Mediante el parametro “Velocidad minima de ventiladores” (Setup fabricante - Dry cooler) se puede configurar la deman-
da de funcionamiento minima a la cual se podra regular el dry cooler.

Mediante el pardmetro“Velocidad maxima de ventiladores” (Setup fabricante - Dry cooler) se puede configurar la deman-
da de funcionamiento maxima a la cual se podra regular el dry cooler.

En el siguiente grafico se representa la regulacion proporcional:

i A  Set-point dry cooler (Setup usuario - Dry

cooler)
B Banda proporcional Dry cooler (Setup
usuario - Dry cooler)
A Tec C  Regulacién dry cooler
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5.18.2 REGULACION A ZONA MUERTA DEL DRY COOLER

Este tipo de regulacién es éptimo para atenuar eventuales oscilaciones, debidas a la capacidad de reaccion del sistema,
garantizando que se mantenga la temperatura del agua dentro de un margen de regulacion aceptable (zona muerta), respecto al
set-point configurado.

El margen de regulacién es igual al Set-point dry cooler (Setup usuario - Dry cooler) +/- Banda proporcional dry cooler
(Setup usuario - Dry cooler), como se indica en la figura siguiente.

A
A  Set-point dry cooler (Setup usuario - Dry
< A > cooler)
B  Banda proporcional dry cooler (Setup
B ol B o usuario - Dry cooler)

El valor de salida de mando del dry cooler se incrementara (o disminuird), en base al valor de la temperatura del agua, res-
pecto al margen de regulacién, como indica la siguiente logica:

«  Silatemperatura del agua se encuentra dentro del margen de regulacidn, el valor de salida no se modificara.

- Silatemperatura del agua es superior al margen de regulacién, entonces el valor de salida se incrementara del 1% cada 5
segundos (por defecto) hasta alcanzar el valor maximo de regulacién. El tiempo de incremento se define con el pardmetro
“Velocidad de modulacion estandar” (Setup fabricante - Dry cooler).

«  Silatemperatura del agua es inferior al margen de regulacion, entonces el valor de salida se reducira del 1% cada 5 segun-
dos (por defecto) hasta alcanzar el valor minimo de regulacién. El tiempo de incremento se define con el parametro “Velo-
cidad de modulacion estandar” (Setup fabricante - Dry cooler).

Mediante el parametro “Velocidad minima de ventiladores” (Setup fabricante - Dry cooler) se puede configurar la deman-
da de funcionamiento minima a la cual se podra regular el dry cooler.

Mediante el pardmetro “Velocidad maxima de ventiladores” (Setup fabricante - Dry cooler) se puede configurar la deman-
da de funcionamiento méxima a la cual se podrd regular el dry cooler.

5.18.3 REGULACION DE LOS DRY COOLER CON AUTOSETPOINT

Una temperatura baja del agua, permite obtener un ahorro energético de la instalacion. La regulacién de la temperatura
del agua esté asociada a la temperatura externa, por los tanto durante los periodos de frio se puede reducir el setpoint de regulacion
para aumentar el ahorro energético.

Mediante la regulacién del dry cooler con AutoSetpoint se puede, mediante un algoritmo especifico, obtener el mejor
setpoint de regulacion posible para las condiciones de trabajo de los dry cooler.

Para una regulacién éptima del sistema de AutoSetpoint se sugiere configurar el pardmetro “Setpoint dry cooler” (Setup
usuario - Dry cooler) al valor minimo al que se quiere que trabajen los dry cooler (gj. 7,0 °C).

La regulacion del setpoint se realiza de la siguiente manera:

- CONDICION DE BAJA TEMPERATURA EXTERNA: Mientras la temperatura del aire externo exige que la solicitud de regu-
lacién del dry cooler sea inferior a la“Velocidad maxima de los ventiladores” (Setup fabricante - Dry cooler), entonces no
se modificard el set-point.

«  AUMENTO DE LA TEMPERATURA EXTERIOR: Al aumentar la temperatura del aire externo, también la temperatura del
agua empezara a subir. Cuando la solicitud de regulacion del dry cooler alcanzaré la“Velocidad maxima ventiladores” (Se-
tup fabricante - Dry cooler), se pondra en marcha un temporizador. En cuanto el temporizador supera el valor del pardmetro
“Tiempo AutoSetpoint” (Setup fabricante - Dry cooler), al parametro “Setpoint dry cooler” (Setup usuario - Dry cooler) se
sumara el parametro “Delta aumento set dry cooler” (Setup usuario - Dry cooler). El setpoint se aumentara hasta que la
temperatura del agua no regrese a la nueva zona de regulacion, hasta un méximo igual al pardmetro “Aumento maximo
set dry cooler” (Setup usuario - Dry cooler).




. REGULACION CON SET-POINT INCREMENTADO: Mientras el setpoint aumente, la demanda del dry cooler sera forzada a
un valor minimo igual al pardmetro “Demanda minima AutoSet-point” (Setup fabricante - Dry cooler). Esto es para evitar
que el valor de la temperatura del agua sea desplazado si se alcanza el setpoint.

«  DISMINUCION DE LA TEMPERATURA EXTERIOR: Al disminuir la temperatura del aire exterior, la temperatura del agua ten-
dera a descender por debajo del punto de regulacién modificado. En ese caso en cuanto la temperatura del agua sea inferior
al valor de set-point, se pondra en marcha un temporizador. En cuanto se supera el pardmetro “Tiempo AutoSetpoint” (Se-
tup fabricante - Dry cooler), al setpoint modificado se restara el pardmetro “Delta aumento set dry cooler” (Setup usuario
- Dry cooler). El setpoint se reducird hasta que la temperatura del agua regrese a la zona de regulacién, o hasta alcanzar el
pardmetro “Setpoint dry cooler” (Setup usuario - Dry cooler).

5.18.4 GESTION DE LA DEMANDA DE ARRANQUE
Con el fin de mejorar la regulaciéon de los dry cooler se puede configurar un periodo de start-up (arranque). Durante el
periodo de arranque configurado la regulacion sera forzada a la demanda de start-up (arranque). Al final del tiempo de arranque la

regulacion volvera al normal funcionamiento.

Mediante el pardmetro “Velocidad startup ventiladores” (Setup fabricante - Dry cooler) se puede configurar la demanda a
la que se regulara el dry cooler durante el periodo de startup.

Mediante el pardmetro “Tiempo de start-up ventiladores” (Setup fabricante - Dry cooler) se puede configurar la duracién
del periodo de startup de la regulacién del dry cooler.

Esta funcidn es dptima para lograr de manera mas rapida la condicion de trabajo cuando arranca el dry cooler, sin tener que
esperar el periodo de modulacién necesario para alcanzar el setpoint.
5.18.5 SISTEMA DE MEMORIZACION DE LA DEMANDA DE REGULACION

Para optimizar mas las condiciones de trabajo dptimas, el algoritmo de control tiene un sistema de memorizacion de la
velocidad de la solicitud de regulacion.

Mediante el parametro “Memoria velocidad ventiladores” (Setup fabricante - Condensacién) es posible habilitar el siste-
ma de memorizacién de la solicitud de regulacién.

En cuanto el sistema alcanza el set-point, memoriza el valor de solicitud de regulaciéon que ha permitido alcanzar el set-
point. A la siguiente puesta en marcha, la regulacién se volvera a poner en marcha con el valor memorizado.

Si se configura la gestién de la solicitud de puesta en marcha, el dry cooler se pondran en marcha con el valor memorizado,
ignorando el pardmetro de la solicitud de puesta en marcha.

Si no hay un valor en la memoria, o no se ha alcanzado nunca el set-point, el dry cooler seguirdn el algoritmo normal de
regulacion.
5.18.6 GESTION DE LA MODULACION RAPIDA EN LA PUESTA EN MARCHA

Para mejorar la regulacion del dry cooler se puede configurar un periodo de modulacién rapida de la sefal de regulacion.
Durante el periodo de modulacién rapida, el tiempo de incremento (o disminucion) de la sefal sera rapido. Cuando termine el pe-
riodo de modulacién rapida, el tiempo de incremento regresara al valor que se define con el pardmetro “Velocidad de modulacion

estandar” (Setup fabricante - Dry cooler).

Mediante el pardmetro “Velocidad de modulacién rapida” (Setup fabricante - Dry cooler) se puede configurar el tipo de
incremento del periodo de modulacién rapida.

Mediante el pardmetro “Tiempo de modulacion rapida” (Setup fabricante- Dry cooler) se puede configurar la duracion del
periodo de modulacion rapida.

Esta funcidn es excelente para alcanzar la condicién de trabajo mas rdpidamente, cuando se pone en marcha el dry cooler.
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5.18.7 REGULACION CUT-OFF VENTILADORES DRY COOLER

Para evitar problemas de sobrerregulacion de la temperatura del agua, se puede configurar un valor de desconexion para
la regulacién del dry cooler.

Mediante el pardmetro “Cut-off ventiladores” (Setup fabricante - Dry cooler) se puede configurar una temperatura de cut-
off de los ventiladores del dry cooler. Cuando la temperatura del agua llegue al valor de setpoint - cut-off, la regulacion del dry cooler
se detendra.

5.18.8 GESTION DE LA REGULACION DRY COOLER CON SONDA ROTA

Para no interrumpir la regulacién de los dry cooler, en caso de rotura del sensor de temperatura del agua puede forzar la
demanda a un valor predefinido.

Mediante el pardmetro “Velocidad con error de la sonda” (Setup fabricante - Dry cooler) se puede configurar el porcentaje
al que se forzard la demanda en presencia de la“Alarma sensor de agua IN 1/Free cooling".
5.18.9 GESTION ALARMAS DRY COOLER

Con el fin de detectar eventuales problemas asociales a los dry cooler, se puede configurar una entrada digital como alarma
dry cooler.

Mediante el pardmetro “Entrada configurable (1-2-3-4-5)" (Setup fabricante - Entradas digitales) se puede configurar una
de las cinco entradas digitales con el fin de detectar la alarma del dry cooler.

Cuando esté configurada, la apertura de la entrada digital generara la “Alarma general dry cooler” que detendra la regu-
lacién del dry cooler.




5.19 REGULACION DE LOS COMPONENTES DE CALEFACCION

Mediante el parametro “Calefaccion” (Setup fabricante - Calefaccion) se puede configurar el tipo de regulacién de la tem-
peratura en fase de calefaccidn invernal y post-calefaccion de verano (deshumidificacion). Es posible seleccionar entre los siguientes
tipos de regulacion:

1) No:En la unidad no existe ninguin tipo de regulacion de la calefaccion, por lo tanto se deshabilitara.

2) Bateria eléctrica de etapas: En la unidad hay una bateria eléctrica de calefaccion de etapas, que se controlara por medio
de las respectivas salidas digitales.

3) Bateria eléctrica de modulacién: En la unidad hay una bateria eléctrica de calefaccion de modulacion, que se controlara
a través de una sefial 0-10 V.

4) Valvula de agua: En la unidad hay una bateria de calefaccion con agua, que se controlard a través de una sefal 0-10 V.

5.19.1 CALEFACCION CON BATERIAS ELECTRICAS DE ETAPAS

El SURVEY? es capaz de gestionar baterias eléctricas de etapas con maximo de 2 etapas. En las figuras sucesivas se represen-
ta el diagrama de encendido de las etapas con la regulacién proporcional de temperatura:

Mediante el pardmetro “Niimero de etapas de la bateria eléctrica” (Setup fabricante - Calefaccion) se puede configurar el
numero de etapas de las que se compone la bateria eléctrica presente en la unidad (Maximo 2).

Mediante el parametro “Tipo de activacion de las etapas” (Setup fabricante - Calefaccion) se puede configurar el tipo de
encendido de las etapas entre Lineal y Escalones. Para més informacion consulte los siguientes graficos.

Mediante el parametro “Potencia bateria eléctrica” (Setup fabricante - Calefaccién) se puede configurar la potencia eléc-
trica de la bateria instalada.

A Set-point temperatura (Menu principal -
Setpoint)

B  Zona muerta temperatura (Setup fabri-
cante - Zona muerta)

C Banda proporcional” (Setup usuario -

Temperatura)
D Etapal
E Etapa2

Regulacién con 2 etapas (Escalones)
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5.19.2 CALEFACCION CON BATERIAS ELECTRICAS O DE AGUA DE MODULACION

El SURVEY? es capaz de gestionar baterias eléctricas o con agua moduladoras mediante una sefial 0-10 V. En las figuras su-
cesivas se representa el diagrama de modulacién con la regulacién proporcional de temperatura:

Mediante el parametro “Potencia bateria eléctrica” (Setup fabricante - Calefaccion) se puede configurar la potencia eléc-
trica de la bateria instalada.

%
A
........................................................ lﬂﬂcﬁ:l A Set_point temperatura (Menl" principal -

Setpoint)

B  Zona muerta temperatura (Setup fabri-
cante - Zona muerta)

C Banda proporcional” (Setup usuario -

- Temperatura)
A 0% =C D Calefaccion
C | B

5.19.3 GESTION DE LAS ALARMAS DE LAS BATERIAS ELECTRICAS

Las baterias eléctricas cuentan con una proteccion activa contra el sobrecalentamiento, mediante la instalacion de un ter-
mostato de seguridad situado dentro de la misma bateria eléctrica.

Si el termostato de seguridad detecta una temperatura superior a 135 °C, interviene interrumpiendo el funcionamiento de
la misma.

La apertura de la entrada digital de la alarma generaré la“Alarma termostato bateria eléctrica” que detendra la regulacion
de la calefaccién. El termostato es de rearme manual por lo tanto debera restablecerse para eliminar la alarma.




5.20 ENTRADAS DIGITALES CONFIGURABLES
EI SURVEY? puede gestionar hasta cinco entradas digitales que pueden ser configuradas como desee el usuario.

Mediante el pardmetro “Entrada configurable (1-2-3-4-5)" (Setup fabricante - Entradas digitales) se puede configurar uno
de las cinco entradas digitales segun las exigencias de la instalacion.

Mediante el parametro “Légica entrada configurable (1-2-3-4-5)" (Setup fabricante - Entradas digitales) se puede configu-
rar la l6gica de cableado de la entrada entre N.C. - Normalmente Cerrado y N.O. - Normalmente Abierto.
5.20.1 GESTION DE ENTRADAS DIGITALES CONFIGURABLES

Mediante el pardmetro “Entrada configurable (1-2-3-4-5)" (Setup fabricante - Entradas digitales) se puede configurar uno
de los siguientes tipos de gestién:

TIPOS DE ENTRADAS DIGITALES CONFIGURABLES
Gestion Reaccién del software

Alarma Humo/Fuego Unidad OFF

Alarma general bomba de agua Bomba y refrigeracién OFF

Alarma general humidificador externo Humidificacion OFF

Alarma general de los ventiladores de impulsion Unidad OFF

Alarma general condensador 1 Condensador 1 OFF y compresor 1 OFF

Alarma general condensador 2 Condensador 2 OFF y compresor 2 OFF

Alarma flujo de agua del condensador 1 Activacion de la gestion de alarma de flujo de agua del conden-
sador 1

Alarma flujo de agua del condensador 2 Activacidn de la gestion de alarma de flujo de agua del conden-
sador 2

Alarma general dry cooler Dry cooler OFF y refrigeracion OFF

Alarma detector de fugas de gas Solo alarma

Alarma general motocondensante Refrigeracion OFF

Alarma general leve Solo alarma

Alarma general grave Unidad OFF

STOP Refrigeracion Refrigeracion OFF

STOP Compresor 1 Compresor 1 OFF

STOP Compresor 2 Compresor 2 OFF

STOP Calefaccion Calefaccion OFF

STOP Humidificacion Humidificacién OFF

STOP Deshumidificacion Deshumidificaciéon OFF

STOP Calefaccion y humidificacion Calefaccion OFF y humidificacion OFF

STOP Refrigeracion, calefacciéon y humidificaciéon Refrigeracidn, calefaccién y humidificacion OFF

STOP Free cooling Free cooling OFF

Forzado free cooling Free cooling ON

Forzado 2° fuente two sources 2° Fuente two sources ON

Ultracap Activacion funcién Ultracap

Alarma flujo de agua del condensador 1 Activacion de la funcién de alarma de flujo de agua del conden-
sador 1

Alarma flujo de agua del condensador 2 Activacion de la funcién de alarma de flujo de agua del conden-
sador 2
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5.21 SALIDA DIGITALES CONFIGURABLES
EI SURVEY? es capaz de gestionar hasta cuatro salidas digitales configurables a placer del usuario.

Mediante el parametro “Salida configurable (1-2-3-4-5)" (Setup fabricante - Salidas digitales) se puede configurar una de
las cinco salidas digitales segun las exigencias de la instalacién.

Mediante el parametro “Légica salida configurable (1-2-3-4-5)" (Setup fabricante - Salidas digitales) se puede configurar
la l6gica de funcionamiento de la salida entre N.C. - Normalmente Cerrado y N.O. - Normalmente Abierto.
5.21.1 GESTION DE SALIDA DIGITALES CONFIGURABLES

Mediante el parametro “Salida configurable (1-2-3-4-5)" (Setup fabricante - Entradas digitales) se puede configurar uno
de los siguientes tipos de gestion:

TIPOS DE SALIDAS DIGITALES CONFIGURABLES

Mando bomba agua

Mando motocondensante

Aviso del estado de la unidad

Aviso del estado del enfriamiento

Aviso del estado de la calefaccion

Aviso del estado de la humidificacion

Aviso del estado de la deshumidificacion

Aviso del estado Free cooling

Aviso alarma general

Aviso alarma leve

Aviso alarma grave

Aviso alarma filtros sucios

Aviso alarma enfriamiento

Aviso alarma calefaccion

Aviso alarma ventiladores

Aviso alarma temperatura

Aviso alarma humedad

Aviso alarma inundacion/descarga condensacion

Aviso alarma falta de alimentacion eléctrica




5.22 GESTION DE LOS FILTROS DE AIRE
5.22.1 GESTION DE LA ALARMA DE LOS FILTROS DE AIRE CON SONDA DIGITAL DE PRESION DIFERENCIAL

EI SURVEY? es capaz de gestionar una alarma de filtros de aire, para sefialar la presencia de filtros sucios, mediante una sonda
digital de presion diferencial con umbral de intervencién con calibracién manual.

En caso de que el filtro esté sucio, el valor de presion diferencial superara el umbral de intervencion, por lo tanto la sonda
digital de presion actuara abriendo un contacto situado en la entrada digital de alarma filtros sucios.

Ahora el regulador SURVEY? generard la “Alarma filtros de aire obstruidos”. La alarma filtros aire obstruidos no detiene el
funcionamiento normal de la unidad.
5.22.2 GESTION DE LA ALARMA DE LOS FILTROS DE AIRE CON SONDA ANALOGICA DE PRESION DIFERENCIAL

EI SURVEY? es capaz de gestionar una alarma de filtros de aire, para sefialar la presencia de filtros sucios, mediante una sonda
analdgica de presion diferencial.

Mediante el pardmetro “Presion diferencial filtros” (Setup fabricante - Sondas) se puede configurar la presencia de la son-
da analdgica de presion diferencial de filtros sucios.

Mediante el parametro “Set-point filtros sucios” (Setup usuario - Filtros sucios) es posible configurar el umbral de interven-
cion de la alarma de filtros sucios.

Mediante el parametro “Diferencial filtros sucios” (Setup usuario - Filtros sucios) se puede configurar el diferencial para el
reset de la alarma de filtros sucios.

En caso de que un filtro esté sucio, el valor de presidn diferencial superara el umbral de intervencién, el regulador SURVEY?
generara la“Alarma filtros de aire obstruidos’”. La alarma filtros aire obstruidos no detiene el funcionamiento normal de la unidad.

Cuando se sustituye el filtro, el valor de presion diferencial descendera por debajo del umbral de intervencion - diferencial
filtro, por lo tanto se podra borrar la alarma de filtros sucios.
5.22.3 GESTION DE LA ALARMA DE LA SONDA ANALOGICA DE PRESION DIFERENCIAL DE LOS FILTROS DE AIRE
La sonda analdgica de presion diferencial se gestiona mediante comunicacion Modbus Master, por lo tanto el SURVEY? es
capaz de detectar la condicion de la sonda, generando la “Alarma sonda de presion diferencial filtros” en la cual se especifica el
tipo de problema. Una de las posibles causas de alarma puede estar entre las siguientes:
»  Falta de comunicacién: La alarma indica la ausencia de comunicacién con el regulador SURVEY3.
«  Rotura: La sonda de presién estd dafada.
e  Cableado: La sonda esta cableada de forma equivocada.
«  Campo de presion: La sonda estd calibrada con campo erréneo de deteccién de presion.
«  ADCoverload: La sonda tiene dafnado el médulo de alimentacién interno.
«  Calibracion: La sonda de presién estd mal calibrada.

«  DCO: La sonda tiene un error interno de en la tarjeta electrénica.

*  Watchdog: La sonda ha entrado en modalidad watchdog a causa de problemas de comunicacién.
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5.23 GESTION ALARMAS COMPONENTES INTERNOS
5.23.1 GESTION ALARMA DE PRESENCIA DE AGUA

EI SURVEY? es capaz de gestionar una alarma de presencia de agua, para avisar de la presencia de agua en la unidad o en sus
cercanias. La alarma de agua se gestiona mediante una sonda de presencia de agua, que es instalada por el usuario.

A través del parametro "Sonda de alarma agua" (Setup fabricante - Sonda) es posible configurar la presencia de la sonda
analdgica de presencia de agua. Si se detecta la presencia de agua o una alarma de la bomba, el SURVEY? generard la “Alarma de
presencia agua".”. Seguin la configuracién del pardmetro “Gravedad de la alarma de presencia de agua” (Setup fabricante - Gestion
de alarmas), la intervencion de la alarma podra detener también la unidad.

5.23.2 GESTION ALARMA DE LA BOMBA DE DESCARGA CONDENSACION
El SURVEY? puede gestionar la alarma de la bomba de descarga de condensacion a través de una entrada digital especifica.
Si la bomba de descarga tiene una alarma, al abrir el contacto, el SURVEY? generara la “Alarma de la bomba de descarga
condensacion”. Dependiendo de la configuracion del parametro “Gravedad alarma de la bomba de descarga condensacion”
(Setup fabricante - Gestion de alarmas), la intervencién de la alarma también puede detener la unidad.
5.23.3 GESTION ALARMA DETECCION DE FUGAS DE GAS REFRIGERANTE

El SURVEY? es capaz de controlar una alarma de deteccion de fugas de gas refrigerante. La alarma de fugas de gas esta con-
trolada por un detector con sonda instalado en la unidad.

Mediante el parametro “Entrada configurable (1-2-3-4-5)" (Setup fabricante - Entradas digitales) se puede configurar una
de las cinco entradas digitales para controlar la alarma de fugas de gas refrigerante. Si hubiera una fuga de gas refrigerante, el sensor
especifico actuara en la entrada digital de alarma. El SURVEY? generara la“Alarma del Detector de Fugas de Gas Refrigerante”. La
alarma filtros aire no detiene el funcionamiento normal de la unidad.

5.23.4 GESTION ALARMA HUMO/FUEGO

El SURVEY? es capaz de gestionar una alarma de presencia de humo o fuego, para apagar la unidad.

Mediante el parametro “Entrada configurable (1-2-3-4-5)" (Setup fabricante - Entradas digitales) se puede configurar una
de las cinco entradas digitales para gestionar la alarma de humo/fuego. Regulando la entrada digital de alarma, el SURVEY? genera-
ra la “Alarma presencia humo/fuego”que detiene el funcionamiento normal de la unidad. Segun la configuraciéon del pardmetro
“Tipo de reset alarma humo/fuego” (Setup fabricante - Gestién Alarmas), se puede seleccionar el tipo de rearme de la alarma entre
Manual o Automatico.

5.23.5 GESTION ALARMA GENERICO LEVE Y GRAVE

EI SURVEY? es capaz de gestionar una alarma genérica leve o grave, que el usuario podra destinar para finalidades diferentes.

Mediante el parametro “Entrada configurable (1-2-3-4-5)" (Setup fabricante - Entradas digitales) se puede configurar una
de las cinco entradas digitales para gestionar la alarma genérica leve o grave. Actuando en la entrada digital de alarma, el SURVEY?
generara la“Alarma genérica leve” o la“Alarma genérica grave”. La alarma genérica leve no detiene el funcionamiento normal de
la unidad. La alarma genérica grave detiene el funcionamiento normal de la unidad.

5.23.6 GESTION BUZZER DE SENALIZACION DE ALARMA

En presencia de una nueva alarma, el SURVEY? emite un zumbador (Buzzer) para avisar al usuario de la condicidn de alarma.

Si el sonido del zumbador (Buzzer) se hace a través del parametro “Buzzer de alarma” (Setup fabricante - Gestion de alar-
mas), el zumbador (Buzzer) de alarma puede ser eliminado.




5.24 GESTION DE LA CALIBRACION DE LAS SONDAS

Puede ser que, segun las exigencias de la instalacion, sea necesario calibrar el valor de las sondas instaladas dentro de la
unidad. Por ello SURVEY? es capaz de gestionar un valor de calibracién de las sondas que se sumard a la lectura real.

Mediante el parametro “Temperatura de recuperacion” (Setup usuario - Calibracién sondas) se puede calibrar la sonda de
temperatura de recuperacion.

Mediante el pardmetro “Temperatura de impulsiéon” (Setup usuario - Calibraciéon sondas) se puede calibrar la sonda de
temperatura de impulsion.

Mediante el pardmetro “Humedad de recuperacion” (Setup usuario - Calibracidon sondas) se puede calibrar la sonda de
humedad de recuperacion.

Mediante el pardmetro “Humedad de impulsion” (Setup usuario - Calibraciéon sondas) se puede calibrar la sonda de hume-
dad de impulsion.

Mediante el pardmetro “Presion diferencial aire” (Setup usuario - Calibracion sondas) se puede calibrar el sensor de presion
diferencial del aire.

Mediante el pardmetro “Presion diferencial filtros” (Setup usuario - Calibracién sondas) se puede calibrar el sensor de
presion diferencial de filtros sucios.

Mediante el parametro “Temperatura agua IN 1/Free cooling” (Setup usuario - Calibracién sondas) se puede calibrar la
sonda de temperatura agua en entrada 1/free cooling.

Mediante el pardmetro “Temperatura del agua de salida 1" (Setup usuario - Calibracién sondas) se puede calibrar la sonda
de temperatura del agua en salida 1.

Mediante el pardmetro “Sensor caudal de agua 1" (Setup usuario - Calibracién sondas) se puede calibrar el sensor de cau-
daldeagua 1.

Mediante el pardmetro “Sensor caudal de agua 2" (Setup usuario - Calibracién sondas) se puede calibrar el sensor de cau-
dal de agua 2.

Mediante el parametro “Temperatura del agua en entrada 2" (Setup usuario - Calibracién sondas) se puede calibrar la
sonda de temperatura del agua en entrada 2.

Mediante el pardmetro “Temperatura del agua de salida 2" (Setup usuario - Calibracién sondas) se puede calibrar la sonda
de temperatura del agua en salida 1.

5.25 GESTION DE LA COMUNICACION SERIAL MODBUS RTU O TCP SLAVE

iATENCION!

La modificacion de los parametros de comunicacion requiere un reinicio del controlador para
ser confirmada.

El requlador SURVEY? estd equipado con una salida serial RS485 y una RJ45 para la conexion a sistemas de supervision/BMS,
a través de protocolo Modbus RTU o TCP slave. Para mas informacion consulte los siguientes capitulos.

Mediante el parametro “Direccion modbus” (Setup usuario - Modbus) se puede configurar la direccion serial de la unidad
para la interconexion con la red Modbus.

Mediante el pardmetro “Baudrate modbus” (Setup usuario - Modbus) se puede configurar la velocidad de comunicacién de
la unidad para la interconexion con la red Modbus.

A través del parametro “Parity modbus” (Setup usuario - Modbus) se puede configurar la paridad de la unidad para la in-
terfaz con la red Modbus.

A través del parametro “Stop bit modbus” (Setup usuario - Modbus) se puede configurar el nimero de bits de parada de la
unidad para la interfaz con la red Modbus.
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5.26 GESTION DE TARJETA ETHERNET

iATENCION!

La modificacion de los parametros de comunicacion requiere un reinicio del controlador para
ser confirmada.

El requlador SURVEY? estd equipado con una salida serial RJ45 para la conexidn a una red Ethernet. Para mas informacion
consulte los siguientes capitulos.

Con el parametro “IP direccion” (Setup usuario - Ethernet) se puede configurar la direccién IP de la unidad para la interfaz Ethernet.
Con el pardmetro“Subnet mask” (Setup usuario - Ethernet) se puede configurar la subnet mask de la unidad para la interfaz Ethernet.
Con el parametro “Gateway” (Setup usuario - Ethernet) se puede configurar el gateway de la unidad para la interfaz Ethernet.

Con el parametro “Web server IP port” (Setup usuario - Ethernet) se puede configurar el puerto IP de la unidad para la
interfaz Ethernet. del Web Server.

Con el parametro “Modbus TCP port” (Setup usuario - Ethernet) se puede configurar el puerto IP de la unidad para la inter-
faz Ethernet del Modbus TCP.

Con el parametro “BACnet IP port” (Setup usuario - Ethernet) se puede configurar el puerto IP de la unidad para la interfaz
Ethernet del BACnet IP.

5.27 GESTION DE LA COMUNICACION SERIAL BACnet MS/TP o IP SLAVE

iATENCION!

La modificacion de los parametros de comunicacion requiere un reinicio del controlador para
ser confirmada.

El regulador SURVEY? esta equipado con una salida serial RS485 y una RJ45 para la conexidn a sistemas de supervision/BMS,
a través de protocolo BACnet MS/TP o IP slave. Para mas informacion consulte los siguientes capitulos.

Con el parametro “Device ID” (Setup usuario - BACnet) se puede configurar la direccion BACnet de la unidad para la interfaz
con lared BACnet MS/TP o IP slave.

Con el pardametro “Baud rate” (Setup usuario - BACnet) se puede configurar el baud rate BACnet de la unidad para la interfaz
con lared BACnet MS/TP o IP slave.

Con el parametro “Max master” (Setup usuario - BACnet) se puede configurar el numero de master maximos de la unidad
para la interfaz con la red BACnet MS/TP slave.

Con el parametro “Mac ID” (Setup usuario - BACnet) se puede configurar el Mac ID de la unidad para la interfaz con la red
BACnet MS/TP o IP slave.




5.28 ELIMINACION DE LAS HORAS DE FUNCIONAMIENTO
5.28.1 ELIMINACION DE LAS HORAS DE FUNCIONAMIENTO

Durante las operaciones de mantenimiento de la unidad podria ser necesario tener que eliminar las horas de funcionamien-
to de los componentes principales, memorizadas en el SURVEY3.

Mediante el parametro “Horas unidad” (Borrar horas) se pueden borrar las horas de funcionamiento de la unidad.
Mediante el parametro “Compresor 1” (Borrar horas) se pueden borrar las horas de funcionamiento del compresor 1.
Mediante el parametro “Compresor 2" (Borrar horas) se pueden borrar las horas de funcionamiento del compresor 2.
Mediante el pardmetro “Valvula agua” (Borrar horas) se pueden borrar las horas de funcionamiento de la valvula del agua.
Mediante el parametro“Calentamiento” (Borrar horas) se pueden borrar las horas de funcionamiento de las resistencias eléctricas.

Mediante el parametro “Humidificador” (Borrar horas) se pueden borrar las horas de funcionamiento del humidificador. En
el caso de humidificador interno se borraran también las horas de funcionamiento en la tarjeta CPY.

Mediante el pardmetro “Free cooling” (Borrar horas) se pueden borrar las horas de funcionamiento en free cooling.
Mediante el pardmetro “Dry cooler” (Borrar horas) se pueden borrar las horas de funcionamiento del dry cooler.
Mediante el parametro “Condensador 1” (Borrar horas) se pueden borrar las horas de funcionamiento del condensador 1.
Mediante el parametro “Condensador 2” (Borrar horas) se pueden borrar las horas de funcionamiento del condensador 2.

El acceso para borrar el histérico de alarmas es posible solo con un acceso Fabricante.

5.29 GESTION DEL RESTABLECIMIENTO DE LOS PARAMETROS DE FABRICA
5.29.1 RESTABLECIMIENTO DE LOS PARAMETROS A TRAVES DE LA MEMORIA DEL SURVEY?

El SURVEY? mantiene en su memoria interna los parametros configurados en fabrica durante las operaciones de prueba de
la unidad.

En caso de que sea necesario restablecer estos parametros, se puede utilizar el pardmetro “Restablecer parametros de
fabrica” (Setup Fabricante - Parametros) para volver a la configuracién de la unidad realizada durante la prueba de fabrica.
5.29.2 RESTABLECIMIENTO DE LOS PARAMETROS A TRAVES DE USB

El SURVEY? permite cargar un archivo de configuracion especifico a través del puerto USB en la tarjeta de regulacion.

Para realizar esta operacién es necesario cargar el archivo apropiado parapp.ucjm dentro del dispositivo USB. El dispositivo
USB debe ser insertado en el puerto USB de la tarjeta de regulacion.

Si es necesario restablecer los pardmetros mediante el puerto USB, mediante el parametro “Restablecer parametros del
dispositivo USB” (Setup Fabricante - Pardmetros) se puede activar el upload del archivo presente en el dispositivo USB.

REGULADO




5.30

GESTION DEL REGISTRO DE LOS PARAMETROS DE FUNCIONAMIENTO

El SURVEY? registra los pardmetros de funcionamiento de la unidad en su memoria interna, guardandolos a intervalos re-

gulares de 30 segundos durante un maximo de 10 dias de registro. Una vez alcanzada la capacidad maxima de la memoria, los datos
mas antiguos se borrardn para registrar los datos mas actuales.

5.30.1

Los pardmetros grabados en la memoria son los siguientes:

Temperatura de reanudacion.

Temperatura de envio.

Humedad de reanudacién.

Humedad de envio.

Presién del aire.

Presion de evaporacién del compresor 1.
Temperatura de evaporacién del compresor 1.
Temperatura de aspiracién del compresor 1.
Relacion de compresion del compresor 1.
Temperatura de descarga del compresor 1.
Presion de condensacién el compresor 1.
Temperatura de condensacién el compresor 1.
Temperatura del liquido del compresor 1.
Presion de evaporacién del compresor 2.
Temperatura de evaporacién del compresor 2.
Temperatura de aspiracién del compresor 2.
Relacion de compresion del compresor 2.
Temperatura de descarga del compresor 2.
Presion de condensacién el compresor 2.
Temperatura de condensacién el compresor 2.
Temperatura del liquido del compresor 2.
Temperatura del agua IN 1.

Temperatura del agua OUT 1.

Caudal agua 1.

Temperatura del agua IN 2.

Temperatura del agua OUT 2.

Caudal agua 2.

Estado de la unidad.

Pedido de enfriamiento.

Pedido de calefaccion.

Pedido de deshumidificacion.

Pedido de humidificacion.

REGISTRO DE LOS PARAMETROS EN CASO DE ALARMA

En caso de alarma, el controlador SURVEY? guardard inmediatamente los parametros anteriores y la descripciéon de la alarma

que ha intervenido. Este guardado es independiente del guardado con tiempo normal, que seguira funcionando sin problemas.




5.30.2 GUARDADO DEL REGISTRO A TRAVES DEL PUERTO USB

El SURVEY? permite descargar un archivo que contiene todos los datos registrados a través del puerto USB de la tarjeta de
regulacion.

Para ello, es necesario insertar un dispositivo USB en el puerto USB de la tarjeta de regulacién. Una vez introducido el dispo-
sitivo, serd posible guardar los datos registrados mediante el pardmetro “Impresion CSV” (Setup Usuario - Datalog).

Al final de la exportacién de los datos, dentro del dispositivo USB se guardara un archivo en formato Comma-Separated
Values (abreviado en CSV), con titulo "Close Control_xxxx_xx_xx" donde las "x" muestran la fecha en que se realiz6 el download
(por ej. Close Control_2019_11_12). Los archivos CSV pueden ser mostrados en cualquier programa de gestion de hojas electrénicas
(por ej. Microsoft Excel).

5.31 MODIFICACION DE LAS CONTRASENAS DE ACCESO

Los menus de gestion de los parametros estan protegidos por contrasena. Es posible modificar estas contrasefias segun las
necesidades del cliente. Si se modifican, las contrasefas originales ya no seran validas.

Mediante el parametro “Contraseiia usuario” (Setup usuario - Contrasefa) se puede modificar la contrasefia de acceso al
menu Usuario.

Mediante el parametro “Contrasefa fabricante” (Setup fabricante - Contrasefa) se puede modificar la contrasefia de acce-
so al menu Fabricante.
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6 RED MODBUS MASTER DE CONTROL DE LOS COMPONENTES

Los microprocesadores SURVEY? utilizan una red Modbus MASTER para el control de los dispositivos instalados dentro de la
unidad. Mediante la red Modbus MASTER se interconectan los siguientes dispositivos:

«  Ventiladores de impulsion del aire EC.

«  Tarjetas de control de las valvulas de expansién electréonica EVDrive.

- Tarjeta de control de los humidificadores de electrodos sumergidos CPY.
« Inversor de regulacién de los compresores DC.

La red de control Modbus Master se realiza durante el montaje de la unidad en la linea de produccién (consulte el esquema
eléctrico para mas detalles):

6.1 DIRECCION DE LOS DISPOSITIVOS DE LA RED MODBUS MASTER
La direccion de los componentes conectados a la red Modbus master se realiza en fase de prueba en la planta.

En el caso de sustitucion, los componentes se enviaran ya configurados para la conexién a la red Modbus Master. Solo los
ventiladores se enviaran sin preconfigurar. La configuracion de la direccion de los ventiladores tendra lugar mediante una funcién
de autodireccion.

En la siguiente tabla se indican las direcciones de cada componente que puede estar presente en la red Modbus Master:

Direccion de la red Modbus Master
Dispositivo Direccion
EVDrive compresor 1 2
EVDrive compresor 2 3
CPY 4
BLDC inversor AGILE 5
Ventilador 1 6
Ventilador 2 7
Ventilador 3 8
Ventilador 4 9
Ventilador 5 10
Ventilador 6 20
Ventilador 7 21
Ventilador 8 22
Ventilador 9 23
Ventilador 10 24
Presion diferencial de los filtros 15

6.1.1  AUTODIRECCION DE LOS VENTILADORES EN CASO DE SUSTITUCION

En caso de sustitucion de los ventiladores, el microprocesador SURVEY? cuenta con una funcién de control y autodireccion
de la red Modbus master. En presencia de una alarma de comunicaciéon de uno o mas ventiladores el microprocesador SURVEY? em-
pezara a controlar si en la red hay nuevos ventiladores.

Si el microprocesador SURVEY? encuentra en la red un ventilador sin configurar (nuevo), se ocupara de modificar la direc-
cién con aquella del ventilador defectuoso. Si hubiera mas ventiladores en alarma se dara al ventilador la primera direccion libre.

Durante el proceso de autodireccion los NUEVOS VENTILADORES se deberan conectar UNO A
LA VEZ.




7 RED CANBUS DE CONTROL DE LAS UNIDADES

El SURVEY? es capaz de gestionar hasta doce unidades conectadas entre ellas para formar una red local. La red local permite
un intercambio de informacion entre las unidades que podran trabajar al unisono para gestionar el ambiente acondicionado, garan-
tizando ademds un nivel de seguridad mas elevado dividiéndose en carga térmica.

La gestion de la red es de tipo Multi-Master, es decir, no existe una unidad con la tarea de definir las acciones de las otras.
Todas las unidades presentes en red tienen la tarea de monitorizar el estado general, interviniendo al unisono en las regulaciones a
realizar.

71 DIRECCION DE LA UNIDAD EN LA RED LOCAL
Todas las unidades conectadas en red local deben tener una direccidon univoca que las identifique dentro de la red. Me-

diante el pardmetro “Direccion de red” (Setup fabricante - Red local) se puede seleccionar la direccion de red de la unidad, segun la
siguiente ldgica:

Direccionamiento de red SURVEY?
Direccion Unidad Tipo ID SURVEY ID Display ID Visualizador remoto
13 Stand alone 13 99
1 Unidad 1 1 101
2 Unidad 2 2 102
3 Unidad 3 3 103
4 Unidad 4 4 104
5 Unidad 5 5 105
6 Unidad 6 6 106 126
7 Unidad 7 7 107
8 Unidad 8 8 108
9 Unidad 9 9 109
10 Unidad 10 10 110
11 Unidad 11 11 111
12 Unidad 12 12 112

La modificacion de la direccion de red puede tener lugar solo con el SURVEY? no conectado a
otras unidades.

Si las unidades resultaran conectadas entre ellas primero habra que desconectar los cables
de red.

Para mas detalles sobre la conexion de la red tome como referencia el esquema eléctrico y el
manual de instalacién de las unidades

7.2 TIPOS DE RED LOCAL

Mediante el pardametro “Funcionamiento en red local” (Setup fabricante - Red local) se puede seleccionar el tipo de red
local que se desea gestionar. Es posible seleccionar entre los siguientes tipos de red local:

1) No: No existe ninguna red local.
2) Duty/Stand-by: La red se gestionara con el tipo de regulacién Duty/Stand-by.
3) Smartnet: La red se gestionara con el tipo de regulacion sistema SmartNet.
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7.3 REGULACION RED LOCAL CON SISTEMA DUTY/STAND-BY
La regulacion Duty/Stand-by es el método de regulacion clasico de las unidades en red local. La caracteristica principal de
este tipo de red local es la de formar parte de las unidades en funcién (Duty) y parte de las unidades en espera de intervencion en el

caso de necesidad (Stand-by).

Mediante el parametro “Numero unidades en red local” (Setup fabricante - Red local) se puede seleccionar el nimero de
unidades totales presentes en la red local.

Mediante el parametro “Numero unidades en stand-by” (Setup fabricante - Red local) se puede seleccionar el nimero de
unidades que estaran apagadas en espera de intervencion. No se pueden configurar todas las unidades en stand-by, debera haber
siempre una por lo menos que esté en funcionamiento.

7.3.1  ROTACION AUTOMATICA DE LAS UNIDADES CON SISTEMA DUTY/STAND-BY

Con el fin de equilibrar las horas de funcionamiento de las unidades, en el funcionamiento Duty/Stand-by se puede confi-
gurar una funcion de rotacién automatica que permitird intercambiar la funcién de las unidades.

Mediante el parametro “Habilita rotacion de la unidad” (Setup fabricante - Red local) se puede habilitar la rotacién de la
funcion de la unidad.

Mediante el parametro “Intervalo de rotacion” (Setup fabricante - Red local) se puede configurar el intervalo de tiempo
entre las rotaciones de funcion.
7.3.2  ACTIVACION DE LAS UNIDADES EN STAND-BY EN CASO DE ALARMA

La finalidad de las unidades en Stand-by es la de intervenir en sustitucion de las unidades Duty en presencia de un problema
critico.

Con este fin, en caso de que una de las unidades Duty se detuviera a causa de una alarma grave, una de las unidades en
Stand-by se activara para cubrir la falta.

Si hubiera varias unidades en Stand-by, se activara la unidad con el menor nimero de horas de funcionamiento. Si las uni-
dades tuvieran las mismas horas de funcionamiento, se activara la unidad con la direccién de red mas baja.
7.3.3  GESTION DEL SISTEMA DE SOPORTE A LA REGULACION DE TEMPERATURA

En el funcionamiento Duty/Stand-by se puede configurar una funcién de gestién de soporte a la regulacién de temperatura.

Mediante el parametro “Habilita soporte” (Setup fabricante - Red local) se puede habilitar la intervencién en soporte de las
unidades en stand-by.

Mediante el parametro “Tiempo de activacion del soporte” (Setup fabricante - Red local) se puede configurar el intervalo
de tiempo para la activacién de las unidades en soporte.

Si en una o mas unidades Duty la temperatura regulada superase el limite de la banda proporcional, las unidades en Stan-
dby se activardn en secuencia para poder hacer volver la temperatura al setpoint. La activacion tendrd lugar después del tiempo de
activacién configurado.

Si hubiera varias unidades en Stand-by, se activara la unidad con el menor nimero de horas de funcionamiento. Si las uni-
dades tuvieran las mismas horas de funcionamiento, se activara la unidad con la direccién de red mas baja.

Las unidades activadas regularan la temperatura segun las propias configuraciones, independientemente de las unidades
Duty que han demandado la activacién. Con el fin de mejorar la regulacién se pueden utilizar los funcionamientos descritos en los

siguientes capitulos.

Al alcanzar el setpoint las unidades se detendran y volveran en Stand-by.




7.4 REGULACION RED LOCAL CON SISTEMA SMARTNET

Para mejorar la gestion de las unidades en red local se ha desarrollado un nuevo tipo de red que permite, dentro de lo posi-
ble, mantener activas todas las unidades en red subdividiendo la carga de trabajo uniformemente entre ellas.

Casos practicos en importantes centros de datos han destacado que este tipo de red ofrece tres grandes ventajas, respecto
al sistema Duty/Stand-by:

«  Gran ahorro energético: La subdivision de la carga permite hacer trabajar a las unidades en condiciones reducidas que
aumenten notablemente la reduccién del consumo energético del sistema.

«  Regulacion homogénea y precisa: Gracias a la ausencia de unidades en stand-by, la regulacién de temperatura serd ho-
mogénea y precisa, reduciendo la formacion de Hot Spot debidos a las unidades paradas.

«  Mayor seguridad de funcionamiento: Las unidades en stand-by pueden presentar problemas en la puesta en marcha
que podrian impedirles intervenir activamente en la regulacion. Al estar siempre en funcionamiento, las unidades en red

Smartnet no pueden sufrir problemas debidos a la activacién.

Mediante el pardmetro “Numero unidades en red local” (Setup fabricante - Red local) se puede seleccionar el nimero de
unidades totales presentes en la red local.

La regulacién de las unidades sera siempre independiente, segun las propias configuraciones. Con el fin de mejorar la regu-
lacion se pueden utilizar los funcionamientos descritos en los siguientes capitulos.
7.5 SISTEMA DE ACTIVACION CON ON/OFF DINAMICO

Todas las unidades en red local se pueden activar o desactivar por separado como sucede con las unidades stand-alone.
Para reducir los tiempos de activacion de toda la red local se puede elegir activar o desactivar todas las unidades al mismo tiempo.

Mediante el pardmetro “On/Off dinamico” (Setup fabricante - Red local) se puede habilitar el encendido y el apagado con-
temporaneo de todas las unidades presentes en red.

La funcion de On/Off dindmico esta especialmente indicada para redes locales Duty/Stand-by para evitar tener errores en
la activacién de las unidades stand-by.
7.5.1 ENTRADA EN RED DE LAS UNIDADES

Si no estuviera presente el sistema On/Off dindmico, cuando una o varias unidades se activan en red, la regulacién de los
componentes sufrira un reset para evitar problemas de desalineacion.

Por lo tanto los ventiladores volveran a la velocidad minima o a la de arranque (solo para regulacién a presién constante),
mientras que la regulacién de temperatura se volverd a calcular si estuviera configurado un sistema proporcional + integral + deri-
vativo.

7.6 SISTEMA DE SETPOINT DINAMICO
En todas las unidades en red local, el setpoint de temperatura se puede modificar por separado como sucede para las uni-
dades stand-alone. Si todas las unidades deben regular con el mismo setpoint, se puede activar la funcion de setpoint dinamico que

permitira modificar los valores de setpoint contemporaneamente en todas las unidades de la red.

Mediante el pardmetro “Setpoint dinamico” (Setup fabricante - Configuracién red local) se puede habilitar la modificacién
contemporanea del setpoint en todas las unidades presentes en red.

La funcion de setpoint dindmico esta especialmente indicada para evitar configuraciones erroneas de los setpoint de la red
que podrian crear situaciones de conflicto en la regulacion.
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7.7 SISTEMA DE GESTION DE LAS MEDIAS DE TEMPERATURA, HUMEDAD Y PRESION DEL AIRE .

Las unidades en red local se utilizan normalmente para la gestién de un solo ambiente. En estos casos se puede configurar
un sistema de gestién de la regulacién mediante el uso de los valores medios detectados por las unidades presentes en red.

El uso de la funcién de media permite obtener una regulacion homogénea de los componentes de cada unidad, que se
activaran contemporaneamente en todas las unidades presentes en red.

Esta funcion permite ademas evitar problemas de conflicto de regulacidn, en las que dos o varias unidades se encuentran
para regular de manera opuesta, por ejemplo una calentando y la otra enfriando contemporaneamente.

Mediante el parametro “Media de las temperaturas” (Setup fabricante - Red local) se puede habilitar el calculo de la media
de las temperaturas detectadas por la unidad, en relacién a la regulacién de temperatura.

Mediante el parametro “Media de las humedades” (Setup fabricante - Red local) se puede habilitar el célculo de la media
de las humedades detectadas por la unidad, en relacién a la regulaciéon de humedad.

Mediante el parametro “Media de las presiones del ambiente” (Setup fabricante - Red local) se puede habilitar el calculo
de la media de las presiones del ambiente detectadas por la unidad, en relacién a la regulacién de presiones de aire constante.
7.7.1  EXCLUSION DEL CALCULO DE LA MEDIA

Para evitar problemas en el célculo de la media de los valores, de ella se excluiran automaticamente las unidades:

» Apagadas (OFF): Las unidades puestas en OFF se excluirdn automdaticamente del calculo de la media.

«  En Stand-by: Las unidades en stand-by participardn activamente en el célculo de la media solo cuando estén activas en
sustitucién o en soporte.

«  Enalarma grave: Las unidades situadas en OFF DESDE ALARMA estardn automaticamente excluidas del calculo de la me-
dia.

«  Con sondas en alarma: Las unidades que presenten sondas rotas, quedaran automaticamente excluidas del calculo de la
media relativa a la sonda que resultard en alarma.

Al restablecerse las condiciones normales de trabajo de la unidad, ésta volverd automaticamente a formar parte del calculo
de la media.
7.8 SISTEMA DE RETARDO EN EL START-UP DE LAS UNIDADES EN RED

Para evitar un encendido simultaneo de todas las unidades presentes en red, es posible configurar un retraso en el startup
de dichas unidades en red.

Con el pardmetro “Retardo startup unidad en red” (Setup fabricante - Red local) es posible configurar el retardo de startup
(arranque) de las unidades.

Cuando esta configurado, las unidades saldran con un retraso igual al valor del pardmetro. El retardo se aplica a todas las
unidades en red.
7.9 GESTION DE ALARMA CON FALTA DE COMUNICACION DE LA RED LOCAL

Las unidades controlan constantemente el estado de la comunicacién en red local. Si hubiera un problema y faltara la cone-
xion durante mas de 30 segundos, el SURVEY? generard la “Alarma de comunicacion de red local”.

En caso de alarma la unidad continuara funcionando regularmente como si estuviera en stand-alone, sin interrumpir de
ninguna manera la regulacién de los componentes.

Al restablecerse la conexion en red la alarma se restablecerd automaticamente y la unidad volverd a regular segun el tipo
de red local.




7.10  GESTION DE LOS MODULOS SONDAS REMOTAS

iATENCION!

Para mas informacion sobre el médulo sondas tome como referencia el manual técnico co-
rrespondiente de instalacion, uso y mantenimiento.

El SURVEY? es capaz de gestionar hasta 3 médulos de sondas remotas, conectados a través de la red CANbus, para monito-
rizar hasta 16 sondas configurables como temperatura, humedad o presiéon ambiente.

Mediante el pardmetro “Nimero de médulos remotos” (Setup fabricante - Sondas remotas) se puede configurar el nimero
de mddulos conectados a las unidades, hasta un maximo de 3 médulos.

Las unidades en red local se utilizan normalmente para la gestién de un solo ambiente. En estos casos se puede configurar
un sistema de gestion de la regulacién mediante el uso de los valores medios detectados por los médulos sondas remotas conecta-
das a la unidad.

Mediante el parametro “Valores temperatura para regulacion” (Setup fabricante - Sondas remotas) se pueden usar los
valores medios de temperatura, detectados por los mddulos, para la regulacién de la unidad.

Mediante el parametro “Valores de humedad para regulacion” (Setup fabricante - Sondas remotas) se pueden usar los
valores medios de humedad, detectados por los médulos, para la regulacion de la unidad.

Mediante el parametro “Valores de presién para regulacién” (Setup fabricante - Sondas remotas) se pueden usar los valo-
res medios de presion, detectados por los médulos, para la regulacién de la unidad.

7.10.1 GESTION DE ALARMAS DE LOS MODULOS DE LAS SONDAS REMOTAS

El SURVEY? puede detectar las condiciones de alarma de los médulos de las sondas conectadas, generando la“Alarma mé-
dulo (1-2-3)"en el que se especifica la naturaleza del problema. Una de las posibles causas de alarma puede estar entre las siguientes:

e  Falta de comunicacion: La alarma indica la ausencia de comunicacién con el médulo y el regulador SURVEY?.
« Sonda 1:Lasonda 1 resulta danada.
« Sonda 2:La sonda 2 resulta danada.
« Sonda 3: La sonda 3 resulta danada.
« Sonda 4: La sonda 4 resulta danada.
« Sonda 5:Lasonda 5 resulta danada.
« Sonda 6: La sonda 6 resulta danada.

Cuando una sonda resulta en alarma, el valor relativo se eliminara del calculo de la media. Si todo el médulo de sondas
resultara desconectado, los valores de todas las sondas conectadas a él se eliminaran del calculo de la media.

Si todos los valores de los médulos resultaran en alarma, la unidad utilizara las sondas locales para la regulacién de tempe-
ratura, humedad y presion.

REGULADO




8 LISTA DE LOS PARAMETROS DEL SOFTWARE DE REGULACION

R CONDITIONERS

8.1 MENU SET-POINT: MODIFICACION DE LOS SET-POINT

8.1.1  SET-POINT

Descripcion Limites Por defecto Unidad de medida
Setpoint temperatura 18,0-40,0 22,0 °C
Set-point de la humedad 20-75 50 %Rh
8.2 SETUP USUARIO: CONFIGURACION DEL PROGRAMA DE FUNCIONAMIENTO
8.2.1 IDIOMA
Descripcion Limites Por defecto Unidad de medida
Idioma Italiano - Polaco Inglés -
8.2.2  SET-POINT VENTILACION
Descripcion Limites Por defecto Unidad de medida
Setpoint del caudal 500 -99.000 2.200 m3/h
Setpoint presion -900 - 900 20 Pa
Set-point delta temperatura aire 0,1-60,0 12,0 °C
8.2.3 TEMPERATURA
Descripcion Limites Por defecto Unidad de medida
Sensor de regulacion Recuperagon i Retorno -
Impulsion
Tipo de regulacién P-PI-PID P -
Banda proporcional 0,1-60,0 2,0 °C
Tiempo de integracion 0-9.999 0 s
Tiempo de derivacion 0-9.999 0 s
Offset alarma alta temperatura 0,0-20,0 10,0 °C
Offset alarma baja temperatura 0,0-20,0 10,0 °C
8.2.4 TEMPERATURA LIMITE
Descripcion Limites Por defecto Unidad de medida
Limite alarma alta temperatura limite -15,0-90,0 30,0 °C
Gestidn alta temperatura limite * Solo Alarma -
Limite alarma baja temperatura limite -15,0-90,0 8,0 °C
Gestidn baja temperatura limite ** Solo Alarma -

* Solo alarma - Stop componente - Reduccién - Activacion frio

* Solo alarma - Stop componente - Reduccién - Activacion calor




8.2.5 HUMEDAD

Descripcion Limites Por defecto Unidad de medida
Banda proporcional deshumidificacién 1-50 10 %Rh
Banda proporcional humidificacion 1-50 10 %Rh
Offset alarma alta humedad de recuperacion 0-100 20 %Rh
Offset alarma baja humedad de recuperacion 0-100 20 %Rh
Limite alarma de alta humedad de impulsion 0-100 95 %Rh
Limite alarma de baja humedad de impulsién 0-100 20 %Rh
8.2.6 HUMIDIFICADOR
Descripcion Limites Por defecto Unidad de medida
Habilitar humidificacion No - Si Si -
Descarga manual del cilindro No - Si No -
Prelavado cilindro No - Si No -
8.2.7 FREE COOLINGY TWO SOURCES
Descripcion Limites Por defecto Unidad de medida
Delta de activacion free cooling 1,0-30,0 4,0 °C
Set-point del agua two sources 1,0-30,0 7,0 °C
Banda proporcional del agua two sources 0,1-20,0 0,5 °C
Intercambio fuente two sources No - Si No -
Intercambio por alta temperatura ambiente No - Si No -
Set-point temperatura ambiente 1,0-90,0 25,0 °C
8.2.8 CONDENSADORES
Descripcién Limites Por defecto Unidad de medida
Setpoint condensacion 30,0-65,0 45,0 °C
Banda proporcional de condensacion 1,0-40,0 2,0 °C
Aumento setpoint condensacién 0,1-50,0 1,0 °C
Méximo setpoint condensacion 30,0-65,0 55,0 °C
8.2.9 DRY COOLER
Descripcion Limites Por defecto Unidad de medida
Set-point dry cooler 1,0-65,0 10,0 °C
Banda proporcional dry cooler 0,5-20,0 5,0 °C
Aumento del setpoint dry Cooler 0,1-50,0 1,0 °C
Méximo setpoint dry Cooler 0,1-65,0 50,0 °C
8.2.10 FILTROS SUCIOS
Descripcién Limites Por defecto Unidad de medida
Set-point filtros sucios 0-5000 250 Pa
Diferencial de los filtros sucios 1-100 10 Pa




8.2.11 CALIBRACION SONDAS

R CONDITIONERS

Descripcion Limites Por defecto Unidad de medida
Temperatura recuperacion -10,0-10,0 0,0 °C
Temperatura de impulsién -10,0-10,0 0,0 °C
Humedad de recuperacién -10-10 0 %Rh
Humedad impulsién -10-10 0 %Rh
Presién diferencial aire -10-10 0 Pa
Presion diferencial de los filtros -10-10 0 Pa
Temperatura agua IN1/Free cooling -10,0-10,0 0,0 °C
Temperatura del agua en salida 1 -10,0-10,0 0,0 °C
Caudal agua 1 -10-10 0 I/h
Caudal agua 2 -10-10 0 I/h
Temperatura del agua en entrada 2 -10,0-10,0 0,0 °C
Temperatura del agua en salida 2 -10,0-10,0 0,0 °C
8.2.12 MODBUS
Descripcion Limites Por defecto Unidad de medida
Direccién Modbus 1-247 1 -
Baudrate Modbus * 19200 Baudios
Parity Modbus Even - None Even -
Stop bit Modbus 1-2 1 Stop bit
*1200 - 2400 - 4800 - 9600 - 19200 - 28800 - 38400 - 57600
8.2.13 ETHERNET
Descripcion Limites Por defecto Unidad de medida
IP address - 192.168.1.24 -
Subnet mask - 255.255.255.0 -
Gateway - 192.168.1.1 -
Webserver IP port 0-65535 80 -
Modbus TCP port 0-65535 502 -
BACnet IP port 0-65535 47808 -
8.2.14 BACNET
Descripcion Limites Por defecto Unidad de medida
Device ID 1-4194303 127 -
Baudrate * 76800 Baudios
Max Master 1-127 127 -
Mac ID 1-127 1 -
*9600 - 19200 - 38400 - 76800
8.2.15 CONTRASENA
Descripcion Limites Por defecto Unidad de medida
Contrasefa del usuario 0-9999 0123 -




8.3 LOOP SETUP FABRICANTE: CONFIGURACION DE LOS COMPONENTES

8.3.1 SONDAS

Descripcién Limites Por defecto Unidad de medida
Humedad de recuperacion No - Si No -
Humedad impulsién No - Si No -
Sonda de alarma agua No - Si No -
Presién diferencial aire No - Si No -
Presion diferencial de los filtros No - Si No -
Temperatura del agua IN 1/ Free cooling No - Si No -
Temperatura del agua en salida 1 No - Si No -
Caudal agua 1 No - Si No -
Caudal agua 2 No - Si No -
Temperatura del agua en entrada 2 No - Si No -
Temperatura del agua en salida 2 No - Si No -
8.3.2 SONDAS REMOTAS
Descripcion Limites Por defecto Unidad de medida
Ndmero médulos remotos 0-3 0 -
Valores temperatura para regulacién No - Si No -
Valores humedad para regulacién No - Si No -
Valores presién para regulacién No - Si No -
8.3.3 ENTRADAS DIGITALES
Descripcién Limites Por defecto Unidad de medida
Entrada configurable 1 * No -
Légica entrada configurable 1 N.O.-N.C. N.O. -
Entrada configurable 2 * No -
Légica entrada configurable 2 N.O.-N.C. N.O. -
Entrada configurable 3 * No -
Légica entrada configurable 3 N.O.-N.C. N.O. -
Entrada configurable 4 * No -
Légica entrada configurable 4 N.O.-N.C. N.O. -
Entrada configurable 5 * No -
Légica entrada configurable 5 N.O.-N.C. N.O. -

del condensador 2

* No - Humo/Fuego - Alarma de la bomba de agua - Alarma del humidificador externo - Alarma general ventiladores - Alarma del
condensador 1 - Alarma del condensador 2 - Alarma Dry Cooler - Alarma general leve - Alarma general grave - Alarma motocon-
densantes - Alarma de fugas de gas refrigerante - Alarma falta de fases STOP frio - STOP compresor 1 - STOP compresor 2 - STOP
caliente - STOP humidificacion - STOP deshumidificacién - STOP caliente + humidificacién - STOP frio+calor+humidificaciéon - STOP
free cooling - Fuerza free cooling - Fuerza two sources - Ultracap - Alarma flujo de agua del condensador 1 - Alarma flujo de agua
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8.3.4  SALIDAS DIGITALES
Descripcion Limites Por defecto Unidad de medida

Salida configurable 1 * No -
Logica salida configurable 1 N.O.-N.C. N.O. -
Salida configurable 2 * No -
Légica salida configurable 2 N.O.-N.C. N.O. -
Salida configurable 3 * No -
Légica salida configurable 3 N.O.-N.C. N.O. -
Salida configurable 4 * No -
Légica salida configurable 4 N.O.-N.C. N.O. -
Salida configurable 5 * No -
Légica salida configurable 5 N.O.-N.C. N.O. -

*No - Mando bomba de agua - Mando moto-condensadora - Estado de la unidad - Estado frio - Estado calor - Estado humidificacién
- Estado deshumidificacion - Estado free cooling - Alarma general - Alarma leve - Alarma grave - Alarma filtros - Alarma frio - Alarma
calor - Alarma ventiladores - Alarma temperatura - Alarma humedad - Alarma inundacion - Alarma falta de alimentacién

8.3.5 VENTILACION
Descripcion Limites Por defecto Unidad de medida
Numero de ventiladores 1-10 1 -
Tipo de ventiladores * Modbus EBM 3PH -
Tipo de regulacién ** Reg. Frio/Calor -
Velocidad méxima 10-100 100 %
Velocidad minima 10-100 50 %
Velocidad de startup 0-100 60 %
Tiempo de startup 0-9999 0 s
Coeficiente de calculo del caudal de aire 0-1000 72 -
* On-off - Analégicos - Modbus EBM 3PH - Modbus EBM 1PH - Modbus ZIEHL 3PH - Modbus ZIEHL 1PH
**Velocidad fija - Reg. Frio/caliente - AT aire constante - Caudal constante - Presién constante
8.3.6 TIPO DE MAQUINA
Descripcion Limites Por defecto Unidad de medida
Tipo de Maquina * Expansion directa -
Seleccién fuente primaria DX -CW Ccw -
Seleccién fuente secundaria DX - CW DX -
* Expansion directa - Evaporador - Agua refrigerada - Free Cooling DX - Free Cooling CW - Two Sources
8.3.7 EXPANSION DIRECTA
Descripcion Limites Por defecto Unidad de medida
Numero de compresores 1-2 1 -
Habilitar inversor compresor * No -
Tipo de rotacion FIFO+HS - LIFO+HS FIFO+HS -

*No - Interno (Agile) - Interno (Active) - Externo (Analdgico)




8.3.8 AGUA REFRIGERADA

Descripcion Limites Por defecto Unidad de medida
Didmetro del sensor caudal agua 1 * DN6 -
Didmetro del sensor caudal agua 2 * DN6 -
Medicién del caudal de agua Individual - Suma Individual -
Regulacién del caudal de agua No - Si No -
Set-point 1 1-30000 2400 I/h
Zona muerta 1 1-65000 50 I/h
Tiempo de modulacion 1 1-100 3 s
Set-point 2 1-30000 2400 I/h
Zona muerta 2 1-65000 50 I/h
Tiempo de modulacién 2 1-100 3 s
*DN6 - DN8-DN10 - DN15 - DN20 - DN25 - DN32
8.3.9 CALEFACCION
Descripcion Limites Por defecto Unidad de medida
Calefaccion * No -
Potencia bateria eléctrica 1,0-50,0 6,0 kw
Numero de etapas de la bateria eléctrica 1-2 1 -
Tipo de introduccién etapas Lineal - Escalones Escalones -
* No - Resistencias por etapas - Bateria de modulacién - Valvula de agua
8.3.10  HUMEDAD
Descripcién Limites Por defecto Unidad de medida
Humidificador * No -
Porcentaje produccion de humidificacién 0-100 100 %
Humidificacion y frio al mismo tiempo No - Si Si -
Deshumidificacion No - Si Si -
Umbral intervencién deshumidificacion 0-100 100 %
Limite minimo de deshumidificacién 0-100 60 %
Deshumidificacion parcial No - Si No -
Offset bloqueo de deshumidificacion 0,1-20,0 4,0 °C

*No - Interno (Modbus) - Externo (Analdégico)




8.3.11 REGULACION DE LA CONDENSACION
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Descripcion Limites Por defecto Unidad de medida
Regulacion de los condensadores * No -
Tipo de regulacién ** Zona muerta -
Demanda minima condensacion 0-100 0 %
Demanda maxima condensacién 0-100 100 %
Demanda startup condensacion 0-100 50 %
Tiempo startup condensacion 0-999 30 S
Velocidad de modulacién rapida 1-100 2 s
Tiempo de modulacién rapida 0-999 20 s
Velocidad de modulacién estandar 1-100 5 s
Forzado con error sonda 0-100 100 %
Tiempo Autosetpoint 1-900 5 Min.
Demanda minima Autosetpoint 0-50 20 %
Demanda solicitud condensacion No - Si No -
* No - Setpoint fijo - Autosetpoint
** Proporcional - Zona muerta
8.3.12 REGULACION DRY COOLER
Descripcion Limites Por defecto Unidad de medida
Regulacién dry cooler * No -
Tipo de regulacién ** Zona muerta -
Velocidad minima de los ventiladores 0-100 0 %
Velocidad méxima de los ventiladores 0-100 100 %
Velocidad start-up ventiladores 0-100 50 %
Tiempo de start-up ventiladores 0-999 30 s
Velocidad de modulacién rapida 1-100 2 s
Tiempo de modulacién rapida 0-999 20 s
Velocidad de modulacién estandar 1-100 5 s
Velocidad con error sonda 0-100 100 %
Tiempo Autosetpoint 1-900 5 Min.
Velocidad minima Autosetpoint 0-50 20 %
Cut-off ventiladores 0,0-50,0 2,0 °C
Memoria velocidad ventiladores No - Si Si -
* No - Setpoint fijo - Autosetpoint
** Proporcional - Zona muerta
8.3.13 BOMBA DE AGUA
Descripcion Limites Por defecto Unidad de medida
Tipo de regulacién * No -
Retardo apagado bomba 0-999 60 s

*No - Unidad ON - Demanda Frio




8.3.14 LIMITES SET-POINT

Descripcion Limites Por defecto Unidad de medida
Limite minimo del setpoint temperatura -40,0-150,0 18,0 °C
Limite maximo del setpoint temperatura -40,0-150,0 40,0 °C
Limite minimo del setpoint humedad 0-100 20 %Rh
Limite méximo del setpoint humedad 0-100 75 %Rh
8.3.15 ZONA MUERTA
Descripcion Limites Por defecto Unidad de medida
Zona muerta de temperatura 0,0-10,0 0,2 °C
Zona muerta de humedad 0-20 2 %
8.3.16 REDLOCAL
Descripcion Limites Por defecto Unidad de medida
Direccién de red 1-13 13 -
Funcionamiento en red * No -
Ndmero unidad en red 2-12 -
Ndmero unidad en standby 0-99 -
Habilitar rotacion unidad No - Si No -
Intervalo de rotacién 1-9999 12 h
Habilitar soporte No - Si No -
Tiempo introduccién soporte 0-9999 60 s
On/Off dinamico No - Si Si -
Punto de regulacioén (setpoint) dindmico No - Si Si -
Media de las temperaturas No - Si No -
Media de la humedad No - Si No -
Media de las presiones ambiente No - Si No -
Retardo startup de la unidad en red 0-99 0 s

* No - Duty/Stand-by - Smartnet




8.3.17 ALARMAS
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Descripcion Limites Por defecto Unidad de medida
Retardo alarmas temperatura y humedad 0-9999 300 s
Retardo alarma estado persianas 0-9999 150 s
Retraso alarma baja presiéon compresores 0-9999 60 S
Retraso alarma de alta temperatura de descarga de los compresores 0-9999 60 s
Retraso alarma baja compresion de los compresores 0-9999 60 s
Tipo de reset alarma humo/fuego * Manual -
Gravedad alarma compresores Grave - Leve Grave -
Gravedad alarma de la bomba de descarga de condensacion Grave - Leve Leve -
Gravedad alarma presencia agua Grave - Leve Leve -
Gravedad alarma bomba agua Grave - Leve Leve -
Alarma falta de alimentacion eléctrica No - Unidad ON - Si Unidad ON -
Reset de las alarmas falta de alimentacién No - Si No -
Reset alarmas de los sensores de caudal de agua 0-9999 150 s
Buzzer alarma No - Si Si -
* Automatico - Manual
8.3.18 BLOQUEOTECLAS
Descripcion Limites Por defecto Unidad de medida
Habilita bloqueo teclas * No -
*No - Si - Contrasefia
8.3.19 PARAMETROS
Descripcion Limites Por defecto Unidad de medida
Restablecer los pardmetros de fabrica - Realizar -
Restablecer los pardmetros del dispositivo USB - Realizar -
8.3.20 CONTRASENA
Descripcion Limites Por defecto Unidad de medida
Contrasenfa fabricante 0-9999 0694 -
8.3.21 ELIMINACION DE LAS HORAS DE FUNCIONAMIENTO
Descripcion Limites Por defecto Unidad de medida
Unidad - Reset -
Compresor 1 - Reset -
Compresor 2 - Reset -
Valvula de agua - Reset -
Resistencia eléctrica - Reset -
Humidificador - Reset -
Free cooling - Reset -
Dry cooler - Reset -
Condensador 1 - Reset -

Condensador 2

Reset




9 GESTION DE LAS ALARMAS DE LA UNIDAD
9.3.1 SIMBOLOS E ICONOS VISUALIZABLES DESDE LA PANTALLA

Dentro de las paginas del software se utilizan diferentes tipos de iconos. En la siguiente tabla se muestra el significado de
los iconos.

Alarmas
Presione el boton OK Presionar prolongadamente el botén OK

9.1 AVISO, CONTROL Y ELIMINACION DE LAS CONDICIONES DE ALARMA
9.1.1  AVISO PRESENCIA ALARMAS
La presencia de una o varias alarmas activas se indica por:

«  Activacion de la sefial acustica (Zumbador) instalada en el terminal de usuario.
. Encendido del LED ROJO situado en la parte frontal del terminal usuario (&);
«  Aparicion de laimagen de la presencia alarmas (im=am) en la pagina principal del programa.

- Sila alarma es GRAVE, y consiguientemente bloquea el funcionamiento de la unidad, el LED VERDE (Q)) empezard a
parpadear.

9.1.2  VERIFICACION Y ELIMINACION DE LAS ALARMAS ACTIVAS

Dentro del menu ALM - Alarmas activas se pueden visualizar las alarmas activas presentes en la unidad. Acceder a este
menu equivale a la presion prolongada de la tecla IZQUIERDA/ALARMA (é).

Presionando la tecla OK (OK) es posible desplazarse por todas las sefalizaciones de alarma activas.
La presion prolongada de la tecla OK (O K) permitira restablecer la alarma visualizada.

Presionando la tecla ESC (Q)) volverd a mostrarse la pagina principal del programa.

Alarm number : 17 1

Return humidity Ejemplo de visualizacién de una alarma activa.
probe alarm

OKNext QK Reset

9.1.3  GESTION BUZZER DE SENALIZACION DE ALARMA
En presencia de una nueva alarma, el SURVEY? emite un zumbador (Buzzer) para avisar al usuario de la condicién de alarma.

Si el sonido del zumbador (Buzzer) se hace a través del parametro “Buzzer de alarma” (Setup fabricante - Gestion de alar-
mas), el zumbador (Buzzer) de alarma puede ser eliminado.

REGULADOR
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9.2 DESCRIPCION DE LAS ALARMAS DEL MICROPROCESADOR SURVEY?
9.2.1 ALARMAS GRAVES

Nombre: Alarma estado persiana motorizada

Causa: Las persianas motorizadas de la unidad estan cerradas

Retardo: Al ponerse en marcha: Segundo parametro - En funcionamiento: 5 s

Efecto: La intervencion provoca el apagado de la unidad. Todos los dispositivos se detendran sin respetar los tiempos

. de funcionamiento
Comprobar el motor de la persiana
Soluciones: Comprobar la conexion eléctrica del motor de la persiana

Comprobar el estado de la persiana

Restablecimiento:

La alarma se restablecera manualmente

Nombre: Alarma de presencia de humo/fuego

Causa: La entrada digital de alarma humo/fuego esta abierta
Retardo: Al ponerse en marcha: 10 - En funcionamiento: 5 s
Efecto: La intervencién provoca el apagado de la unidad

Todos los dispositivos se detendran sin respetar los tiempos de funcionamiento.

Soluciones:

Comprobar la eventual presencia de humo o de fuego dentro del local
Comprobar la conexion eléctrica de la entrada digital

Restablecimiento:

Segundo parametro

Nombre: Alarma general grave

Causa: La entrada digital de alarma genérica grave estd abierta
Retardo: Al ponerse en marcha: 10 s - En funcionamiento: 5 s
Efecto: La intervencién provoca el apagado de la unidad

Todos los dispositivos se detendrén sin respetar los tiempos de funcionamiento

Soluciones:

Comprobar la conexidn eléctrica de la entrada digital

Restablecimiento:

La alarma se restablecera manualmente




9.2.2 ALARMAS VENTILADORES

Nombre: Alarma general de los ventiladores de impulsion
Los ventiladores de la unidad son bloqueados a causa de la intervencidn del sensor de flujo de aire o de la

Causa: iy f .
proteccién eléctrica del ventilador
Retardo: Al ponerse en marcha: 40 s - En funcionamiento: 5 s
La intervencién provoca el apagado de la unidad
Efecto: . - o . . .
Todos los dispositivos se detendran sin respetar los tiempos de funcionamiento
Comprobar eventuales problemas del circuito de aire, que pueden reducir el caudal de aire de la unidad
Soluciones: Comprobar la conexioén eléctrica del sensor de flujo de aire y de la proteccion eléctrica del ventilador

Comprobar la velocidad del ventilador
Comprobar el estado del ventilador

Restablecimiento: | La alarma se restablecerda manualmente

Nombre: Alarma ventilador 1

El ventilador tiene uno de los problemas siguientes:
Falta de comunicacion

Alarma falta de fases

Alta temperatura inversor

Error inversor

Motor sobrecargado

Baja tension CC

Falta comunicacion master-slave

Error del sensor Hall

Alta temperatura motor

Retardo: Al ponerse en marcha: 30 s - En funcionamiento: 30 s

Causa:

La intervencién provoca el apagado de la unidad

Todos los dispositivos se detendran sin respetar los tiempos de funcionamiento
Comprobar el cableado del cable de comunicacién Modbus

Comprobar la conexién eléctrica del ventilador

Soluciones: Comprobar la tensién de alimentacion de la linea eléctrica

Comprobar el médulo de regulacion del ventilador

Comprobar el estado del ventilador

Efecto:

Restablecimiento: | La alarma se restablecerda manualmente

Nombre: Alarma ventilador 2

El ventilador tiene uno de los problemas siguientes:
Falta de comunicacion

Alarma falta de fases

Alta temperatura inversor

Error inversor

Motor sobrecargado

Baja tension CC

Falta comunicacion master-slave

Error del sensor Hall

Alta temperatura motor

Causa:

Retardo: Al ponerse en marcha: 30 s - En funcionamiento: 30 s

La intervencién provoca el apagado de la unidad

Todos los dispositivos se detendran sin respetar los tiempos de funcionamiento
Comprobar el cableado del cable de comunicacién Modbus

Comprobar la conexion eléctrica del ventilador

Soluciones: Comprobar la tensidn de alimentacién de la linea eléctrica

Comprobar el médulo de regulacién del ventilador

Comprobar el estado del ventilador

Restablecimiento: | La alarma se restablecera manualmente

Efecto:
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Nombre:

Alarma ventilador 3

Causa:

El ventilador tiene uno de los problemas siguientes:
Falta de comunicacion

Alarma falta de fases

Alta temperatura inversor

Error inversor

Motor sobrecargado

Baja tension CC

Falta comunicacion master-slave

Error del sensor Hall

Alta temperatura motor

Retardo:

Al ponerse en marcha: 30 s - En funcionamiento: 30 s

Efecto:

La intervencién provoca el apagado de la unidad
Todos los dispositivos se detendran sin respetar los tiempos de funcionamiento

Soluciones:

Comprobar el cableado del cable de comunicacién Modbus
Comprobar la conexidn eléctrica del ventilador

Comprobar la tensién de alimentacién de la linea eléctrica
Comprobar el médulo de regulacién del ventilador
Comprobar el estado del ventilador

Restablecimiento:

La alarma se restablecera manualmente

Nombre: Alarma ventilador 4
El ventilador tiene uno de los problemas siguientes:
Falta de comunicacion
Alarma falta de fases
Alta temperatura inversor
Causa: Error inversor
Motor sobrecargado
Baja tension CC
Falta comunicacién master-slave
Error del sensor Hall
Alta temperatura motor
Retardo: Al ponerse en marcha: 30 s - En funcionamiento: 30 s
La intervencion provoca el apagado de la unidad
Efecto: . - I . . .
Todos los dispositivos se detendran sin respetar los tiempos de funcionamiento
Comprobar el cableado del cable de comunicacién Modbus
Comprobar la conexion eléctrica del ventilador
Soluciones: Comprobar la tensidn de alimentacion de la linea eléctrica

Comprobar el médulo de regulacion del ventilador
Comprobar el estado del ventilador

Restablecimiento:

La alarma se restablecera manualmente




Nombre:

Alarma ventilador 5

El ventilador tiene uno de los problemas siguientes:
Falta de comunicacion

Alarma falta de fases

Alta temperatura inversor

Error inversor

(X Motor sobrecargado
Baja tension CC
Falta comunicaciéon master-slave
Error del sensor Hall
Alta temperatura motor
Retardo: Al ponerse en marcha: 30 s - En funcionamiento: 30 s
La intervencién provoca el apagado de la unidad
Efecto: . - I . . .
Todos los dispositivos se detendran sin respetar los tiempos de funcionamiento
Comprobar el cableado del cable de comunicacién Modbus
Comprobar la conexion eléctrica del ventilador
Soluciones: Comprobar la tensidn de alimentacién de la linea eléctrica
Comprobar el médulo de regulacién del ventilador
Comprobar el estado del ventilador
Restablecimiento: | La alarma se restablecerd manualmente
Nombre: Alarma ventilador 6
El ventilador tiene uno de los problemas siguientes:
Falta de comunicacion
Alarma falta de fases
Alta temperatura inversor
Causa: Error inversor
Motor sobrecargado
Baja tension CC
Falta comunicacion master-slave
Error del sensor Hall
Alta temperatura motor
Retardo: Al ponerse en marcha: 30 s - En funcionamiento: 30 s
La intervencion provoca el apagado de la unidad
Efecto: . - I . . .
Todos los dispositivos se detendran sin respetar los tiempos de funcionamiento
Comprobar el cableado del cable de comunicacién Modbus
Comprobar la conexién eléctrica del ventilador
Soluciones: Comprobar la tension de alimentacién de la linea eléctrica

Comprobar el médulo de regulacion del ventilador
Comprobar el estado del ventilador

Restablecimiento:

La alarma se restablecera manualmente
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Nombre:

Alarma ventilador 7

Causa:

El ventilador tiene uno de los problemas siguientes:
Falta de comunicacion

Alarma falta de fases

Alta temperatura inversor

Error inversor

Motor sobrecargado

Baja tension CC

Falta comunicacion master-slave

Error del sensor Hall

Alta temperatura motor

Retardo:

Al ponerse en marcha: 30 s - En funcionamiento: 30 s

Efecto:

La intervencién provoca el apagado de la unidad
Todos los dispositivos se detendran sin respetar los tiempos de funcionamiento

Soluciones:

Comprobar el cableado del cable de comunicacién Modbus
Comprobar la conexidn eléctrica del ventilador

Comprobar la tensién de alimentacién de la linea eléctrica
Comprobar el médulo de regulacién del ventilador
Comprobar el estado del ventilador

Restablecimiento:

La alarma se restablecera manualmente

Nombre: Alarma ventilador 8
El ventilador tiene uno de los problemas siguientes:
Falta de comunicacion
Alarma falta de fases
Alta temperatura inversor
Causa: Error inversor
Motor sobrecargado
Baja tension CC
Falta comunicacién master-slave
Error del sensor Hall
Alta temperatura motor
Retardo: Al ponerse en marcha: 30 s - En funcionamiento: 30 s
La intervencion provoca el apagado de la unidad
Efecto: . - I . . .
Todos los dispositivos se detendran sin respetar los tiempos de funcionamiento
Comprobar el cableado del cable de comunicacién Modbus
Comprobar la conexion eléctrica del ventilador
Soluciones: Comprobar la tensidn de alimentacion de la linea eléctrica

Comprobar el médulo de regulacion del ventilador
Comprobar el estado del ventilador

Restablecimiento:

La alarma se restablecera manualmente




Nombre:

Alarma ventilador 9

El ventilador tiene uno de los problemas siguientes:
Falta de comunicacion

Alarma falta de fases

Alta temperatura inversor

Error inversor

(X Motor sobrecargado
Baja tension CC
Falta comunicaciéon master-slave
Error del sensor Hall
Alta temperatura motor
Retardo: Al ponerse en marcha: 30 s - En funcionamiento: 30 s
La intervencién provoca el apagado de la unidad
Efecto: . - I . . .
Todos los dispositivos se detendran sin respetar los tiempos de funcionamiento
Comprobar el cableado del cable de comunicacién Modbus
Comprobar la conexion eléctrica del ventilador
Soluciones: Comprobar la tensidn de alimentacién de la linea eléctrica
Comprobar el médulo de regulacién del ventilador
Comprobar el estado del ventilador
Restablecimiento: | La alarma se restablecerd manualmente
Nombre: Alarma ventilador 10
El ventilador tiene uno de los problemas siguientes:
Falta de comunicacion
Alarma falta de fases
Alta temperatura inversor
Causa: Error inversor
Motor sobrecargado
Baja tension CC
Falta comunicacion master-slave
Error del sensor Hall
Alta temperatura motor
Retardo: Al ponerse en marcha: 30 s - En funcionamiento: 30 s
La intervencion provoca el apagado de la unidad
Efecto: . - I . . .
Todos los dispositivos se detendran sin respetar los tiempos de funcionamiento
Comprobar el cableado del cable de comunicacién Modbus
Comprobar la conexién eléctrica del ventilador
Soluciones: Comprobar la tension de alimentacién de la linea eléctrica

Comprobar el médulo de regulacion del ventilador
Comprobar el estado del ventilador

Restablecimiento:

La alarma se restablecera manualmente
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9.2.3 ALARMAS SONDAS
Nombre: Alarma sonda de temperatura de recuperacion rota
Causa: La sonda de temperatura de retorno esté rota o desconectada
Retardo: Al ponerse en marcha: 10 s - En funcionamiento: 10 s
Efecto: Ver capitulos anteriores

Soluciones:

Comprobar la conexion eléctrica de la sonda
Comprobar la sefal de la sonda

Restablecimiento:

La alarma se restablecera automaticamente

Nombre: Alarma sonda de temperatura de impulsion rota

Causa: La sonda de temperatura de impulsién esta rota o desconectada
Retardo: Al ponerse en marcha: 10 s - En funcionamiento: 10 s

Efecto: Ver capitulos anteriores

Soluciones:

Comprobar la conexion eléctrica de la sonda
Comprobar la sefal de la sonda

Restablecimiento:

La alarma se restablecera automaticamente

Nombre: Alarma sonda de humedad recuperacion rota

Causa: La sonda de humedad de retorno esté rota o desconectada
Retardo: Al ponerse en marcha: 10 s - En funcionamiento: 10 s
Efecto: Se detendrad la regulacién de la humedad

Soluciones:

Comprobar la conexion eléctrica de la sonda
Comprobar la sefal de la sonda

Restablecimiento:

La alarma se restablecera automaticamente

Nombre: Alarma sonda humedad impulsién rota

Causa: La sonda de humedad de impulsidn esta rota o desconectada
Retardo: Al ponerse en marcha: 10 s - En funcionamiento: 10 s

Efecto: Se detendra la regulacién de los limites de alarma

Soluciones:

Comprobar la conexion eléctrica de la sonda
Comprobar la sefal de la sonda

Restablecimiento:

La alarma se restablecera automaticamente

Nombre: Alarma sonda de temperatura del Agua IN 1Free cooling

Causa: La sonda de temperatura del agua IN 1/Free cooling esta rota o desconectada
Retardo: Al ponerse en marcha: 10 s - En funcionamiento: 10 s

Efecto: Ver capitulos anteriores

Soluciones:

Comprobar la conexion eléctrica de la sonda
Comprobar la sefal de la sonda

Restablecimiento:

La alarma se restablecera automaticamente




Nombre:

Alarma sonda de temperatura del agua OUT 1 rota

Causa: La sonda de temperatura OUT estd rota o desconectada
Retardo: Al ponerse en marcha: 10 s - En funcionamiento: 10 s
Efecto: Ver capitulos anteriores

Soluciones: Comprobar la conexion eléctrica de la sonda

Comprobar la sefal de la sonda

Restablecimiento:

La alarma se restablecera automaticamente

Nombre: Alarma sonda de temperatura del agua IN 2 rota
Causa: La sonda de temperatura IN 2 esta rota o desconectada
Retardo: Al ponerse en marcha: 10 s - En funcionamiento: 10 s
Efecto: Ver capitulos anteriores

Soluciones: Comprobar la conexion eléctrica de la sonda

Comprobar la sefal de la sonda

Restablecimiento:

La alarma se restablecera automaticamente

Nombre: Alarma sonda de temperatura del agua OUT 2 rota

Causa: La sonda de temperatura OUT 2 estd rota o desconectada

Retardo: Al ponerse en marcha: 10 s - En funcionamiento: 10 s

Efecto: Ver capitulos anteriores

Soluciones: Comprobar la co[lexién eléctrica de la sonda
Comprobar la seial de la sonda

Restablecimiento: | La alarma se restablecerd automaticamente

Nombre: Alarma del sensor de caudal de agua 1

Causa: El sensor de caudal de agua esta roto o desconectado

Retardo: Al ponerse en marcha: 10 s - En funcionamiento: 10 s

Efecto: Ver capitulos anteriores

Soluciones: Comprobar la cot\exién eléctrica del sensor
Comprobar la senal del sensor

Restablecimiento: | La alarma se restablecerd automaticamente

Nombre: Alarma del sensor de caudal de agua 2

Causa: El sensor de caudal de agua esta roto o desconectado

Retardo: Al ponerse en marcha: 10 s - En funcionamiento: 10 s

Efecto: Ver capitulos anteriores

Soluciones: Comprobar la conexion eléctrica del sensor

Comprobar la senal del sensor

Restablecimiento:

La alarma se restablecera automaticamente

Nombre: Alarma sonda de temperatura del liquido 1

Causa: La sonda de temperatura del liquido del compresor 1esta rota o desconectada
Retardo: Al ponerse en marcha: 10 s - En funcionamiento: 10 s

Efecto: Solo senalizacidn. El calculo de la subrefrigeracion se detendra.

Soluciones: Comprobar la conexion eléctrica del sensor

Comprobar la senal del sensor

Restablecimiento:

La alarma se restablecera automaticamente
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Nombre: Alarma sonda de temperatura del liquido 2

Causa: La sonda de temperatura del liquido del compresor 1esta rota o desconectada
Retardo: Al ponerse en marcha: 10 s - En funcionamiento: 10 s

Efecto: Solo sefalizacion. El calculo de la subrefrigeracién se detendra.

Soluciones: Comprobar la conexion eléctrica del sensor

Comprobar la seiial del sensor

Restablecimiento:

La alarma se restablecera automaticamente

Nombre: Alarma sonda de presién diferencial del aire

Causa: La sonda de presién diferencial del aire esta rota o desconectada
Retardo: Al ponerse en marcha: 10 s - En funcionamiento: 10 s

Efecto: Ver capitulos anteriores

Soluciones: Comprobar la conexion eléctrica de la sonda

Comprobar la sefal de la sonda

Restablecimiento:

La alarma se restablecera automaticamente

Nombre:

Alarma sonda de presién diferencial de los filtros

Causa:

La sonda de presion diferencial de los filtros presenta uno de los siguientes problemas:
Rotura

Cableado

Campo de presion

ADC overload

Calibracion

DCO

Watchdog

Comunicacion

Retardo:

Al ponerse en marcha: 60 s - En funcionamiento: 60 s

Efecto:

Ver capitulos anteriores

Soluciones:

Comprobar la conexion eléctrica de la sonda

Comprobar la sefal de la sonda

Controlar la calibracién de la sonda

Controlar la colocacién de los dip-switch de configuracion

Restablecimiento:

La alarma se restablecera automaticamente




9.24 ALARMAS COMPRESORES

Nombre: Alarma térmico del compresor 1

Causa: La proteccién magnetotérmica del compresor sefiala alarma
Retardo: Al ponerse en marcha: 10 s - En funcionamiento: 5 s

Efecto: Ver capitulos anteriores

Soluciones: Comprobar la conexion eléctrica del compresor

Comprobar la corriente absorbida por el compresor

Restablecimiento:

La alarma se restablecera manualmente

Nombre: Alarma térmico del compresor 2

Causa: La proteccién magnetotérmica del compresor sefiala alarma
Retardo: Al ponerse en marcha: 10 s - En funcionamiento: 5 s

Efecto: Ver capitulos anteriores

Soluciones: Comprobar la conexion eléctrica del compresor

Comprobar la corriente absorbida por el compresor

Restablecimiento:

La alarma se restablecera manualmente

Nombre: Alarma alta presion del compresor 1
Causa: La proteccién de alta presiéon del compresor sefiala alarma
Retardo: Al ponerse en marcha: 10 s - En funcionamiento: 5 s
Efecto: Ver capitulos anteriores

Comprobar la presién de condensacion

. Compruebe el estado del condensador

Soluciones:

Comprobar el regulador del condensador

Comprobar la linea de alimentacién del condensador
Restablecimiento: | La alarma se restablecerd manualmente
Nombre: Alarma alta presion del compresor 2
Causa: La proteccién de alta presion del compresor sefala alarma
Retardo: Al ponerse en marcha: 10 s - En funcionamiento: 5 s
Efecto: Ver capitulos anteriores

Comprobar la presién de condensacion

. Compruebe el estado del condensador

Soluciones:

Comprobar el regulador del condensador

Comprobar la linea de alimentacién del condensador
Restablecimiento: | La alarma se restablecerd manualmente
Nombre: Alarma baja presion del compresor 1
Causa: La proteccién de baja presién del compresor sefala alarma
Retardo: Al ponerse en marcha: Segundo parametro - En funcionamiento: 5 s
Efecto: Ver capitulos anteriores

Comprobar la presiéon de evaporacién
Soluciones: Comprobar el estado de la valvula de expansion electrénica

Comprobar el circuito frigorifico

Restablecimiento:

La alarma se restablecera manualmente
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Nombre: Alarma baja presién del compresor 2

Causa: La proteccién de baja presién del compresor sefiala alarma
Retardo: Al ponerse en marcha: Segundo pardmetro - En funcionamiento: 5 s
Efecto: Ver capitulos anteriores

Soluciones:

Comprobar la presion de evaporacion
Comprobar el estado de la vélvula de expansion electrénica
Comprobar el circuito frigorifico

Restablecimiento:

La alarma se restablecera manualmente

Nombre: Alarma de alta temperatura de descarga del compresor 1

Causa: La proteccién de alta temperatura de descarga del compresor sefiala alarma
Retardo: Al ponerse en marcha: Segundo parametro - En funcionamiento: Segundo pardmetro
Efecto: Ver capitulos anteriores

Soluciones:

Comprobar la temperatura de descarga del compresor
Comprobar la presiéon de evaporacién
Comprobar el circuito frigorifico

Restablecimiento:

La alarma se restablecera manualmente

Nombre: Alarma de alta temperatura de descarga del compresor 2

Causa: La proteccién de alta temperatura de descarga del compresor sefala alarma
Retardo: Al ponerse en marcha: Segundo pardmetro - En funcionamiento: Segundo pardmetro
Efecto: Ver capitulos anteriores

Soluciones:

Comprobar la temperatura de descarga del compresor
Comprobar la presiéon de evaporacién
Comprobar el circuito frigorifico

Restablecimiento:

La alarma se restablecera manualmente

Nombre: Alarma baja compresion del compresor 1

Causa: La relacion de compresiéon del compresor es demasiado baja
Retardo: Al ponerse en marcha: Segundo parametro - En funcionamiento: 5 s
Efecto: Ver capitulos anteriores

Soluciones:

Comprobar el sentido de rotacién del compresor
Comprobar la presién de evaporacién
Comprobar el circuito frigorifico

Restablecimiento:

La alarma se restablecera manualmente

Nombre: Alarma baja compresion del compresor 2

Causa: La relacion de compresiéon del compresor es demasiado baja
Retardo: Al ponerse en marcha: Segundo parametro - En funcionamiento: 5 s
Efecto: Ver capitulos anteriores

Soluciones:

Comprobar el sentido de rotacién del compresor
Comprobar la presiéon de evaporacién
Comprobar el circuito frigorifico

Restablecimiento:

La alarma se restablecera manualmente




Nombre:

Alarma inversor CC

El inversor del compresor sefiala alarma debido a una anomalia

Causa: Las alarmas se indican con un cédigo alfanumérico (por ej. F0102)
Ver capitulos siguientes para la descripcion de las alarmas
Retardo: Al ponerse en marcha: 30 s - En funcionamiento: 30 s
Efecto: Ver capitulos anteriores
Soluciones: Ver capitulos siguientes
Restablecimiento: | La alarma se restablecerd manualmente
Nombre: Alarma EEV 1
El driver tiene uno de los problemas siguientes:
Comunicacion
Sonda de presion de evaporacion
Causa: iy . .
Sonda de presion de condensacion
Sonda de temperatura de aspiracion
Sonda de temperatura de salida
Retardo: Al ponerse en marcha: 30 s - En funcionamiento: 30 s
Efecto: Ver capitulos anteriores
Comprobar la conexion del driver de la vélvula
Soluciones: Comprobar la conexién de las sondas
Comprobar la sefal de las sondas
Restablecimiento: | La alarma se restablecera manualmente
Nombre: Alarma EEV 2
El driver tiene uno de los problemas siguientes:
Comunicacién
Sonda de presion de evaporacion
Causa: .. . .
Sonda de presion de condensacion
Sonda de temperatura de aspiracion
Sonda de temperatura de salida
Retardo: Al ponerse en marcha: 30 s - En funcionamiento: 30 s
Efecto: Ver capitulos anteriores
Comprobar la conexion del driver de la vélvula
Soluciones: Comprobar la conexién de las sondas

Comprobar la senal de las sondas

Restablecimiento:

La alarma se restablecera manualmente
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9.2.5 ALARMAS CONDENSADORES
Nombre: Alarma flujo de agua del condensador 1
Causa: El sensor del condensador de agua 1 detecté una falta de flujo y un aumento de presion
Retardo: Al ponerse en marcha: 10 s - En funcionamiento: 5 s
Efecto: Ver capitulos anteriores
Soluciones: Comprobar el estado de la alimentacién hidrica del condensador

Restablecimiento:

La alarma se restablecera automaticamente

Nombre: Alarma flujo de agua del condensador 2

Causa: El sensor del condensador de agua 2 detecté la falta de flujo y el aumento de la presion
Retardo: Al ponerse en marcha: 10 s - En funcionamiento: 5 s

Efecto: Ver capitulos anteriores

Soluciones:

Comprobar el estado de la alimentacién hidrica del condensador

Restablecimiento:

La alarma se restablecera automaticamente

Nombre: Alarma general condensador 1

Causa: El condensador externo tiene una alarma

Retardo: Al ponerse en marcha: 10 s - En funcionamiento: 5 s
Efecto: Ver capitulos anteriores

Soluciones: Compruebe el estado del condensador externo

Restablecimiento:

La alarma se restablecera manualmente

Nombre: Alarma general condensador 2

Causa: El condensador externo tiene una alarma

Retardo: Al ponerse en marcha: 10 s - En funcionamiento: 5 s
Efecto: Ver capitulos anteriores

Soluciones:

Compruebe el estado del condensador externo

Restablecimiento:

La alarma se restablecera manualmente




9.2.6

ALARMAS HUMIDIFICADOR INTERIOR

Nombre:

Alarma del humidificador interior

Causa:

El humidificador interior presenta uno de los problemas siguientes:
Comunicacion

Error memoria interna

Error de los parametros

Alta corriente en los electrodos

Bajo caudal vapor

Descarga fallida

Horas de mantenimiento

Falta de agua

Mantenimiento del cilindro

Cilindro agotado

Presencia de espuma

Temporizador de duracion agotado

Alto nivel de agua

Alta conductividad

Error de conexién

Ver capitulos siguientes para la descripcion de las alarmas

Retardo:

Al ponerse en marcha: 30 s - En funcionamiento: 30 s

Efecto:

Se detendra la humidificacion

Soluciones:

Ver capitulos siguientes

Restablecimiento:

La alarma se restablecera manualmente

9.2.7 ALARMAS COMPONENTES

Nombre: Alarma de presencia agua

Causa: La sonda detect6 la presencia de agua

Retardo: Al ponerse en marcha: 10 s - En funcionamiento: 10 s
Efecto: Segundo parametro

Soluciones: Comprobar la conexiéon de la sonda de deteccidn de agua

Comprobar la presencia de agua en la sonda de deteccion de agua

Restablecimiento:

La alarma se restablecera manualmente

Nombre: Alarma bomba de descarga condensacion
Causa: La bomba de descarga de la condensacion esta en alarma
Retardo: Al ponerse en marcha: 10 s - En funcionamiento: 10 s
Efecto: Segundo parametro
Soluciones: Comprobar la conexion de la bomba de descarga de la condens.acién
Comprobar el estado de la bomba de descarga de la condensacion
Restablecimiento: | La alarma se restablecerda manualmente
Nombre: Alarma termostato de la bateria eléctrica
Causa: La bateria eléctrica se ha sobrecalentado y ha intervenido el termostato de seguridad
Retardo: Al ponerse en marcha: 10 s - En funcionamiento: 5 s
Efecto: La bateria eléctrica se parara
Comprobar la velocidad de los ventiladores
Soluciones: Comprobar el caudal de aire de los ventiladores
Comprobar el circuito de aire
Restablecimiento: | La alarma se restablecerd manualmente
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Nombre: Alarma filtro de aire obstruido

Causa: El sensor de presion diferencial del filtro sucio ha detectado una excesiva presién
Retardo: Al ponerse en marcha: 10 s - En funcionamiento: 5 s

Efecto: Solo senalizacion

Soluciones:

Comprobar el estado de los filtros de aire
Comprobar el calibrado del sensor de presion
Comprobar la conexién del sensor de presién
Comprobar el circuito de aire

Restablecimiento:

La alarma se restablecera manualmente

Nombre: Alarma general dry cooler

Causa: El dry cooler presenta una alarma

Retardo: Al ponerse en marcha: 10 s - En funcionamiento: 5 s
Efecto: Ver capitulos anteriores

Soluciones:

Comprobar el estado del dry cooler

Restablecimiento:

La alarma se restablecera manualmente

Nombre: Alarma general humidificador externo

Causa: El humidificador externo tiene una alarma
Retardo: Al ponerse en marcha: 10 s - En funcionamiento: 5 s
Efecto: Se detendrd la humidificacion

Soluciones:

Comprobar el estado del humidificador externo

Restablecimiento:

La alarma se restablecera manualmente

Nombre: Alarma general bomba de agua

Causa: La bomba de agua tiene una alarma

Retardo: Al ponerse en marcha: 10 s - En funcionamiento: 5 s
Efecto: Ver capitulos anteriores

Soluciones:

Comprobar el estado de la bomba de agua

Restablecimiento:

La alarma se restablecera manualmente

Nombre: Alarma general motocondensante

Causa: La motocondensante externa tiene una alarma
Retardo: Al ponerse en marcha: 10 s - En funcionamiento: 5 s
Efecto: Ver capitulos anteriores

Soluciones:

Comprobar el estado de la motocondensante externa

Restablecimiento:

La alarma se restablecera manualmente

Nombre: Alarma detector de fugas de gas refrigerante

Causa: El detector de fugas de gas refrigerante presenta una alarma
Retardo: Al ponerse en marcha: 10 s - En funcionamiento: 5 s

Efecto: Ver capitulos anteriores

Soluciones:

Comprobar el estado del detector de fugas de gas refrigerante

Restablecimiento:

La alarma se restablecera manualmente




Nombre: Alarma falta de alimentacion eléctrica

Causa: La unidad ha sufrido una interrupcién de la alimentacién eléctrica
Retardo: Al ponerse en marcha: 10 s - En funcionamiento: 5 s

Efecto: Ver capitulos anteriores

Soluciones: Comprobar el estado de la linea de alimentacion eléctrica de la unidad
Restablecimiento: | La alarma se restablecerd manualmente

Nombre: Alarma general leve

Causa: La entrada digital de alarma genérica leve esta abierta

Retardo: Al ponerse en marcha: 10 s - En funcionamiento: 5 s

Efecto: Solo sefalizacion

Soluciones: Comprobar el estado de la entrada digital

Restablecimiento: | La alarma se restablecera manualmente

9.2.8 ALARMAS RED LOCAL

Nombre: Alarma de comunicacion de la red local

Causa: La unidad no detecta otras unidades en red local
Retardo: Al ponerse en marcha: 30 s - En funcionamiento: 30 s
Efecto: Ver capitulos anteriores

Soluciones: Comprobar la conexién de la red local

Comprobar la configuracion de los parametros de la red local

Restablecimiento:

La alarma se restablecera automaticamente

9.2.9 ALARMAS TEMPERATURAY HUMEDAD
Nombre: Alarma alta temperatura de regulacion
Causa: La temperatura regulada ha superado el umbral de alarma
Retardo: Al ponerse en marcha: Segundo pardmetro - En funcionamiento: Segundo pardmetro
Efecto: Solo senalizacion
Soluciones: Comprobar el estado de funcionamiento de la unidad
Restablecimiento: | La alarma se restablecerd automéaticamente
Nombre: Alarma baja temperatura de regulacion
Causa: La temperatura regulada ha superado el umbral de alarma
Retardo: Al ponerse en marcha: Segundo parametro - En funcionamiento: Segundo pardametro
Efecto: Solo sefalizacion
Soluciones: Comprobar el estado de funcionamiento de la unidad

Restablecimiento:

La alarma se restablecera automaticamente

Nombre: Alarma alta temperatura limite

Causa: La temperatura limite ha superado el umbral de alarma

Retardo: Al ponerse en marcha: Segundo parametro - En funcionamiento: Segundo pardmetro
Efecto: Segundo pardmetro (Ver capitulos anteriores)

Soluciones: Comprobar el estado de funcionamiento de la unidad

Restablecimiento:

La alarma se restablecera automaticamente
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Nombre: Alarma baja temperatura limite

Causa: La temperatura limite ha superado el umbral de alarma

Retardo: Al ponerse en marcha: Segundo pardmetro - En funcionamiento: Segundo pardmetro
Efecto: Segundo pardmetro (Ver capitulos anteriores)

Soluciones: Comprobar el estado de funcionamiento de la unidad

Restablecimiento:

La alarma se restablecera automaticamente

Nombre: Alarma alta humedad de recuperacién

Causa: La humedad de retorno ha superado el umbral de alarma

Retardo: Al ponerse en marcha: Segundo parametro - En funcionamiento: Segundo pardmetro
Efecto: Solo sefalizacion

Soluciones:

Comprobar el estado de funcionamiento de la unidad

Restablecimiento:

La alarma se restablecera automaticamente

Nombre: Alarma baja humedad de retorno

Causa: La humedad de retorno ha superado el umbral de alarma

Retardo: Al ponerse en marcha: Segundo parametro - En funcionamiento: Segundo pardmetro
Efecto: Solo sefalizacién

Soluciones: Comprobar el estado de funcionamiento de la unidad

Restablecimiento:

La alarma se restablecera automaticamente

Nombre: Alarma alta humedad de impulsién

Causa: La humedad de impulsién ha superado el umbral de alarma

Retardo: Al ponerse en marcha: Segundo pardmetro - En funcionamiento: Segundo pardmetro
Efecto: Solo senalizacién

Soluciones:

Comprobar el estado de funcionamiento de la unidad

Restablecimiento:

La alarma se restablecera automaticamente

Nombre: Alarma de baja humedad de impulsién

Causa: La humedad de impulsién ha superado el umbral de alarma

Retardo: Al ponerse en marcha: Segundo parametro - En funcionamiento: Segundo pardmetro
Efecto: Solo senalizacion

Soluciones:

Comprobar el estado de funcionamiento de la unidad

Restablecimiento:

La alarma se restablecera automaticamente




9.2.10 ALARMAS MODULOS SONDAS

Nombre:

Alarma moédulo 1

Causa:

El médulo sondas tiene uno de los problemas siguientes:
Comunicacion

Sonda 1 rota o desconectada

Sonda 2 rota o desconectada

Sonda 3 rota o desconectada

Sonda 4 rota o desconectada

Sonda 5 rota o desconectada

Sonda 6 rota o desconectada

Retardo:

Al ponerse en marcha: 30 s - En funcionamiento: 30 s

Efecto:

Ver capitulos anteriores

Soluciones:

Comprobar la conexion del médulo de las sondas
Comprobar la conexién de las sondas
Comprobar la sefal de las sondas

Restablecimiento:

La alarma se restablecera automaticamente

Nombre:

Alarma maédulo 2

Causa:

El médulo sondas tiene uno de los problemas siguientes:
Comunicacion

Sonda 1 rota o desconectada

Sonda 2 rota o desconectada

Sonda 3 rota o desconectada

Sonda 4 rota o desconectada

Sonda 5 rota o desconectada

Sonda 6 rota o desconectada

Retardo:

Al ponerse en marcha: 30 s - En funcionamiento: 30 s

Efecto:

Ver capitulos anteriores

Soluciones:

Comprobar la conexion del médulo de las sondas
Comprobar la conexion de las sondas
Comprobar la senal de las sondas

Restablecimiento:

La alarma se restablecera automaticamente

Nombre:

Alarma médulo 1

Causa:

El médulo sondas tiene uno de los problemas siguientes:
Comunicacion

Sonda 1 rota o desconectada

Sonda 2 rota o desconectada

Sonda 3 rota o desconectada

Sonda 4 rota o desconectada

Sonda 5 rota o desconectada

Sonda 6 rota o desconectada

Retardo:

Al ponerse en marcha: 30 s - En funcionamiento: 30 s

Efecto:

Ver capitulos anteriores

Soluciones:

Comprobar la conexién del médulo de las sondas
Comprobar la conexion de las sondas
Comprobar la senal de las sondas

Restablecimiento:

La alarma se restablecera automaticamente
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9.3 DESCRIPCION DE ALARMAS DE LA TARJETA DESHUMIDIFICADOR INTERNO CPY

Nombre:

Alta corriente en los electrodos

Causa:

Sobrecarga del electrodo.
La corriente supera los limites maximos debido a:
. Conductividad del agua demasiado alta.
- Nivel elevado de agua por pérdida de la valvula de carga.
+  Nivel elevado de agua por un funcionamiento anémalo de la valvula de descarga/colector.
- Funcionamiento andmalo de los electrodos (por ejemplo, puente de cal entre los electrodos, electrodos
en contacto entre ellos).
- Circuito eléctrico TAM configurado incorrectamente.
- Mal funcionamiento del circuito eléctrico TAM.

Soluciones:

+  Elnivel de conductividad del agua debe estar comprendido entre 125-1250 puS/cm.

«  Compruebe la presencia de eventuales pérdidas de la valvula de carga y limpiela/ sustitdyala.
« Compruebe que la vélvula de descarga funcione correctamente.

+  Sustituya el cilindro.

+  Seruega consultar el esquema eléctrico.

+  Sustituya el TAM.

Nombre:

Error memoria interna

Causa:

El software o los pardmetros de configuracién estan corruptos.

Soluciones:

Consultar con el Fabricante

Nombre:

Error de los parametros

Causa:

Los parametros de configuracion estan corruptos

Soluciones:

Consultar con el Fabricante

Nombre: Alta conductividad del agua
Alta conductividad del agua de alimentacion. La causa posible puede ser:
Causa: »  Electrodos de conductividad en cortocircuito (por ejemplo, un puente de cal entre los electrodos o elec-

trodos en contacto entre si).
»  Conductividad del agua superior al limite maximo.

Soluciones:

. Limpie los electrodos de lectura de la conductividad.
- Elnivel de conductividad del agua debe estar comprendido entre 125-1250 uS/cm.

Nombre:

Tiempo de mantenimiento vencido

Causa:

Tiempo de mantenimiento vencido

Soluciones:

Sustituya/ limpie el cilindro, y ponga a cero el cuenta horas de funcionamiento.

Nombre:

Temporizador de duraciéon agotado

Causa:

Temporizador de duracién agotado

Soluciones:

Sustituya/ limpie el cilindro, y ponga a cero el cuenta horas de funcionamiento.

Nombre: Falta de agua
Falta de agua de alimentacién; el humidificador trata de introducir agua pero el nivel de esta dentro del cilindro no
Causa: aumenta a la velocidad esperada.

La causa del problema puede ser la baja presion de la red o la falta de agua de la red.

Soluciones:

La presion del agua de las redes debe estar comprendida entre 0,1y 0,8 MPa (1-8 bares).




Nombre:

Bajo caudal vapor

Bajo caudal de vapor durante produccion reducida.
El flujo de vapor se estima a partir de la lectura de corriente del transformador amperométrico TAM. La causa del
problema puede ser:

«  Conductividad del agua de la red demasiado baja.

Causa: . . -
«  Presencia de demasiada espuma dentro del cilindro.
«  Presencia elevada de cal dentro del cilindro.
«  Circuito eléctrico TAM configurado incorrectamente.
«  Mal funcionamiento del circuito eléctrico TAM.
«  Elnivel de conductividad del agua debe estar comprendido entre 125-1250 pS/cm.
«  Limpie el cilindro y vuelva a poner en marcha.
Soluciones: «  Limpie/ sustituya el cilindro.
«  Porfavor, consultar el esquema eléctrico para la verificacién del circuito.
«  Sustituya el TAM.
Nombre: Descarga fallida
El agua dentro del cilindro no puede fluir de manera correcta. La causa del problema puede ser:
«  Valvula de descarga obstruida/ con funcionamiento defectuoso.
Causa: .
«  Colector obstruido.
«  Filtro del cilindro obstruido
«  Compruebe que la valvula de descarga funcione correctamente.
Soluciones: +  Quite el cilindro y la vélvula de descarga y limpie el colector.
«  Sustituya el cilindro.
Nombre: Mantenimiento del cilindro
Causa: El cilindro requiere mantenimiento debido al deposito de cal.
Soluciones: Mantenimiento ordinario: compruebe el funcionamiento correcto del cilindro, limpielo y, de ser necesario, sustitu-
° |yalo.
Nombre: Error de conexién
Causa: Senal de mando conectada incorrectamente.
Soluciones: | Controle el cableado de la sefial de mando.
Nombre: Alto nivel de agua
Causa: Nivel de agua alto sin demanda de humidificacion.
: La alarma se produce si el agua alcanza los electrodos de alto nivel cuando el humidificador esta bloqueado o deshabilitado.
Soluciones: | Controle si hay pérdidas en la valvula de carga y limpie/ sustituya.
Nombre: Presencia de espuma
Causa: Presencia de espuma dentro del cilindro debido a lubricantes, disolventes, detergentes en el agua de alimentacién
: (a veces presentes en los tubos del agua después de la instalacion porque estén sucios).
. - Lave bien los tubos del agua de alimentacion.
Soluciones: - .
«  Revise la calidad del agua.
Nombre: Cilindro agotado
Cilindro agotado.
Causa: La alarma se visualiza cuando la produccién no satisface la demanda antes de 3 horas a partir de que se visualiza
"Mantenimiento cilindro"
Soluciones: | Mantenimiento ordinario: sustituya el cilindro.

REGULADO
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9.4 DESCRIPCION DE ALARMAS DEL INVERSOR COMPRESOR BLDC

Codigo F0000
Nombre: Falta de comunicacién
Causa: Falta de comunicacion con el inversor.

Soluciones:

Comprobar la conexion serial al inversor.

Codigo F0102
Nombre: Sobrecarga del inversor (60 s)

Durante el funcionamiento normal, la corriente absorbida por el motor ha superado el 150% de la corriente nomi-
Causa: nal, durante mas de 60 segundos.

El compresor esta funcionando con una carga excesiva (alta temperatura de condensacion - alta temperatura de
salida).

Soluciones:

Comprobar las condiciones de trabajo del compresor

Codigo F0103

Nombre: Sobrecarga breve del inversor (1 s)
Durante el funcionamiento normal, la corriente absorbida por el motor ha superado el 200% de la corriente nomi-
nal, durante mas de 1 segundos.

Causa: El compresor esta funcionando con una carga excesiva (alta temperatura de condensacion - alta temperatura de

salida - alta relacién de compresion).
El inversor esta danado y no consigue proporcionar la corriente suficiente al motor.

Soluciones:

Comprobar las condiciones de trabajo del compresor
Comprobar las presiones del circuito durante la puesta en marcha
Sustituir el inversor.

Codigo F0200
Nombre: Sobretemperatura del disipador del inversor
Causa: La temperatura del disipador del inversor ha superado el umbral de alarma.

La ventilacion del disipador esta detenida.

Soluciones:

Comprobar la ventilacion del inversor

Codigo F0300
Nombre: Sobretemperatura interna del inversor
Causa: La temperatura interna del inversor ha superado el umbral de alarma.

La ventilacion del disipador esta detenida.

Soluciones:

Comprobar la ventilacion del inversor

Codigo F0303
Nombre: Sobretemperatura del condensador del inversor
Causa: La temperatura del condensador del inversor ha superado el umbral de alarma.

La ventilacion del disipador esta detenida.

Soluciones:

Comprobar la ventilacion del inversor

Codigo F0401
Nombre: Intervencién de la proteccién magnetotérmica del motor
Causa: El inversor ha detectado un corto circuito en la conexién eléctrica que va al compresor.

Soluciones:

Comprobar la conexion eléctrica al compresor.
Comprobar el motor del compresor.

Codigo F0402
Nombre: No hay carga en el inversor
Causa: El inversor no detecta carga conectada.

Soluciones:

Comprobar la conexion eléctrica al compresor.




Codigo

F0403

Nombre: Fases fallidas
Causa: Elinversor ha detectado que faltan una o varias fases de conexién al motor.
Soluciones: | Comprobar la conexion eléctrica del compresor.
Codigo F0500
Nombre: Sobrecargado
Durante la puesta en marcha, la corriente absorbida por el motor ha superado el 200% de la corriente nominal, en
Causa: menos de 1 segundo.
El motor del compresor estd bloqueado mecénicamente.
Soluciones: | Controle el estado del compresor y cdmbielo.
Codigo F0506
Nombre: Sobrecorriente de las fases del motor
Causa: Las fases del motor estan deseq~uilibradas. Una o varias de las fases del motor absorben mas corriente que las otras.
El motor del compresor esta dafado.
Soluciones: | Controle el estado del compresor y cdmbielo.
Codigo F0507
Nombre: Fase 1 fallida
Causa: La fase 1 del motor ha fallado.
Soluciones: | Comprobar el motory la conexién eléctrica del compresor.
Codigo F0508
Nombre: Fase 2 fallida
Causa: La fase 2 del motor ha fallado.
Soluciones: | Comprobar el motor y la conexion eléctrica del compresor.
Codigo F0509
Nombre: Fase 3 fallida
Causa: La fase 3 del motor ha fallado.
Soluciones: | Comprobar el motor y la conexion eléctrica del compresor.
Codigo FO6XX
Nombre: Error interno del inversor
Causa: El inversor indica error interno.
Soluciones: | Consultar con el Fabricante.
Codigo F0700
Nombre: Sobretensién del circuito de CC
Causa: La tensién del circuito de CC es'demasiado alta. 3 .
El motor del compresor ha sufrido una desaceleracion repentina.
Soluciones: | Comprobar las configuraciones de la regulacidon de temperatura y la solicitud de funcionamiento del compresor.
Codigo F0701
Nombre: Subtensién del circuito de CC
Causa: La tlensién dgl circuit<'),de .CC es demasi:f\gio baja. ' .
La linea de alimentacion tiene una tensiéon demasiado baja.
Soluciones: | Comprobar la linea de alimentacion

REGULADO
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Codigo F0702

Nombre: Falta de alimentacién

Causa: Falta linea de alimentacién o estd interrumpida.

Soluciones: |Comprobar la linea de alimentacion

Codigo F0703

Nombre: Faltan fases de alimentacion

Causa: El inversor ha detectado que faltan una o varias fases de alimentacion.

Soluciones:

Comprobar la linea de alimentacion

Codigo F0806
Nombre: Subtension del médulo de comunicaciéon
Causa: El médulo de comunicacién no se alimenta normalmente.

: Las conexiones al médulo de comunicacién son incorrectas.

. Comprobar las conexiones al médulo de comunicacion .
Soluciones: N . .

Sustituir el médulo de comunicacién.

Codigo F1100
Nombre: Frecuencia de salida demasiado alta
Causa: Elinversor ha detectado una frecuencia de salida demasiado alta.

El motor del compresor ha sufrido una desaceleracion repentina.

Soluciones:

Comprobar los parametros de regulacién del compresor.
Comprobar las configuraciones de la regulacion de temperatura y la solicitud de funcionamiento del compresor.

Codigo F1201
Nombre: Error de apagado STO
Causa: El inversor ha detectado una secuencia errénea de apagado de los contactos del médulo STO (Safety Torque Off).

Los contactos del STO se han controlado de forma anémala.

Soluciones:

Comprobar el cableado de mando de los contactos STO.

Codigo F1202
Nombre: Error de diagnostico STO
Causa: El inversor ha detectado un problema del médulo STO (Safety Torque Off).

Soluciones:

Realizar un reset del inversor.
Si el problema contintia consulte con el fabricante.

Codigo F1204
Nombre: Error interno STO
Causa: El inversor ha detectado un error interno del médulo STO (Safety Torque Off).

Soluciones:

Realizar un reset del inversor.
Si el problema continua consulte con el fabricante.

Codigo F1205
Nombre: Error activacion STO
Causa: Elinversor ha detectado una secuencia errénea de encendido de los contactos del médulo STO (Safety Torque Off).

Los contactos del STO se han controlado de forma anémala.

Soluciones:

Comprobar el cableado de mando de los contactos STO.




Codigo

F1206

Nombre: La tensién de alimentacién de los contactos STO es demasiado baja
Causa: El inversor ha detectado que la tension en los contactos del médulo STO (Safety Torque Off) es inferior a los 24 V.
. Comprobar el cableado de mando de los contactos STO.
Soluciones: . - - -
Comprobar la linea de alimentacion del inversor.
Codigo F1207
Nombre: Frente de mando STO detectado de forma incorrecta.
Causa: El inversor no ha detectado el frente de mando en los contactos del médulo STO (Safety Torque Off).
) El paso 0-24V de los contactos no ha sido neto o no se ha podido detectar.
. Comprobar el cableado de mando de los contactos STO.
Soluciones: . - - -
Comprobar la linea de alimentacion del inversor.
Codigo F1208
Nombre: Los contactos del médulo STO tienen sefales contradictorias.
Causa: El inversor ha detectado que la tensién en los contactos del médulo STO (Safety Torque Off) no es igual en ambos
. contactos, el Ay el B.
. Comprobar el cableado de mando de los contactos STO.
Soluciones: . - - -
Comprobar la linea de alimentacién del inversor.
Codigo F1209
Nombre: La tensién de alimentacién de los contactos STO es demasiado alta
Causa: El inversor ha detectado que la tensién en los contactos del modulo STO (Safety Torque Off) es superior a los 24 V.
. Comprobar el cableado de mando de los contactos STO.
Soluciones: . - - -
Comprobar la linea de alimentacién del inversor.
Codigo F1300
Nombre: Fallo en tierra
Causa: El inversor ha detectado un fallo en tierra, en la linea de alimentacion del compresor.
Soluciones: | Comprobar la conexion eléctrica del compresor.
Codigo F207X
Nombre: Error interno del inversor
Causa: Elinversor indica error interno.
Soluciones: | Consultar con el Fabricante.
Codigo FOBXX
Nombre: Error de la tarjeta de comunicacién
Causa: El inversor ha detectado un problema en la comunicacién serial
. Comprobar la conexion serial.
Soluciones:

Consultar con el Fabricante.
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10  SUPERVISION A TRAVES DE PROTOCOLOS SERIALES
10.1  SUPERVISION A TRAVES DEL PROTOCOLO MODBUS
10.1.1 SUPERVISION MEDIANTE PROTOCOLO MODBUS RTU SLAVE
Los microprocesadores SURVEY? pueden ser insertados en una red de supervisiéon y/o BMS (Building Management System)

que adopta el estdndar Modbus® RTU a través de la tarjeta serial RS485 dedicada. El protocolo de comunicacién serial utilizado posee
las siguientes caracteristicas:

Modbus RTU Slave
Protocolo Modbus® Slave, Modo RTU
Std. De comunicacién RS485 no aislada de la red
Baud Rate (por defecto) Variable entre 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 28800, 38400y 57600 (19200)
Word Length Tamaio de la pa- 8
labra
Parity (por defecto) Variable entre None, Odd y Even (Even)
Stop Bits (default) Variable entre 1y 2 (1)
03 (03 hex) - Read analog output holding registers
Function code 06 (06 hex) - Write single analog output holding registers
16 (10 hex) - Write multiple analog output holding registers

10.1.2 SUPERVISION MEDIANTE PROTOCOLO MODBUS TCP SLAVE

Los microprocesadores SURVEY? pueden ser insertados en una red de supervision y/o BMS (Building Management System)
que adopta el estandar Modbus® TCP a través de la tarjeta serial RJ45 Ethernet dedicada. El protocolo de comunicacion serial utili-
zado posee las siguientes caracteristicas:

Modbus TCP Slave
Protocolo Modbus® Slave, Modo TCP
Estandares de comunicacién RJ45 Ethernet
Direccion IP (por defecto) 192.168.1.24
Subnet Mask (por defecto) 255.255.255.0
Gateway Predefinido (por de- 192.168.1.1
fecto)
Puerto (por defecto) 502
03 (03 hex) - Read analog output holding registers
Function code 06 (06 hex) - Write single analog output holding registers
16 (10 hex) - Write multiple analog output holding registers




10.2  SUPERVISION MEDIANTE PROTOCOLO BACnet

10.2.1 SUPERVISION MEDIANTE PROTOCOLO BACnet MS/TP SLAVE (ACCESORIO)

Los microprocesadores SURVEY? pueden ser insertados en una red de supervisiéon y/o BMS (Building Management System)
que adopta el estdndar BACnet MS/TP a través de la tarjeta serial RS485 dedicada. El protocolo de comunicacién serial utilizado posee

las siguientes caracteristicas:

BACnet MS/TP

Protocolo

BACnet™ MS/TP

Estandares de comunicacion

RS485 no aislada de la red

Baud Rate (por defecto)

Variable entre 9600, 19200, 38400 y 57600 (57600)

10.2.2 SUPERVISION A TRAVES DEL PROTOCOLO BACnet IP SLAVE (ACCESORIO)

Los microprocesadores SURVEY? pueden ser insertados en una red de supervision y/o BMS (Building Management System)

que adopta el estdndar BACnet IP a través de la tarjeta serial RJ45 Ethernet dedicada.

El protocolo de comunicacion serial utilizado posee las siguientes caracteristicas:

BACnet IP
Protocolo BACnet™ IP
Estandares de comunicacién RJ45 Ethernet
Direccion IP (por defecto) 192.168.1.24
Subnet Mask (por defecto) 255.255.255.0
Gateway Predefinido (por de- 192.168.1.1
fecto)
47808

Puerto (por defecto)
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11.1

11.2

11.3

11.4

11.5

11.6

DNDITIONERS

BUSQUEDA Y ELIMINACION DE AVERIAS DEL SURVEY?
LA UNIDAD NO SE ENCIENDE
Compruebe:

La presencia de tension de red.

La presencia de 24 Vca después del transformador de tensién de alimentacion.

La introduccidén correcta del conector de alimentaciéon de 24Vca.

La integridad del fusible de proteccion.

Si el cable de conexién entre el terminal y la placa base esta conectado correctamente.

LECTURAS ERRONEAS DE LAS SENALES DE ENTRADA

Compruebe:

El ajuste de las entradas (desde el programa).

La alimentacién correcta de las sondas.

La conexion correcta de las sondas como en el esquema eléctrico.

La sefal correcta en salida de las sondas.

si la distancia de separacion entre los cables de las sondas y las eventuales fuentes de interferencia electromagnética (ca-
bles de potencia, contactores, cables de alta tensidon o conectados a dispositivos con un alto consumo en el momento de
arranque) es suficiente;

Si la resistencia térmica entre el sensor y la eventual caja de conexion de la sonda es excesiva. Si fuera necesario, aplicar
pasta o aceite conductor en las cajas de conexidn para garantizar una buena transmision de la temperatura.

AVISO DUDOSO DE ALARMA DE ENTRADA DIGITAL

Compruebe:

La presencia de la alimentacién a 24Vca en el contacto de alarma.

Que el borne esté conectado regularmente en su lugar.

Que no haya interrupciones antes del borne.

FALTA EL CIERRE DE UNA SALIDA DIGITAL

Compruebe:

La presencia de la alimentacién a 24Vca en el contacto digital.

Que el borne esté conectado regularmente en su lugar.

Que no haya interrupciones después del borne.

AUSENCIA DE LAS SALIDAS ANALOGICAS

Compruebe:

La presencia de la sefial 0-10Vcc de la salida analdgica.

Que el borne esté conectado regularmente en su lugar.

Que no haya interrupciones después del borne.

EL SURVEY ACTIVA LA FUNCION DE WATCH-DOG

Compruebe:

Si los cables de potencia pasan cerca de los microprocesadores de la placa base.
Si hay fuentes de interferencia electromagnética cerca del microprocesador o de los cables de envio de datos.




11.7

11.8

11.9

LA CONEXION SERIE CON SUPERVISOR/BMS NO FUNCIONA
Compruebe:

La configuracidn correcta de la direccién serial de la unidad.

La configuracién correcta del baud rate (velocidad de comunicacion) de la unidad.

El tipo de cables serie utilizados.

La conexiodn correcta de los cables seriales segun el esquema eléctrico.

Si los cables de potencia pasan cerca de los microprocesadores de la placa base.

Si hay fuentes de interferencia electromagnética cerca del microprocesador o de los cables de envio de datos.

LA CONEXION EN RED LOCAL NO FUNCIONA.

Compruebe:

La configuracidn correcta de la direccién serial de la unidad.

La configuracién correcta del baud rate (velocidad de comunicacion) de la unidad.

El tipo de cables serie utilizados.

Si los cables de potencia pasan cerca de los microprocesadores de la placa base.

Si hay fuentes de interferencia electromagnética cerca del microprocesador o de los cables de envio de datos.
LA CONEXION MODBUS MASTER NO FUNCIONA

Compruebe:

La conexiodn correcta de los cables seriales segun el esquema eléctrico.

Si los cables de potencia pasan cerca de los microprocesadores de la placa base.
Si hay fuentes de interferencia electromagnética cerca del microprocesador o de los cables de envio de datos.
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